BEDIENUNGSANLEITUNG REGLER 8205 D-1

1.2024

INSTRUCTION MANUAL CONTROLLER 8205 E-1

SNOTICE D'UTILISATION REGULATEUR 8205 F-1

0,

B BT e

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | freigegeben) printe% 02

© BURKER'I: 1997 00557031 - Oct05 - Ind_D
Technische Anderungen vorbehalten
We reserve the right to make technical changes without notice el

Sous réserve de modifications techniques b u r ke r t

Fluid Control Systems




INHALTSVERZEICHNIS PH-WERT REGLER 8205

1 EINFUHRUNG D-3
1.1 _Auspacken und Kontrolle D-3
1.2 qAllgemeine Hinweise D-3
1.3 &Sicherheitshinweise D-3
1.4 Xflektromagnetische Vertréaglichkeit D-3
o
2 SBESCHREIBUNG D-4
2.1 PBestell-Tabelle, 8205 Kompakt-Ausfiihrung D-4
2.2 Bestell-Tabelle, 8205 getrennte Ausfiihrungen D-4
2.3 dBauweise und Messprinzip D-4
2.4 —Abmessungen D-6
2.5 lechnische Daten D-8
]
3 GNSTALLATION -10
3.1 -ginweise zum Einbau -10
3.2 HElektrischer Anschluss -12
—3.2.1 Allgemeine Hinweise zum elektrischen Anschluss -12
$3.2.2  Einsatz der Kabelschelle -15
33.2.3 Elektrischer Anschluss, Kompakt-Ausftihrung, 15-30 VDC -15
$3.2.4 Elektrischer Anschluss, Schaltschrank-Ausfiihrung -19
T3.2.5  Zuordnung der Kabelverschraubungen, Wandmontage-Ausfiihrung -20
0'3.2.6 Elektrischer Anschluss, Wandmontage-Ausfiihrung, 15-30 VDC ....... -20
5:'}3.2.7 Elektrischer Anschluss, Wandmontage-Ausfiihrung, 115/230 VAC -21

©
4  {BEDIENUNG
4.1 OBedien- und Anzeigeelemente des Reglers
4.2 Anzeige des Bedienungs-Modus
-?,4.2.1 Regelung der Betriebsgeschwindigkeit
@.2.2  HALTEN Funktion
>4.2.3 Kalibrieren der pH Elektrode
4.3 EParametriermenu
4.3.1 Sprache
.32 Temperatur-Einheit
.33 Ausgangsstrom
A.3.4  Ausgang Signal 1 (Base)
£4.3.5  Ausgang Signal 2 (Saure)
©4.3.6 Einstellwert
.3.7 Auswahl Reglermodus
<€4.3.8  Alarm Schwellwerte Auswahl
2439 Hand Anzeige Auswahl
4.3.10 Auswahl des Temperatur-Kompensations-Modus
4.3.11 Filterfunktion
4.4  Test Meni
4.4.1 Offset-Ausgleich

4.4.2 Span-Ausgleich
4.4.3 Temperaturausgleich
4.4.4 pH-Wert Simulation
4.4.5 Anzeige der Elektrodenspannung

R R AR R R R AR AR R AR AR CECECE CRCH G CECE CICEC I

OO AR WOWON—=-OQOONNOORADPWWONN

[=vjeivivivle vl ivivivivivivivivivivivivivivivivivivivle) bbbUUUUUUU

5 WARTUNG -37
5.1 Austausch der Elektrode -37
5.2  Lagerung u. Reinigung der Elektrode -37
5.3  Fehler Meldungen -38
5.4  Werkvoreinstellung des Reglers 8205 -38
5.5  Ersatzteil-Stiickliste -39

ANHANG - Eigenschaften und Einstellregeln fiir PID Regler -43

EG-Konformitéts-Erklarung F-49

burkert b-2-




1 EINFUHRUNG

PH-WERT REGLER 8205

Sehr geehrter Kunde,

<

SVor dem Einbau oder der Inbetriebnahme
~dieses Gerites beachten Sie bitte unsere
~iAnwendungsberatung durch sorgféltiges

—Lesen dieser Betriebsanleitung.

ted: 02.0

'g_AUF DIESE WEISE KONNEN SIE ALLE
<VORTEILE, DIE DIESES GERAT
SBIETET, VOLLSTANDIG AUSNUTZEN.

-s1.1 Auspacken und Kontrolle

| fre_gege

§Bitte tberpriifen Sie die Lieferung auf
8Vollstandigkeit und Transportschaden.
£Um sicherzustellen, dass Sie den richtigen
ZRegler erhalten haben, vergleichen Sie die
sTypenbezeichnung auf dem Typenschild mit
‘@den Angaben der néchsten Seite. Bei
Pfehlenden oder beschadigten Teilen
—wenden Sie sich bitte an lhre
néchstgelegene Biirkert-Vertretung.

ion: G

Vers

_1.2 Allgemeine Hinweise

M

:’,‘:Diese Druckschrift enthalt keine

SGarantiezusagen. Wir verweisen hierzu auf

Sunsere allgemeinen Verkaufs- und Liefer-

Sbedingungen.

z

<§(Dieses Gerat sollte nur von entsprechend
geschultem Personal eingebaut bzw.
repariert werden. Sollten beim Einbau
Schwierigkeiten auftreten, wenden Sie sich
zur Unterstiitzung bitte an die
néchstgelegene Biirkert-Vertretung.

D-3-

1.3 Sicherheitshinweise

Es liegt in der Verantwortung des Nutzers,
ein Reglermodell auszuwéhlen, das fur die
jeweilige Anwendung geeignet ist, es
korrekt zu installieren und alle
Komponenten ordnungsgemaB zu warten.
Besonders ist hierbei die chemische
Bestandigkeit des Blirkert-Gerétes
gegeniiber dem Medium sicherzustellen,
das in direktem Kontakt mit dem Produkt
steht.

Dieses Symbol erscheint in der
Bedienungsanleitung jedesmal,
wenn besondere Vorsicht
geboten ist, um eine
einwandfreie Installation,
Funktion und Betriebssicherheit
des Gerdtes zu gewdhrleisten.

1.4 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Dieses Produkt erfullt die grundlegenden
Anforderungen der Richtlinien
2004/108/EG (EMV) und 73/23/EG (DBT).
Dazu miissen die elektrischen Anschluss-
vorschriften befolgt werden.

Die Prifung der Gerate wurde
entsprechend den folgenden EMV-Normen
durchgefiihrt:

- EN 61000-6-3
- EN 61000-6-2
- EN61010-1

burkert




2 BESCHREIBUNG

PH-WERT REGLER 8205

2.1 Bestell-Tabelle des pH-Reglers 8205, kompakt-Ausfiihrung

820§Kompakt, 4-20 mA-Ausgang, 15-30 VDC, 1 Alarm-Relais
N

N~
PuI@usgénge Dichtungen Elektrode Elektrischer Anschluss

Bestell-Nr.
2 R&8lais FPM Unitrode 2 x M20x1,5-Kabelverschraub. 426430
2 Tr-énsistoren FPM Unitrode 2 x M20x1,5-Kabelverschraub. 426450

=

o
2.2 %esteII-TabeIIe des pH-Reglers 8205, getrennte Ausfiihrungen
Q

Reg%r 8205, Schalttafel-Ausfiihrung, 4-20 mA-Ausgang, 1 Alarm-Relais
2

<
Pulsausgidnge Stromversorgung Elektrischer Anschluss Bestell-Nr.
2 Rglais 15-30 VDC Klemmen 427939
15-30 VDC Klemmen 427941

2 T@nsistoren
(0]

RegEr 8205, Wandmontage-Ausfiihrung, 4-20 mA-Ausgang, 1 Alarm-Relais

0
Puf$ausginge

Stromversorgung Elektrischer Anschluss Bestell-Nr.
2 Relais 15-30 VDC 5 x M16x1,5-Kabelverschraub. 427946
2 Trhnsistoren 15-30 VDC 5 x M16x1,5-Kabelverschraub. 427948
2 R;g)lais 115/230 VAC 5 x M16x1,5-Kabelverschraub. 427951
2 Tgansistoren 115/230 VAC 5 x M16x1,5-Kabelverschraub. 427953

-
pH-Efektrode fiir getrennten pH-Wert Regler: sieche Bedienungsanleitung "pH-Sensor

820@«')3 (Bestell-Nr. 428937)
o

2.3 Bauweise und MeBprinzip
o

Bauweise

pH-@ert Regler 8205 kompakt

Der pH-Wert Regler kombiniert in
kompakter Bauweise einen pH-Fuhler und
einen Regler mit Anzeige in einem
spritzwasser-geschiitzten Plastikgeh&duse.
Das Sensorelement besteht aus einer
austauschbaren pH-Elektrode, die mit einer
Kabel-Verschraubung im Sensorgehiuse
befestigt wird. Das MeBsignal wird tiber
einen Koaxialstecker an den Regler
tbertragen. Der Regler wandelt das
MeBsignal um, zeigt den aktuellen Wert an
und berechnet die Stellsignale. Die
Ausgangs-Signale werden Uber zwei
Kabelverschraubungen tibertragen.

burkert

8205 getrennte Ausfiihrung

Der pH-Wert-Regler System kombiniert
einen pH-Wert-Sensor 8200, und einen
separaten pH-Wert Regler 8205 mit
Anzeige.

Der Regler 8205 ist in Wandmontage
oder Schalttafel-Ausfuihrung lieferbar.

pH-Sensor 8200

Die Technische Daten der pH-Elektroden
sind in der Bedienungsanleitung 8200
beschrieben (Ref 428937).

Der Pt1000 fiir den automatischen
Temperaturabgleich ist als Option im
Sensorgehduse 8200 eingebaut.

D-4-



2 BESCHREIBUNG

PH-WERT REGLER 8205

MeBprinzip

024

Der wichtigste Teil einer pH-Elektrode ist
<die Glasmembrane aus pH-selektivem
SGlas. Wird die Elektrode in die Losung
'geingetaucht, entsteht eine Zellenspannung
Ezwischen der Glasmembran und der

S 6sung, die durch die elektrische Ladung
&der H-lonen (H*) verursacht wird. Diese
%elektrische Spannung wird in Bezug zu
Seiner Referenzelektrode gesetzt, die um die
LpH-Glaselektrode angeordnet ist. Die
Lellenspannung der kombinierten Elektrode
%st direkt proportional zum pH-Wert
459,16 mV pro pH-Einheit bei +25°C).

7

T'lf_Der Regler benétigt eine Spannung-
Bversorgung von 15-30 VDC. Ein
FAlarmrelais-Kontakt und ein 4-20 mA
oStandardsignal sind als Ausgangs-Signale,
gproportional zum pH-Wert (oder T°C),
‘wverflugbar. Die Impuls-Ausgangs-Signale
Swerden mittels Relais oder Transistoren
gl]bermittelt. Die allgemeinen Eigenschaften
~der PID-Regler sind in Anhang A erlautert.

egelprinzip

00%037

0

~Der pH-Regler 8205 wurde fiir die

<Z(Anwendung in statischen oder dyna-

Zmischen Verfahren zur pH-Wert Kontrolle
entwickelt. Die Ausgangssignale regeln ein
Ventil oder eine Pumpe mittels Impulsen,
deren Dauer oder Frequenz in Abhéngigkeit
von den vom Nutzer vorgegebenen
Parametern und dem pH-Wert berechnet
wird (§ 4.3).

Siehe Anhang A1:
Eigenschaften von PID-Reglern

D-5-

SAURE BASE

Fig. 2.1 Statische Prozess Regelung

A) Statisches Verfahren:

Eine Flissigkeit wird in einem Behalter
ohne nennenswerten Durchfluss
kontrolliert. Der Regelbetrieb ist
proportional.(P-Verhalten)

SAURE BASE

Fig. 2.2 Dynamische Prozess Regelung

B) Dynamisches Verfahren:

Eine Flussigkeit wird in einem Rohr oder
einem Behélter mit erheblichem
Durchfluss kontrolliert. Der Regler hat Pl-
oder PID-Verhalten.

burkert




2 BESCHREIBUNG PH-WERT REGLER 8205

2.4 Abmessungen pH-Wert Regler 8205

180

91
113

123

(190)

4

(released | freigegeben) printed: 02.07.2024
85.5 21|

ﬁN 1000010373 ML Version: G Status: RL

DN H (mm)
(mm)

T-Fitting Anschluss-| Kunststoff- Edelstahl-
= T schellen Stutzen Stutzen
=9

15 186
20 183
25 183
’ [] ] I |32 187
40 191
50 197 223 193
65 197 222 206 199
[ 1y [so 226 212 205
I— J 100 231 219 213
110 227
125 234 254 225
150 244 261 233
180 268
200 280 282 260

Fig. 2.3 Abmessungen des pH-Wert Reglers 8205 Kompakt-Ausfiihrung
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2 BESCHREIBUNG

PH-WERT REGLER 8205
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%ig_ 2.4 Abmessungen 8205 Regler als Schalttafel-Ausfiihrung, (ohne Sensor), und
Auschneidschablone
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Fig. 2.5 Abmessungen 8205 Regler als Wandmontage-Ausfiihrung (ohne Sensor)
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2 BESCHREIBUNG PH-WERT REGLER 8205

2.5 Technische Daten

<
Mes%mg des pH-Werts

Mesgbereich 0..14 pH

Mesgeinheit 0,01 pH

Gen%ﬂgkeit + 0,02 pH, nach Kalibrierung der Elektrode
c

Messung der Temperatur

Mes@ereich -30a +140 °C

Mesgeinheit 0,1 °C

Gendiigkeit £1°C

Kompensation

ased

g
Regl&rmodus
-l

R

automatisch mit eingebautem Pt1000 oder Benutzer-
programmiert
Referenztemperatur = 25°C

P; Pl ; PID, einstellbar

Min. 'gkbstand des PH-Bereichs, das dem 4-20 mA-Signal entspricht
0,5 @l (z.B.: Bereich 50 bis 100 mV entspricht dem 4-20 mA-Ausgangsstrom)
»n

Schutzart
o

Versi

-l
Elek&ische Daten
[s2]

[s2}
Spargungsversorgung
o

1000

z
Stro@aufnahme
(ohne Sensor)

Stromausgang

Alarm-Relais

Pulsausgang

Elektrischer Anschluss

burkert

IP 65 (Kompakt und Wandmontage-Ausfiihrungen und
Deckel der Schaltschrank-Ausfiihrung)
IP 20 (Riickseite der Schaltschrank-Ausfiihrung)

15-30 VDC oder 115/230 VAC - 50/60 Hz (siehe
technische Angaben 115/230 VAC auf der nichsten Seite),
je nach Ausfiihrung

mit Relais: < 60 mA bei 30 VDC, < 110 mA bei 15 VDC
ohne Relais: < 40 mA bei 30 VDC, < 70 mA bei 15 VDC

4-20 mA, programmierbar, dem pH oder der Temperatur
abhéngig

Biirde:

1200 Q max. bei 30 V; 900 Q max. bei 24 V; 450 Q max. bei 15V

1 Relais, einstellbar, 3 A, 230 V

2 Relais- oder Transistorausgange; einstellbare Impulsdauer
und -frequenz

- Relais: 3 A/ 250 VAC max; F < 1 Hz, stromlos geschlossen
- Transistor: polarisiert, potentialfrei, 5 - 30 VDC, 100 mA,
geschiitzt. Spannungsabfall bei 100 mA: 1,5 VDC

durch abgeschirmtes Kabel, max. 1,5 mm? Querschnitt

D-8-



2 BESCHREIBUNG

PH-WERT REGLER 8205

Werkstoffe
3
“!Sensorarmatur PVDF
c>D|chtungen FPM (EPDM mitgeliefert)
OPt1OOO Fuhler Edelstahl 1.4571 (316 Ti)
‘a_;Gehause PC (Kompakt- und Schaltschrank-Ausfiihrungen)
= ABS (Wandmontage-Ausfiihrung)
“Deckel mit Klappe PC (Kompakt-Ausfiihrung)
_§Schrauben Edelstahl
SFrontfolie Polyester
%(abelverschraubungen PA
§Umgebung
0
@©
-JUmgebungstemperatur 0 bis 60 °C
fj_agertemperatur Kompakt-Ausf.: 4 bis 30 °C (durch Elektrode eingeschrankt)
x getrennte Ausfiihrungen: 0 bis 60 °C
ZRelative Feuchtigkeit max 80 %, nicht kondensierend
©
gTechmsche Angaben, 115/230 VAC
C
QVersorgte Spannung 27 VDC, geregelt
Max. Strom 250 mA
éﬁﬂegrierter Schutz Zeitsicherung von 250 mA
Leistung 6 VA
&
SElektrode UNITRODE
SArmatur Glasschaft
SMediumsdruck 0-6 bar
gjediumstemperatur 0-130 °C

ax. Druck bei max. Temperatur 4 bar
Membran 2 verstopfungsarme "single pores™"
Referenzelektrolyt Polymer
D-9- hat

burkert



3 INSTALLATION

PH-WERT REGLER 8205

3.1 Hinweise zum Einbau

<
Vor dem Einbau muss der
L Regler mit Hilfe von
o Pufferlosungen kalibriert
+ werden (siehe § 4.2)
Vor der ersten Kalibrierung
muss die Elektrode mindestens
2 Stunden lang in eine
Pufferldsung mit pH-Wert = 7, in
eine KCI 3M Lésung (223,6 g/1)
‘o oder in Trinkwasser eingetaucht
werééan.

gegeben) printe

e

0
Druck-Temperatur-Diagramm
BeacBten Sie die zulissigen Druck-Temperatur-
Beregghe der jeweiligen Werkstoffe.

/)]
=]
ok

P (B4&r; -
%) Prozess-Bereich
& \E
9 PO ;
@ ; H
’qh) PVC + PP \ DF (PN 6)
> j \ :
4 0
3 :
Ez PVC (PN 6)
o :
N PP (PN 6)
P ‘
oso -30 -10 +10  +30 +50 +70  +90 +110 +130
- T(°C)
[=}
A
o

Einbauvorschriften

Setzgn Sie den pH-Regler in vertikaler
PosiBon (max. +/- 75°) in ein Horizontalrohr
ein.

Das Gerat muss vor stidndiger
Warmeeinstrahlung und
anderen Umwelteinfliissen
geschiitzt werden, wie zum
Beispiel vor direkter Sonnen-
einstrahlung.

burkert

Die Elektrode muss sténdig in die
MeBflussigkeit eintauchen, um Sie vor dem
Austrocknen zu schiitzen.Wihlen Sie die
Einbauposition des Reglers dementsprechend.
Installieren Sie es nicht unmittelbar hinter
verwirbelnden Bauteilen (Kriimmer, Ventile,
T-Stiicke, usw.).

3.1.1 Einbau der Kompakt-Ausfiihrung

Mit Hilfe unseres speziell konzipiertem
Fittingssystems ist der Einbau des pH-
Reglers in Rohre ganz einfach. . Entfernen
Sie dazu die Schutzkappe am Sensor.
1. Das Verbindungsstiick B unter
Bertiicksichtigung der Einbauvorschriften
unter Absatz § 3.1 in das Rohr einsetzen.
2. Setzen Sie die Kunststoffmutter El auf
das Verbindungsstiick und den Halter-
ungsring H in die Fiihrung H einrasten.
3. Schieben Sie den pH-Regler Kl
vorsichtig in das Verbindungssttick. Bei
korrektem Einbau kann der Regler nicht
mehr gedreht werden.
4. Befestigen Sie das Reglergehduse mit
der Kunststoffmutter Bl am Verbindungs-
stlick.
Die Kunststoffmutter darf nur
u von Hand festgezogen werden!

Fig. 3.1 Montage 8205 kompakt Regler

D-10-



3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

3.1.1 Schaltschrank-Ausfiihrung

<
SBeachten Sie die in der Bedienungsanleitung des Sensors beschriebenen
c,:'f\ﬂontageanweisungen. Dann bauen Sie das Gerat folgender Weise ein:

ol
31. Fiir die Aussparung im Schaltschrank beachten Sie bitte die Anweisungen auf der
%\nitgelieferten Klebefolie. Achten Sie bitte genau auf die angegebenen Abmessungen.

s
2. Setzen Sie die Dichtung auf die Schrauben des Deckels auf.

SAnmerkung: Bei einer zu dicken Schaltschrankwandung verwenden Sie bitte die 4
gmitgelieferten M4x25 Schrauben.

[9)

fe)

(0]

3. Setzen Sie den Satz Deckel+Dichtung auBerhalb des Schaltschranks auf die
BAussparung auf, Elektronikplatine nach Hinten.

"

©

§4. Setzen Sie die 4 Scheiben auf die 4 Schrauben ein, dann befestigen Sie den
n_:lTransmitter mittels den 4 Bolzen an die Schaltschrankwandung.

é& SchlieBen Sie den Transmitter gemaB § 3.2 an.

n

96. Mittels der mitgelieferten Kabelschelle die Relais- bzw. Transistorkabel an die
SSchutzplatte befestigen.

Schraube

Facherscheibe

|

Bolzen _. ©

MAN 1000010373 ML Vers

Dichtung —

Kabelschelle —— =

Fig. 3.2 Installation pH-Wert-Regler 8205, Schalttafel-Ausfiihrung

p-1- burkert




3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

3.1.3 Installation des pH-Wert-Reglers 8205, Wandmontage-Ausfiihrung

<
Der gH-Wert-Regler fiir Wandmontage verfiigt liber 4 Befestigungsbohrungen im
Geh&Use Die weiBen Abdeckstreifen (s. Fig. 2.5) entfernen, den Deckel &ffnen, um an die
Bohrcungen Kl zu gelangen.

) Auswahl der Versorgungs-
Sicherung spannung 115/230 VAC

kS
M{ \@

?gaben) printed: O

@

AT, O SldUS. N (reieascu | IreT

B
o
i
©
lo
-
o
5)
) [

.3 Einbau Wandmontage-Ausfiihrung

L
«Q
MAN 10ng10373 ML

3.2 = Elektrischer Anschluss

3.2.1 Allgemeine Hinweise zum elektrischen Anschluss

« Der Regler darf nicht bei angeschlossenem Netzkabel ge6ffnet werden.
u . Die Anlage des Gebdudes, in dem der Regler installiert ist, muss mit

einem Schalter oder Uberlastschalter gesichert sein. Dieser muss ganz
nah an dem regler, zugdnglich und als Schaltvorrichtung fiir den
Regler klar ausgezeichnet sein.

« Es ist ratsam, Sicherheitsvorrichtungen zu installieren:
Stromversorgung: Sicherung (300 mA) und ein Schalter.
Relais: Hochstens 3 A-Sicherung und Uberlastschalter (je nach Anwendung).

« Setzen Sie nicht gleichzeitig eine gefahrliche Spannung und eine
Sicherheits-Kleinspannung an die Relais an.

burkert D-12-




3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

Nur Kabel mit einer Temperaturbestandigkeit bis mindestens 80°C verwenden.
Bei normalen Betriebsbedingungen kann das Messsignal liber ein geschirmtes
Kabel mit einem Querschnitt von 0,75 mm? Ubertragen werden.

Die Signal-Leitung darf nicht in Kontakt mit stromfiihrenden Leitungen mit
hoherer Spannung oder Frequenz installiert werden.

Wenn eine kombinierte Installation unumgénglich ist, sollten ein Mindestabstand
von 30 cm eingehalten werden. Immer ein Mindestabstand von 30 cm zwischen den
Leistungskabeln und den Messkabeln bzw. Kabeln mit niedriger Intensitét einhalten.
Bei Verwendung eines einzigen Kabels muss der Kabeldurchmesser

zwischen 6 und 12 mm liegen; Wenn zwei Kabel gebraucht werden, setzen Sie
die Mehrwegdichtung ein und verwenden Sie Kabel mit einem
4-mm-Durchmesser.

Es ist eine gefilterte und geregelte Stromversorgung zu verwenden.

Vergewissern Sie die Aquipotentialitat der Installation (Stromversorgung -

Regler -Flussigkeit) :

- Die verschiedene Erdungspunkte der Installation miissen aneinander
angeschlossen sein, damit die zwischen zwei Erdungspunkten
moglicherweise erzeugten Potential differenzen beseitigt werden.

- Es muss auf vorschriftsméBige Erdung der Abschirmung an beiden Ende
des Kabels geachtet werden.

- Erden Sie den negativen Anschluss der Versorgungsquelle, um
Gleichtaktstrome zu unterdriicken. Ist eine direkte Erdung unmaglich,
schlieBen Sie ein 100 nF/50V-Kondensator zwischen dem negativen
Anschluss der Versorgungsquelle und der Erde.

Geben Sie darauf besonders acht, wenn der Regler auf Kunststoffrohren
installiert wird, weil keine direkte Erdung méglich ist.
SZur OrdnungsgemaBen Erdung miissen alle die sich in der Ndhe des Reglers befindenden
gnetalllschen Apparate, wie Ventile oder Pumpen, an den selben Erdungspunkt
eangeschlossen werden.

73 ML Version: G Status: RL (releasgd | freigegeben) printed; 02.07.2024

z "
éPrinzipschaltbild einer Aquipotentialitat, Kompakt-Ausfiihrung

Stromversorgung
15-30VDC

,,,,,,,,,,,,,,, o

Metallische Rohre

™~

diese Verbindung wird an die
Elektronikplatine ausgefiihrt

i

(*) ist keine direkte Erdung méglich, schlieBen Sie einen 100 nF/50V-Kondensator zwischen dem negativen
Anschluss der Versorgungsquelle und der Erde an.

D-13- burkert




3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

Stromversorgung
15-30VDC
B o]
Gerite wie Ventil, | @ T——r | """ """ """ 77°
Pumpe, usw... I—
()

Kunststoffrohre ﬁ

diese Verbindung wird an die
Elektronikplatine ausgefiihrt

| freigegeben) printe@@%

.|||—

(*)ist
Anscl

ine direkte Erdung maglich, schlieBen Sie einen 100 nF/50V-Kondensator zwischen dem negativen
ss der Versorgungsquelle und der Erde an.

relgaged

Getrgnnte Ausfiihrungen

:<§ R I Al 8205

6 [ f

G} I Wand- oder

= Schalttafel-Montage

<]
Strongs "
verso;@ung ®

- 1 A

= = diese Verbindung wird an die 8200

Q Elektronikplatine ausgefiihrt

3

§ Metallische Rohre

o

P

< +

=

+ - T Al 8205
i i
o - - = — = = — — = — vy
Wand- oder
Schalttafel-Montage
Stromversorgung “
— /
diese Verbindung wird an die 8200
Elektronikplatine ausgefiihrt
@ Gerate wie Ventil,
Pumpe, usw...
8 P Kunststoffrohre
(*) ist keine direkte Erdung méglich, schlieBen Sie
einen 100 nF/50V-Kondensator zwischen dem L

negativen Anschluss der Versorgungsquelle
und der Erde an.
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3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

3.2.2 Einsatz der Kabelschelle

<

SBevor Sie das Gerit verkabeln, fadeln Sie
die mitgelieferte Kabelschelle in
aEIektronikaatine bzw. 115/230 VAC-
-Versorgungsplatine, wenn vorhanden, ein.

Fig. 3.3 Einsatz der Kabelschelle

.2.3 Elektrischer Anschluss Kompakt-Ausfiihrung, 15-30 VDC

RL released | freigegeben) printed <0

-

Bevor Sie das Geridt verkabeln, lesen Sie bitte § 3.2.1.

%Js

chraube aufdrehen und durchsichtige Klappe heben. Schrauben aus der Frontanzeige
erausdrehen und Deckel abnehmen. AnschlieBend Kabel durch die Kabel-
~verschraubungen ziehen und laut folgenden Anschlussplan anklemmen.

ion; G §t

Vers

u Die unverwendete Kabelverschraubung muss mittels der mitgelieferten

Verstopfung verstopft werden, um die Dichtheit des Geradts zu gewissern.
Die Kabelverschraubung aufschrauben, dann die Verstopfung
einschieben und die Kabelverschraubung wieder zuschrauben.

L-(0V)
Abschirmung des Versorgungskabels verbinden

L+ (15-30 VDC)

CURRENT

SOURCE SINK

MAN_1000010373 ML

Schalter E:
siehe Fig. 3.5

j—Jout L+ L PE
Supph

ZE 12.30v6c @

37 PTi000 ==

4Flid potential
{third electrode)
PE

Abschirmung des
Kabels der Transistor- ]
ausginge anschlieBen

| Anschluss des pH-Sensor-
Kabels

Relais- bzw. Transistor-
u Kabel obligatorisch

mittels mitgelieferten

kabelschelle befestigen

'Q (siehe & 3.2.2)
Anschluss des

Anschluss des Alarm-Relais Temperaturfiihlers

Anschluss der 2 Relais
bzw. Transistoren:
siehe Fig. 3.6 und 3.7

Fig. 3.4 Anschluss Kompakt-Regler 8205
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3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

u Schalter nicht unter Spannung einstellen!

Schalter [ :

- In Position "SOURCE", wenn der 4-20 mA-Ausgang an eine SPS als
Quelle ansgeschlossen ist.

- In Position "SINK", wenn der 4-20 mA-Ausgang an eine SPS als Senke
ansgeschlossen ist.

printed

.5 Einstellung Schalter

I
Q
us: RL (released | f&ejgegeber

A
REL230V/ I REL230VACIBA
[TRANS5.30VDG/100mA 1 [TRANSS 30VDC/I00mA

= — 1 —
Ans¢hluss Relais 1, stromlos { o 'é' |J Transistor 1 (+) -—g 'é' |J
gedtget (Base) —IL%{I- LIH Transistor 1 (-) - —IL%{I- LL_‘

IS ] - := ]
Ans@luss Relais 2, stromlos = ,_| Transistor 2 (+) RS ,_I
gesfihet (Saure) _\@ Transistor 2 ¢) _\@

'® [ [

E CHER CHERY

- g0 @ g0 @

~ | |

S

S Ausfiihrung mit 2 Relais Ausfiihrung mit 2

S Transistoren

S
Fig=3.6 Anschlussbelegung der Relais- bzw. Transistorausgénge

9 <
=

burkert D-16-




3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

Anschluss der Transistorausgidnge an eine SPS

7.2024

“Die Transistorausginge des pH-Wert-Reglers 8205 kénnen an eine SPS entweder in
JNPN oder PNP-Modus angeschlossen werden.
o

SPS SPS
O O
g - g
o o \
uv.;'j§ N RA uc'.;'j§ NR
+| 1 + !

|TRANS:5..30VDC/100mA ITRANS5..30VDC/100mA
Al s i'J i P ]
RN

REL ALARM
REL ALARM

NPN-Anschluss PNP-Anschluss

<<
§Fig. 3.7 Anschluss der Transistorausgénge an eine SPS

D7 burkert




3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

Anschluss des 4-20 mA-Stromausgangs an eine SPS

<

N
Der ;‘CE!-QO mA-Ausgang des Reglers kann an eine SPS angeschlossen werden.
Entsgrechend der SPS-Ausfiihrung muss der Schalter Ell auf der Platine in Position
"SOBRCE" (Quelle Modus) oder in Position "SINK" (Senke Modus) gestellt werden (siehe
Fig. 85).

[

Schalter nicht unter Spannung einstellen!

ige )eben

=)
& 4-20 mA 300 mA O
T , =+ la)
- + 52— — >
o} ' Il
D [ Vil o
; E*ﬂ“ } ?
L L 3 4-20 mA s00ma [ Q
= +HA —
dom M E*— 73
Schadter El: 1A —*® I - 8
siehgFig. 35  -1-11: L i
B 1 +
2 = |y +
@ T, Schalter ElI: ——™
siehe Fig. 3.5 A7
j—Jout L+ L= PE

sy |—1
2 s @ ==
37 P00 1=N=1

4Fluid potentil

s socince
spE !

j—Jout L+ L= PE

ZE e =
317 P00 ==

4Flid potential
(hird electrode)
5 PE

Anschluss als Quelle und Anschluss- Anschluss als Senke
Beispiel des Alarm-Relais

Fig. 3.8 Anschluss des 4-20 mA-Stromausgangs an eine SPS
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3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

3.2.4 Elektrischer Anschluss, Regler 8205, Schaltschrank-Ausfiihrung
<

§u Bevor Sie das Geridt verkabeln, lesen Sie bitte § 3.2.1.

N~

o

aBauen Sie den Regler in den Schaltschrank gemaB Einbauvorschriften des § 3.1.2.
-'g)jAnschIieBend Kabel laut Anschlussplédne Fig. 3.6, 3.7, 3.8 und 3.9 anklemmen.

L+ (15-30 VDC) L- (O V)

Abschirmung des Versorgungskabels verbinden

Schalter HI:
siehe Fig. 3.5

CURRENT
— T
SOURCE_SINK.

1—dout_L+ Lo PE
H upply
Abschirmung des 2%@“‘”“‘.

Kabels der Transistor- —] 4Fid potntsl
. . et o st
ausgédnge anschlieBen  [rasssoncs

Anschluss des pH-Sensor-
I Kabels

Relais- bzw.

n Transistor-Kabel
obligatorisch mittels
mitgelieferten
kabelschelle
befestigen

(siehe & 3.2.2)

Anschluss der 2

% Relais bzw.
Transistoren:

siehe Fig. 3.6 und 3.7

.

Anschluss des {_

Alarm-Relais Anschluss des
Temperaturfiihlers:
1: roter Draht
2: blauer Draht
3: weiBer Draht
4: griin/gelber Draht
5: Abschirmung des Kabels

v Pt1000

Mediums-Aquipotentialitat

s WwND =

Fig. 3.9 Anschluss Regler 8205, Schaltschrank-Ausfiihrung

Anschluss an eine SPS

Die Transistorausgange des pH-Wert-Reglers 8205 kénnen an eine SPS entweder in
NPN oder PNP-Modus angeschlossen werden. Siehe Fig. 3.7.

Der 4-20 mA-Ausgang des Reglers kann an eine SPS angeschlossen werden.
Siehe Fig. 3.8.
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3 INSTALLATION PH-WERT REGLER 8205

3.2.5 Zuordnung der Kabelverschraubungen, Wandmontage-Ausfiihrung

Bau% Sie das Gerat gemaB Einbauvorschriften des § 3.1.3 ein. Die vier Schrauben 16sen
und @en Deckel 6ffnen. Kabelverschraubungen aufschrauben.

Kabé&f durch die Kabelverschraubungen ziehen. Folgen Sie bitte folgende Zuordnung der
Vers@wraubungen, um die Verkabelung der Wandmontage-Ausfiihrung zu erleichtern.

/ Relais- bzw. Transistorkabel

egeben) printe

H- und Pt-Kabel —

,‘
@
S
o
©
5
°
G,
5

@

G St&us: RL (released Bireig

ausgangskabel —— —— 15-30 VDC- bzw. 115/230 VAC-

Versorgungskabel

,‘
(0)
N
—
(0)
g

«
N

Elektrischer Anschluss, Wandmontage-Ausfiihrung, 15-30 VDC

Bevor Sie das Gerat verkabeln, lesen Sie bitte § 3.2.1.

Bauei Sie das Ger4t gemiB Einbauvorschriften des § 3.1.2 an. Die vier Schrauben I6sen
und &en Deckel 6ffnen. Kabelverschraubungen aufschrauben.
Folggh Sie bitte die in § 3.2.5 angegebene Zuordnung der Verschraubungen.
Ans@lieﬁend Kabel gemaB der Schaltschrank-Ausfiihrung, § 3.2.4, anklemmen.

o

o
Setz‘% Sie gegebenenfalls den Reduziereinsatz in die Kabelverschraubung des pH-Kabels
ein (g’ehe § 3.2.5), bevor Sie das Kabel an die Elektronikplatine anschlieBen
(siel"g Fig. 3.9).
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3 INSTALLATION

PH-WERT REGLER 8205

3.2.7 Elektrischer Anschluss, Wandmontage-Ausfiihrung, 115-230 VAC

§u Bevor Sie das Gerdt verkabeln, lesen Sie bitte § 3.2.1.
N

§Die vier Schrauben I6sen und den Deckel 6ffnen. Kabelverschraubungen aufschrauben.
SFolgen Sie bitte die in § 3.2.5 angegebene Zuordnung der Verschraubungen.
E)AnschlieBend Kabel geméaB Fig. 3.6, 3.7, 3.8 und 3.10 anklemmen.
-g_Setzen Sie gegebenenfalls den Reduziereinsatz in die Kabelverschraubung des pH-Kabels
Eein (siehe § 3.2.5), bevor Sie das Kabel an die Elektronikplatine anschlieBen.

freigieiebe

Schalter nicht unter Spannung einstellen!

Schwarzer Draht* L-

Roter Draht * L+

Durchgeschleifte
Abschirmung*

Sicherung

115 VAC oder

230 VAC

Auswahlschalter

Schalter El: Griiner Draht *
siehe Fig. 3.5 4-20mA T | | e
o} Anschluss des gl i
Temperaturfiihlers: souRee sn
siehe Fig. 3.9 o 9Q®
1 loul PE
7] Abschirmung des Kabels |z ez . E
der Transistor-ausginge —19 g e
anschlieBen e
Anschluss der 2 dl;_v'Jle_
Relais bzw. L ,_I-
- Transistoren: ¥ H o
N siehe Fig. 3.6 und 3.7 @ I:I
g &
g
T Y
g N
N Anschluss des  Anschluss des
<2,: Relais- bzw. Alarm-Relais pH-Sensor- Alle Kabel
. hier
S Transistor-Kabel Kabels )
. . befestigen
obligatorisch
mittels mitgelieferten
kabelschelle befestigen
(siehe § 3.2.2)
lout
L+
L_

lout

*im Werk verdrahtet

lout

Raccorder le blindage __|

,+_._L_|

+

4-20 mA

Anschluss des 4-20 mA-Ausgangs
als Senke an eine SPS

}_ | du cable de la sortie

]

+

4-20 mA

Anschluss des 4-20 mA-Ausgangs
als Quelle an eine SPS

Nicht belegt {

Anschluss der

115/230 VAC-
Versorgung

Fig. 3.10 anschluss Regler 8205, Wandmontage-Ausfiihrung, 115-230 VAC
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4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

Die Bedienung des Reglers ist in 3 Bereiche unterteilt.

Anz§ige
pH- Wert Temperatur und Ausgangsstrom werden im normalen Funktionsmodus
ang@zelgt Die HALTEN- Funktion und die Elektroden-Kalibrier-Funktion (pH KALIB) sind
von @esem Menii aus zugénglich (siehe § 4.2).

Q
KaIiErierung
Im Kalibriermodus sind folgende Einstellungen mdglich: Auswahl der Sprache, der
E|nh.8|ten des 4- 20 mA Ausgangs, Ausgangsfrequenz und Impulsdauer, pH-Einstellwert-
Elns@IIung, Wahl der Reglerfunktion (P; PI; PID), Alarmschwellwert, manuelle
Anz@enwahl Pt1000 Simulation und Fllterauswahl (siehe § 4.3).

Tes§
Im Tﬁstmodus erfolgt die Grundeinstellung des Reglers (Regelabweichung, MeBspanne,
mangal Temperatureinstellung).
Der gH- oder Temperaturwert kann tber dieses Men simuliert werden, dadurch ist ein
Test unter Trockenbedingungen méglich.
Die omentane Elektrodenspannung kann ebenfalls angezeigt werden (siehe § 4.4).

173

O]

4.1 Eedien und Anzeigeelemente des Reglers

MAN 1000010373 ML Vers

Zahlenwert je Stelle i A__ Eingabe und
verandern O bis 9 | Meniipunkte

Menii durchlaufen bestatigen

Anzeige Relais 1 bzw.

Alarm-Relais Transistor 1-Status

Anzeige Relais 2 bzw.
Stelle auswahlen Transistor 2-Status
Menii durchlaufen
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4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

4.2 Anzeige des Bedienungs-Modus
Die folgenden Verfahrenswerte werden im Bedienungs-Modus des Displays angezeigt.

pH-Wert mit zwei Dezimalstellen. Driicken Sie die A -
PH=1250 . .
Taste, um die Funktion zur Regelung des Prozesses zu
kontrollieren.
' Temperatur in °C oder °F.
g | 103‘:'1 m,q Ausgangssignal 4...20 mA, proportional zum pH-Wert bzw.
zum Temperaturwert
0000 <

4

HAL [E/" HALTEN-Funktion (schnell blinkend)

PH HHL Kalibrieren der pH-Elektrode

(released | freigegeben) printed: 02.07.202

24 2.1 Regelung der Betriebsgeschwindigkeit

lit Hilfe dieser Funktion konnen die aktuellen Betriebsgeschwindigkeiten fiir Ausgang 1
m(Base) und Ausgang 2 (Saure) abgerufen werden.

Dyst die HAND- -Option aktiviert (siehe § 4.3.9) kénnen in diesem Untermenii die
—Prozentanteile verandert werden, indem man die Tasten und 2 Sekunden lang

edriickt halt. Dricken Sie dieselben Tasten 2 Sekunden lang, um den HAND-Modus zu

deaktivieren. S1085
8P 01260 <] P 52075

ML chrsion G

i 100001

= [51% 1] 4
. . 2 s (nur verfiigbar, wenn die HAND-Option

aktiviert wurde)

@ 000% 1 Base Reagens-Auswahl

Vnnol_::

| LI

Siure

000% 1
Einstellung des Prozentanteils fiir
den Ausgang

PHOICE] 40— [100% |
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4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

4.2.2 HALTEN-Funktion

Wircﬁjiese Funktion aktiviert, erzeugt das Gerat einen Ausgangsstrom entsprechend dem
Ietzté.\'n Wert vor dem Eintritt in diese Option. Der Zustand des Alarmrelais wird
festgcéhalten. Es ermoglicht z. B. die Reinigung der Elektroden ohne
Proz%ssunterbrechung Solange HALTEN aktiv ist, blinkt die Anzeige im Funktionsmenti
und @t der Zugang zum Parametrierment und Testmeni gesperrt. Um die Funktion zu
deakg_weren ein zweites Mal in die "HALTEN" Option gehen und "HALTEN N" bestatigen.

geben)

H/%TE:‘ B g _

Enter driicken
wihrend 5 Sek.

PHEALE 4] <

Ieasedl
|~—
\,|
i“l

R

Kalibrieren der pH-Elektrode

Véf%ion: G Status

Der Benutzer verfligt tiber 2 Kalibrierverfahren: mit 1 oder 2 MeBpunkten.

[

N~
Verf@ren mit 1 MeBpunkt: ermdglicht die schnelle Regler-Kalibrierung mit Hilfe einer
Puffelosung mit pH-Wert = 7.

o

o
Verfahren mit 2 MeBpunkten: erméglicht eine prézise Kalibrierung von Nullpunkt und
spezdfischer Kurve der pH-Elektrode. Es sind zwei Pufferldsungen erforderlich. Die erste
Lbslﬁg hat tblicherweise den pH-Wert = 7. Wihlen Sie fur die zweite Pufferldsung einen
pH-Wert, der mdglichst nahe an dem vorgegebenen Ziel-pH-Wert liegt. Reinigen Sie die
Elektrode vor jeder Kalibrierung (siehe § 5.2). Die Pufferlésungen missen beide die
gleiche Temperatur haben.

Der pH-Regler muss in regelmaBigen Absténden kalibriert werden.
Dieses Wartungsverfahren ist sehr wichtig, um eine verlaBliche Reglerfunktion zu
gewabhrleisten.

Die Haufigkeit der Kalibrierung hédngt vom Verschmutzungsgrad der MeBflussigkeit ab.
Unter normalen Bedingungen sollte die Kalibrierung einmal wochentlich durchgefiihrt
werden.
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4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | fl:eigegeben) printed: 02.07.2024

-

=

(PHAALE) ) p [\ [T PUNRT) 2] b [PH=100

Entertaste wahrend 5

° ENTER Elektrode in Lésung
Sek. driicken A eintauchen und bestatigen
v

E AALIE ...
ENTER Automatische Bestéatigung
A ca. 20 Sek.) oder Druck auf

v Entertaste

=505 < 4

/ i = LR = [ U0
2 PUNET D [PUFFER ] S
(o 20 Sex oder Drock auf Suormortos
Entertaste
SPULEN) 4[<] [FALB...] 4[C<) [PH=0705
ENTER Elektrode in Losung
eintauchen und bestatigen
v
PLFFER 2 » [PH=00.00
Eingabe des
Pufferwertes
FALIG...) 4[] [PA=0400

Automatische Bestéatigung Elektrode in Lésung

(ca. 20 Sek.) oder Druck auf % eintauchen und bestétigen
Entertaste
v Die Meldung "ACHTUNG" am Ende der Eichung weist auf einen

A 7 Pufferlosungsfehler oder auf eine fortgeschrittene Alterung

UFF: 'IE’.E der Elektrode. In diesem Fall muss ein Elektrodenwechsel
vorgesehen werden.

W Die Meldung "FEHLER" am Ende der Eichung weist auf einen

N Pufferlésungsfehler oder auf das Uberschreiten der Elektroden-

Toleranzen. In diesem Fall werden die letzten Eichungsdaten

behalten. Die Elektrode muss unbedingt ausgewechselt

v
E ,DH":--B_E'-S_E ‘ SP=575 werden, die Messungen wiirden verfalscht angegeben.

Beide Tasten wéhrend 2 Sek. ermdglicht die Unterbrechung der Eichung.

Die vorherigen Eichungsdaten bleiben giiltig.
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4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

4.3 Parametriermenii: gleichzeitig wahrend 5 Sekunden

N . . . .
Im P&ametrierment kénnen folgende Einstellungen vorgenommen werden:
N

D

SPRACHE| Sprachauswahl: deutsch, englisch, franzdsisch, italienisch
oder spanisch.

EINHE] Auswahl der Temperatureinheit.

STROM|  Festlegung des MeBbereichs (pH oder T°), das dem
4-20 mA-Stromsignal entspricht.

/st Auswahl des Ausgangssignals 1 (Impulsdauer oder
Frequenz)

alch 2 Auswahl des Ausgangssignals 2 (Impulsdauer oder
Frequenz)

SOLLMERT|  Einstellung von 2 Einstellwerten des pH-Reglers.
(hoch/niedrig)

Auswahl des pH-Regler Modus (P; PI; PID).

Einstellung von 2 Alarmschwellwerten fiir pH oder T°C.

ALARF | (hoch/niedrig)

20

: III
s
7g =3

HAMND|  Hand-Automatik Betriebsmodus Umschaltung

i

| Temperaturausgleich mit Pt1000, oder mit

vorgegebenem Wert (ohne Pt1000) Auswahl.
FLTER | Auswahl der Dampfung. 10 Stufen sind verfligbar.

o
0
[y
=
]

_

AAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.0

ENDE | Ruckkehr zum Bedienungs-Modus und Speicherung der
neuen Parameter.

4.3.1 Sprache ENGLISH
CPRACHE % CELTSCH Die gewihlte Sprache wird durch

die Entertaste bestétigt und sofort
aktiv.

.| [FRANCAIS| -
ITALIANG

®
oL
e 40 < PG
! I = < °

L]

S
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4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

4.3.2 Temperatureinheiten

§Die Temperatur kann in °Celsius oder in °Fahrenheit angezeigt werden.

ﬁwEWhE/ A ’ SCELGIS ]

[PFRHRENH |

_ printed: C

en).,
q
A
l

.3.3 Ausgangsstrom

eben Sie den MeBbereich entsprechend der Ausgangsleistung zwischen 4 und 20 mA
—ein. Wahlen Sie dann zunéchst die Einheit des pH- oder T°-Stroms, geben Sie die
xGrenzwerte ein. Zum Beispiel kann ein pH-Wert von 2 bis 12 einem Strom von 4 bis 20
‘:’,’mA entsprechen. Der untere Grenzwert des MeBbereiches kann gréBer sein als der obere
SGrenzwert wenn beispielsweise ein pH-Wert von 2 bis 12 einem Stromwert von 20 - 4
(DmA entspricht (umgekehrtes Ausgangssignal).

STROT | [T p Y =2y

Geben Sie den

re G\ﬁsased _'Lfreigegeb

L

MAN 1000010373 ML Version:

. [N o e B T |
MeBbereichsanfangs 1=02.00
ENTER,
=
S — 17 7
=g

2° Angabe des

MeBbereichsende.
RELAS 4E] < 20=12.00

Wenn der untere und der obere Grenzwert des MeBbereiches gleich sind,
wirdin der Anzeige des Bedienungs-Modus kein Stromwert angezeigt
(siehe § 4.2)

D-27- burkert




4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

4.3.4 Ausgang 1 (Base)

Waf‘%n Sie das logische Signal fur Ausgang 1 des Reglers.

Ausmct)ahl der Impulszeit IMPULS 1)

Elnstellung der Impulsdauer und der maximalen Frequenz des Ausgangssignals.

Ausv:gahl der Impulsfrequenz (PWM1)
Elnstgllung der Frequenz der logischen Ausgangssignal-Aktivierung.

— B A R T

B T A [T=m23

--n) pri

| freige

ENTER gy
=T } 1_nUL-:US Impulsdauer

<2
<
-
[i4
[2]
=2
8
(%]
(O]
c
o
2 T1
(0]
8 (T1)
=
=
o
N
[s2}
o
o
o
o
o
P
<
=

|WIEEE
ENTER
A

00/ N Impuls—
u /v
quenz

9 @
AR Y =) [/

(T1 (s)+0,02 (s)) x F1 < 60

Eine interne Uberpriifung dieser Bedingung
wird vorgenommen. Bei anderen Werten
kehrt das Programm solange zur Auswahl
von T2 zurtick, bis die geforderte
Bedingung erfiillt wird.

u Die Einstellung des Impulsausgangs mit einem Relais kann mit F1 < 60 kontrolliert
werden (siehe § 2.5).
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4 BEDIENUNG PH-WERT REGLER 8205

4.3.5 Ausgang 2 (Siure)

<

§Wéhlen Sie das logische Signal fur Ausgang 2 des Reglers.

SAuswahl der Impulszeit IMPULS 2)

aEinstellung der Impulsdauer und der maximalen Frequenz des Ausgangssignals.
sAuswahl der Impulsfrequenz (PWM?2)

9Einstellung der Frequenz der logischen Ausgangssignal-Aktivierung.

’§ TR punz] <) p Il
-
gﬁﬂé.ﬁ!ﬂ.’fﬂi e % [2=n5)

TR } T0=000.05 I(r_:_wgusl)sdauer

T:u"'ZSS

v

700 / N Impuls-

Sk
SOLLWERT, < — ———————— . A=) (027

(T2(s)+ 0,02(s)) x F2 < 60

Eine interne Uberpriifung dieser
Bedingung wird vorgenommen. Bei
anderen Werten kehrt das Programm
solange zur Auswahl von T2 zurlick, bis
die geforderte Bedingung erfiillt wird.

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (

n Die Einstellung des Impulsausgangs mit einem Relais kann mit F1 < 60
kontrolliert werden (siehe § 2.5).
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4.3.6 Einstellwert

<
WahBder Einstellwerte der pH-Wert-Kurve

L1 <gb und S1<=S2 (1)

N
Grer}cgwert 1(L1)
Gebéh Sie den unteren Grenzwert der pH
Kurv&ein.
Einstgllwert 1 (S1)
Gebéh Sie den unteren Verlauf der pH-
Regefung ein
Einstgllwert 2 (S2)
Geb¥n Sie den oberen Grenzwert der pH
Regéfung ein.
Gren§wert 2 (L2)
Gebgn Sie den oberen Verlauf der pH-
Kurvgiein.

4
(s ueRT] 2] b

C=b

4

;
:
Q
(2
$ L100350
=
=
o
@ .
S 5200700
8
-
z
2 5200750
ENTER
=
v
L20T00

L2

S2

S1

L1

Volume

>

Reagens

Wenn die Bedingung (1) nicht erfiillt ist, zeigt das Menii L1=3.00. Bevor

Sie das Menii verlassen, miiss

burkert

en Sie korrekte Werte einstellen.
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4.3.7 Auswahl Reglermodus

<

§Auswah| des Reglermodus (statisch oder dynamisch) und der entsprechenden
~Reglerparameter fiir P, Pl oder PID-Funktionen.

g

3

2 BASE
£

s

- REGLER] =)D s CE)p & _LTRL]

LONIRLE

geben).

J

@
2

<

E "
3 g AP =100
@

@

€ ~
-

m .............

ALART < —— 1+ — 4 ————— 4= [fPEai00

Proportionalfaktor
BASE

CONTRLT
ounam | p S saume
CONTRLE

KPT=100]
*
=10 | 474 [kPi=100

. Proportionalfaktor
Tf‘/’] = E’D Nachstellzeit

ENTER

T

v .
Vorhaltzeit
Mit TV1=0.0, hat der Regler PI. Vorhalten
E' """ l'q;l_"qli{iﬁ/: o _- 17— * Dementsprechend KP2; TN2; TV2
-------------- < = =1 falls CONTRL2 gewahit.

D-31- burkert
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4.3.8 Alarm Schwellwerte Auswabhl

Zwe&chwellwerte werden flir das Alarmrelais eingegeben: MIN. und MAX. Es sind
Optlshen verfiigbar, die Relais umzukehren (M) oder eine Verzdgerungszeit (OEL.7
)zwm¢hen 0 und 999 Sekunden einzugeben. Die Verzogerungszeit verhindert eine zu
schnglle Reaktion des Relais, z.B. wenn Zeit fiir eine gleichmaBige Verteilung erforderlich
ist (§Bispielsweise bei Messungen in Behltern mit Riihrwerk). Uberschreitet der pH- oder
T°-W&rt den Schwellwert, wartet der Regler den Ablauf der Verzégerungszeit ab, bevor
das Relais aktiviert wird. Es wird kein Alarm ausgel6st, wenn der gemessene pH-Wert
(oden:T°—Wert) vor Ablauf der Verzégerungszeit auf einen Normalwert zuriickkehrt.

W e T | i
A

[ rax=000) 404 Lan=0150

CZ)p
OeLI=030) [T P

i EM

A < 4 [ =2

1000010373 ML Version: G Status: RL (released | fi

Die folgenden Bedingungen
muss erfiillt werden MIN < geschlossen [
MAX und A pH > 0,2
(oder AT° > 2°C). offen

min ¢«——» max
pH ApH >0,

AT® >2°c  PH/T
ofien AT® (°CFF) >
MAX == o= - - o - TN m s s oo
MIN {-------- - LR |- =T P N G IR LR

| | Verzugszeit I Verzugszeit
1 | N—ﬁ :<—>
|
: : ! |
Y ! : > T(s)
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4.3.9 Hand Anzeigemodus

<
SWihlen Sie den Hand Anzeigemodus um einen pH-Wert zu eingeben. Der Benutzer hat
Sdamit die Mdglichkeit, die ganze Anlage ohne Flussigkeit zu priifen.

g aang) C=)p ’“

SHUHERT 4[4 <

.3.10 Auswahl des Temperatur-Kompensations-Modus

(relggsed | fre,

FWenn der Pt1000 nicht beniitzt wird, FUHLER Y wihlen und den Temperaturwert des
» Mediums eingeben.

TAHERT] [CZ)p LnEn ][] p
-1 M

R

Statu

73 ML Versu
i
L}

g
Y D)

%. - .’.E{L_ _I-_ER_ _ E «—— — — — — — — — —J ENTER@

: Y

E |

) |
_____________ |
TR < _____ |

..............
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4.3.11 Filterfunktion

<
Die Bmpfung schiitzt die Anzeige und den Ausgangsstrom vor Schwankungen. Es sind
10 Sgufen verfugbar. Die erste Stufe (FILTER 0) hat jedoch keine Dampfungsfunktion.

>’
&

SPRIUNG: 4 [=] <

-~

4.4 gestmenii: gleichzeitig wahrend 5 Sekunden
(7]

Im T&tmenii werden folgende Abgleiche und Uberpriifungen durchgefiihrt:
c

ted: 02

d | freigegeben

Grundeinstellung: Abgleich des Nullpunktes (4 mA).

Grundeinstellung: Abgleich der Spanne (20 mA).

Temperatur-Wert Korrektur. Die Ausgéange reagieren
entsprechend dieser Eingabe.

Eingabe des zu simulierenden pH-Wertes. Die Ausgénge
reagieren entsprechend dieser Eingabe.

Elektrodenspannung Anzeige.

Zurtck ins Funktionsmeni und Abspeicherung der neuen
Parameter fiir OFFSET und SPAN. Ist einer der 2 Werte fehlerhaft,
zeigt das Gerdt auf "OFFSET" und neue Werte fiir OFFSET und
SPAN missen eingegeben werden.

burkert D-34-
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4.4.1 Offset-Ausgleich

24

=

Uberpriifen und verindern der Grundeinstellung von 4 mA. SchlieBen Sie am
Ausgangsstromkreis ein Amperemeter an. Bei gedriickter Enter-Taste und OFF5ET
aAnzeige des Displays generiert der Regler 4 mA. Wird ein anderer Wert als 4 mA

07.2

tgemessen, korrigieren Sie diesen durch Eingabe des gemessenen Wertes
S =

OFFSET D [GF=040C

c

: = |

© MeBwert Strom eingeben
95

|

= oran: 4= [or=o4a.

o AL

0

@©

#.4.2 Span-Ausgleich

5

x

-Uberpriifen und verindern der Grundeinstellung von 20 mA. Die Vorgehensweise ist
gdentisch mit dem Offset-Ausgleich. Bei gedriickter Enter-Taste und UFF5ET Anzeige des
dDisplays generiert der Regler 20 mA. Ist dieser Wert nicht korrekt, korrigieren Sie diesen
Odurch Eingabe des gemessenen Wertes.

& o CEp P2

S

Ve

-

; MeBwert Strom eingeben
[se]

L

g Toense 4[] [sP=1354

o
<z(4.4.3 Temperaturausgleich
=

Der vom Pt 1000 gelieferte Temperaturwert kann korrigiert werden. Geben Sie den
geforderten Temperaturausgleichswert (innerhalb des Temperaturbereichs +/- 5°C) ein
und bestétigen Sie diesen anschlieBend. Die Temperatureinheit ist die gleiche, die im
vorhergehenden Grundeinstellungsmeni ausgewéhlt wurde. Der gewéhlte
Temperaturwert beeinflusst den berechneten pH-Wert.

T o CINCTI ENTER T or
} Geben Sie den Temperatur-
ausgleichswert ein (°C oder °F)

Die Temperaturberichtigung bleibt aktiv bis ein

T AT ' ENTER anderer Wert eingegeben wird
T TR

Wenn der Temperaturwert simuliert ist, wird die Temperaturberichtigung nicht berechnet
(siehe § 4.3.10).
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4.4.4 pH-Wert Simulation

In dig&em Menii kann ein pH-Wert (oder T°) simuliert werden. Der Benutzer hat damit die
Mégi‘[chkeit, seine ganze Anlage ohne Flussigkeit zu priifen. Der simulierte Wert wirkt sich
auf dgn Stromausgang und die Relais aus. Es sind die Einheit und die Kommastelle, die im
Untégmen'u "EINHEIT" gewahlt worden sind, aktiv.

> R I e,
______ R pH-Wert eingeben
L S e Gk A4 [pa=i050
{ & (reami ] FE» (oot
@_Ef Temperatur-Wert eingeben
B e CH asc

A\
R Veﬁassen Sie das Untermenti SIMUL durch Driicken oder . Die Simulation

ist a&iv, bis der Benutzer ein anderes Unterment angibt.

pigegebe

10373

4.4.8 Anzeige der Elektrodenspannung

00

Anz@e des Augenblickwertes der Elektrodenspannung

=
CPANNNG > S

CEE: 4P <
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5.1 Austausch der Elektrode (kompakte Ausfiihrung)

7.2024

u pH-Elektroden haben eine begrenzte Lebensdauer, die von mehreren Parametern
abhangt, wie z.B. der chemischen Zusammensetzung der umgebenden Fliissigkeit,
der Temperatur, dem Druck, usw.

Fiir die Elektrode wird keine Garantie des Regler-Herstellers
gewdhrleistet.

bprinted: 02.0

ie Elektrode muss ausgetauscht werden, wenn Sie sichtbare Schaden aufweist
zerbrochenes Gilas, Risse, usw. oder wenn nach Abschluss des Kalibriervorganges die
eldung FEHLER erscheint.

%eben

| freige

1. Unterbrechen Sie die Stromversorgung und stellen Sie sicher, dass
kein Druck mehr im Rohr oder im Fliissigkeitsbehdlter vorhanden ist.

(released

©2. Nehmen Sie den Regler vom Rohr bzw. dem Tauch-Bausatz ab.

3. Drehen Sie die Schraube auf und heben Sie die Klappe.Drehen Sie die Regler-
fAbdeckung auf und 6ffnen Sie diese vorsichtig.

34 Ziehen Sie die pH- und Temperatur-Verbindungen ab.

(,,5 Ziehen Sie die Sensoreinheit aus dem Gehause.

06. Entfernen Sie die Elektrode mit einem SW17 Schraubenschliissel SW17 aus der
SSensoreinheit.

'27. Schrauben Sie eine neue Elektrode in die Sensoreinheit und ziehen Sie diese mit einem
=>SW 17 Schraubenschlussel fest. Bauen Sie den Regler wieder zusammen.

=

25.2 Lagerung u. Reinigung der Elektrode

O

oWenn die Elektrode nicht in Betrieb ist, sollte Sie in einer 3-molaren Kaliumchloridlésung

c>(223 6 g/l) gelagert werden, die eine regenerative Wirkung hat. Ist eine solche Lésung
“nicht verfugbar, kann bei kurzen MeBunterbrechnungen von maximal 2 -3 Tagen auch

<normales Leitungswasser verwendet werden. Die Elektrode darf nicht in destilliertem oder

Zentionisiertem Wasser gelagert werden. Dieses darf nur zum Spiilen verwendet werden.
Die Erfahrung hat gezeigt, dass der GroBteil an MeBfehlern bei pH-Elektroden sowie lange
Antwortzeiten von verschmutzten Elektroden oder Membranen verursacht werden. Da die
Verschmutzung von der jeweiligen Anwendung abhangt, ist bis jetzt noch kein allgemeines
Reinigungsmittel verfligbar. Folgende Reinigungsmittel kénnen jedoch fiir die meisten
Anwendungsfélle empfohlen werden:

- Fettige oder dlige Riickstédnde mit einem Tensid-haltigen Mittel entfernen.

- Kalkriickstéande und Metallhydroxid-Beldge mit verdiinnter Salzséure (10%) beseitigen.

- Sulfidhaltige Riickstande (Aufbereitungs-systeme) mit einer Mischung aus verdiinnter
Salzs#ure (10%) und geséttigtem Pepsin entfernen.

- Bei sehr langsam arbeitenden pH-Elektroden tauchen Sie die Elektrode eine Minute lang
in eine 2% HF und 5 % HCI-Losung und sptilen Sie sorgféltig nach.
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5 WARTUNG PH-WERT REGLER 8205

u Beachten Sie die Sicherheitsbestimmungen, wenn Sie mit sdurehaltigen

Lésungen umgehen. Spiilen Sie die Elektrode immer mit entionisiertem
Wasser ab und legen Sie diese fiir ca. 10 Minuten in 3-molare
Kaliumchloridlésung oder in Leitungswasser.

7.2024

=]
5.3 Behler Meldungen

d

Eine.g:EHLE "-Meldung auf der Anzeige (mit Ausnahme der Elektroden-Kalibrier-Funktion)
zeigtﬁen Verlust der Kalibrierdaten an. Durch Driicken der ENTER-Taste gelangt der
Benufzer in das Bedienment, das Gerét arbeitet jedoch mit den Werk-Voreinstellungen
(sieh§’§ 5.4). Der Regler muss neu kalibriert werden. Erscheint diese Meldung mehrmals
hinte@inander, senden Sie das Gerét bitte ins Werk ein.

(0]

Tempgratur: Wird "--° £ oder "--° F" angezeigt, befindet sich die Temperatur auBerhalb des
vorgegjebenen Bereiches (- 40 ... + 150) oder die Verbindung zum Pt1000 ist
untedBrochen. In diesem Fall wird "PH=---"" angezeigt. Fiir die Ausgénge (Strom und
Rela'r% wird pH = 0 festgelegt.

[

pH-V¥erte auBerhalb der vorgegebenen Bereiches: pH > 14 oder pH < 0, "PH=---" wird
ange%igt. Fir die Ausginge (Strom und Relais) wird pH = 14 bzw. pH = 0 festgelegt.

O
Elekteodenspannung: > + 575 mV oder < - 575 mV. "PH=---"und "--- m¥" werden
angeizasigt. Fir die Ausginge (Strom und Relais) wird pH = 0 bzw. pH = 14 festgelegt.

(0]

>
Leistungsverlust : Bei Leistungsverlust ist die Anzeige ausgeschaltet, die 4-20 mA und
Pulsmusgénge zu 0, und die Alarm Relais ged&ffnet. Nach der Inbetriebnahme ist die
Mesgging mit der vorhergehenden Konfiguration kontrolliert.

o

54 @Ierk-VoreinstelIungen des Reglers 8205 bei Lieferung
(=]

Sprache: Englisch
Teg']peratur Einheit: °C Sollwert 2:8.00
4-20 mA Ausgang: pH Grenzwert 2: 11.00
4 mA: 00.00 Regler: Typ : PID
20 mA:  00.00 Proportional KP1: 1.0 KP2: 1.0
Ausgang 1:  Typ Impuls Integer TN1: 1.0 TN2: 1.
Dauer1: 0 Ableitung TV1: 1.1 TV2: 141
Freg1: O
Periode 1: 0 (PWMT) Alarm: Typ pH
Ausgang 2:  Typ Impuls MIN: 00.00
Dauver2 O MAX: 00.00
Freg2: O DEL1: 000
Periode 2: 0 (PWM2) INV: Nein
Hand: Ja
Einstellwert: Grenzwert 1: 3.00 Pt1000: Ja
Sollwert 1:6.00 Filter: Filter 2
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5.5 Ersatzteil-Stiickliste
35.5.1 pH-Wert-Regler 8205 Kompakt Ausfiihrung

Position Bezeichnung Bestell-Nummer
1 Klappdeckel, Schrauben, Frontfolie und Elektronikplatine
mit Relais 426490

Klappdeckel, Schrauben, Frontfolie und Elektronikplatine

mit Transistoren 426492
2 Gehause fur 2 x M20x1.5 Kabelverschraubungen, mit Ring und
Mutter 425526

3+5+6+8 Satz mit 2 M20x1,5-Kabelverschraubungen + 2 Flachdichtungen aus
Neopren fiir Kabelverschraubung oder Verstopfung + 2 M20x1.5
Schraubverstopfungen + 2 Mehrwegdichtungen 2x6 mm 449755

4+5+6  Satz mit 2 M20x1,5- NPT1/2"-Reduktionen (mit
eingesetzten O-Ring) + 2 Flachdichtungen aus Neopren fiir
Kabelverschraubung oder Verstopfung +
2 M20x1.5 Schraubverstopfungen 551782

7+8+13 Kit mit 1 Verschluss fiir Kabelverschraubung M20x1,5 +
1 Mehrwegdichtung 2x6 mm fur Kabelverschraubung +

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | freigegeben) printed: 02 07.20

1 EPDM-Dichtung fiir den Sensor + 1 Montage-Blatt 551775
9 Ring 619205
10 Mutter 619204
11 pH-Elektrode, 0...130 °C, 0...6 bar (UNITRODE) 552041
12 Elektrodenarmatur mit Pt1000 aus Edelstahl 418889
Elektrodenarmatur mit Pt1000 aus Tl 418890
13 Satz mit 1 griinen FPM- + 1 schwarzen EPDM-Dichtung 552111
Pufferlésung pH= 4, 500 ml 418540
Pufferlésung pH= 7, 500 ml 418541
Pufferlésung pH= 10, 500 ml 418543
Aufbewahrungsldsung fiir Elektroden (KCI 3M), 250 ml 418557
pH-Kalibrierungszeugnis, 2-Punkt-Werkkalibrierung 550673
Satz mit 8 pH-Frontfolien 553198
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3 ML Version: G Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.07.2024

1

Fig

MAN 100001(3

burkert

.1 Ersatzteil pH-Wert Regler 8205, Kompakt Ausfiihrung
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5.5.2 pH-Wert-Regler 8205, Schaltschrank-Ausfiihrung

<

N

§$iehe Abbildung auf der ndchsten Seite

<

S,Position Bezeichnung Bestell-Nummer
5

c

B 1 Deckel mit Schrauben, Frontfolie und Elektronikplatine mit Relais 426490
= Deckel mit Schrauben, Frontfolie und Elektronikplatine mit

% Transistoren 426492
D

Q

2 2 Montagesatz (Schrauben, Bolzen, Facherscheiben,

= Kabelschelle) 418388
el

(0]

é 3 Dichtung 419350
(0]

E Pufferlésung pH= 4, 500 ml 418540
P Pufferlésung pH= 7, 500 ml 418541
2 Pufferlssung pH= 10, 500 ml 418543
n Aufbewahrungslésung fiir Elektroden (KCI 3M), 250 ml 418557
O}

.05) pH-Kalibrierungszeugnis, 2-Punkt-Werkkalibrierung 550673
o

i Satz mit 8 pH-Frontfolien 553198
=

P

Q

g

8

S 2

2 |

<

=

A\

Fig. 5.2 Ersatzteile pH-Wert-Regler 8205, Schaltschrank-Ausfiihrung
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5.5.3 Ersatzteile des pH-Wert-Reglers 8205, Wandmontage-Ausfiihrung
<

Position Bezeichnung Bestell-Nummer
S
1% Komplettes IP65 Geh&use 557180
kel
]
2c Versorgungsplatine 115/230 VAC @)
o
SE Elektronikplatine 8205, Wandmontage, mit Relais oder Transistoren ®*
[}
D
& Pufferlésung pH= 4, 500 ml 418540
2 Pufferlésung pH= 7, 500 ml 418541
> Pufferlosung pH= 10, 500 ml 418543
% Aufbewahrungslésung fiir Elektroden (KCI 3M), 250 ml 418557
K]
[}
i pH-Kalibrierungszeugnis, 2-Punkt-Werkkalibrierung 550673
x

(*) Fi8 Ersatzteile ohne Bestell-Nummern wenden Sie sich bitte an Biirkert.

MAN 1000010373 ML Version: G Stat

A

SYGTIE
imE=ley

=

Fig. 5.3 Ersatzteile pH-Wert-Regler 8205, Wandmontage-Ausfiihrung
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A1: Eigenschaften von PID-Reglern

<
SEin PID-Regler besitzt einen Proportional-, einen Integral- und einen Differentialanteil (P-, I-
Sund D-Anteil).

o

gP-AnteiI:

_.8.

‘EFunktion: Y = Kp = Xd

s

‘=Kp ist der Proportionalbeiwert. Er gibt sich als Verhaltnis von Stellbereich AY zu Proportional-
SHpereich AXd.

2

> X4

g

= Xd |-

3 YA

" H

8 >
I Ymax:-- t
~ e A

7 > A

2 YO0 ® Kp.Xd {-

N @

O Q

g . T

K] Ymin I

kS , , xd >t
g Proportionalbereich ~ AXd

i Kennlinie Sprungantwort

&

=

EEigenschaften:

EEin reiner P-Regler arbeitet theoretisch unverzégert, d.h. er ist schnell und damit dynamisch

“giinstig. Er hat eine bleibende Regeldifferenz, d.h. er regelt die Auswirkungen von Stérungen
icht vollstédndig aus und ist damit statisch relativ ungiinstig.

I-Anteil:
Funktion: Y= 1/Ti [Xddt

Ti ist die Integrier- oder Stellzeit. Sie ist die Zeit, die vergeht, bis die Stellgr6Be den gesamten
Stellbereich durchlaufen hat.
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X A
N dy Xd
Q —A
~ dt S
S — >
N H
o H
< Yy
£ = G T S Y.
& 3> S
5 X
i 2
i 2
o : - : Pw
H _ : Ymin —a>
= Regelbereich AXd - Ti St
g Stellzeit :
g Kennlinie Sprungantwort
(0]

-~

Eigen?chaften:

Ein reiner I-Regler beseitigt die Auswirkungen autretender Stérungen vollstandig.

Er begitzt also ein glinstiges statisches Verhalten. Er arbeitet auf Grund seiner endlichen
Stellé‘?schwindigkeit langsamer als der P-Regler und neigt zu Schwingungen. Er ist also
dynamisch relativ unglinstig.

C

D-Anfgil :
o

Funkﬁon : Y= Kd dXd
s dt

Kd islgder Differenzierbeiwert.
Je grgﬁer Kd ist, desto starker ist der D-Einfluss.

o
o
A A
;t
Y A
"t
Sprungantwort

Eigenschaften :
Ein Regler mit D-Anteil reagiert auf Anderungen der RegelgréBe und kann dadurch
auftretende Regeldifferenzen schneller abbauen.
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Uberlagerung von P-, I- und D-Anteil:

1 d Xd
Y = Kp Xd + —— [ Xd dt + Kd 29X
P ) ot

it Kp*Ti = Tn und E—g = Tv, ergibt sich fiir die Funktion des PID-Reglers:

Y=Kp (Xd+ —— [ Xd dt + Tv 4Xd,
Tn dt

%d | freigegeben) pr‘Eted: 02.07.2024

T

Proportionalbeiwert / Verstarkungsfaktor

§Tn : Nachstellzeit (Zeit die bendtigt wird, um durch den I-Anteil eine gleich groBe
© StellgréBenanderung zu erzielen, wie sie infolge des P-Anteils entsteht).
v Vorhaltzeit (Zeit, um die eine bestimmte StellgroBe auf Grund des D-Anteils friiher
’?:_ erreicht wird als bei einem reinen P-Regler).
E
ko
n
(O]
. XA
s Xd
o
>
3‘ A
Ll
o t
8 Y A
§ D-Anteil
= I-Anteil
zZ
<
=
P-Anteil
______________________________ : "t

TN Nachstellzeit
Sprungantwort des PID-Reglers
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A2: Einstellregeln fiir PID-Regler

In d§ regelungstechnischen Literatur werden eine Reihe von Einstellregeln angegeben, mit
den& auf experimentellem Wege eine glinstige Einstellung der Reglerparameter ermittelt
werden kann. Um dabei Fehleinstellungen zu vermeiden, sind stets die Bedingungen zu
beaglten, unter denen die jeweiligen Einstellregeln aufgestellt worden sind. Neben den
Eigégschaften der Regelstrecke und des Reglers selbst spielt dabei eine Rolle, ob eine
Stét‘g’réﬁenénderung oder eine Fiihrungs-groBenanderung ausgeregelt werden soll.

o
Eins%llregeln nach Ziegler und Nichols (Schwingungsmethode )

QO
Bei ﬁser Methode erfolgt die Einstellung der Reglerparameter auf der Basis des Verhaltens
des.qJ gelkreises an der Stabilitdtsgrenze. Die Reglerparameter werden dabei zunachst so
eingestellt, dass der Regelkreis zu schwingen beginnt. Aus dabei auftretenden kritischen
Kengywerten wird auf eine giinstige Einstellung der Reglerparameter geschlossen.
Voraﬁssetzung fir die Anwendung dieser Methode ist natiirlich, dass der Regelkreis in
Sch%ingungen gebracht werden darf.

Vor%ghensweise:

- Regler als P-Regler einstellen (d.h. Tn = 999, Tv = 0), Kp zunichst klein wihlen.

- Ge@ﬁnschten Sollwert einstellen.

- Kpigolange vergroBern, bis die RegelgroBe eine ungedampfte Dauerschwingung ausfiihrt
(sighe folgendes Bild).

Istwert
N

X

Tkrit

v

MAN 1000010373 ML Version

Bild : Verlauf der RegelgréBe an der Stabilitatsgrenze

Der an der Stabilitdtsgrenze eingestellte Proportionalitéatsbeiwert wird als Kkrit bezeichnet.
Die sich dabei ergebende Schwingungsdauer wird Tkrit genannt.
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Aus Kkrit und Tkrit lassen sich dann die Reglerparameter gemaB folgender Tabelle
berechnen.

<
N
o
N
P und Nichols :
Reglertyp Einstellung der Parameter
g
d P-Regler Kp = 0,5 Kkrit
’5 Pl-Regler Kp = 0,45 Kkrit Tn = 0,85 Tkrit
8 PID-Regler Kp = 0,6 Kkrit Tn = 0,5 Tkrit Tv = 0,12 Tkrit
(=]
.:)!JDie Einstellregeln von Ziegler und Nichols sind fiir P-Strecken mit Zeitverzégerung 1. Ordnung

+&und Totzeit ermittelt worden. Sie gelten allerdings nur fiir Regler mit Storverhalten und nicht
Qﬁr solche mit Fiihrungsverhalten.

Se

8E|nstellregeln nach Chien, Hrones und Reswick (StellgréBensprung-Methode) :

(rel

—'Bel dieser Methode erfolgt die Einstellung der Reglerparameter auf der Basis des

Ubergangsverhaltens der Regelstrecke. Es wird ein StellgroBensprung von 100%
Eausgegegeben Aus dem Verlauf des Istwertes der RegelgréBe werden die Zeiten Tu und Tg
(,,abgelesen (folgendes Bild). Ks,ist der Proportionalbeiwert der Regelstrecke.

(.D. 100%
c
o
)
5 AY
>
-
= N
™ t
&
= Istwert x4
8 KS.4x
o
S
Z AX
<
=
L—»L—> t
Tu Tg

Bild : Verlauf der RegelgréBe nach einem Stellgré6Bensprung AY

Vorgehensweise :

- Regler auf HAND schalten.

- StellgroBensprung ausgeben und RegelgréBe mit einem Schreiber aufnehmen.

- Bei kritischen Verlaufen (z.B. bei Uberhitzungsgefahr) rechtzeitig abschalten (Es ist zu
beachten, dass bei thermisch tragen Systemen der Istwert der RegelgroBe nach dem
Abschalten weiter steigen kann).
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In der folgenden Tabelle sind die Einstellwerte fiir die Reglerparameter in Abhangigkeit von

Tu, Tg und Ks fur Fiihrungs- und Stérverhalten sowie fiir einen aperiodischen Regelvorgang
und einen Regelvorgang mit 20 % Uberschwingen angegeben. Sie gelten fiir Strecken mit P-
Verl'ﬁlten, mit Totzeit und mit Verzégerung 1. Ordnung.

o

Einsgllung der Parameter nach Chien, Hrones und Reswick :

e
(0]
£
a Einstellung der Parametern
Regler-
Ty} Aperi__odischer Regelvorgang Regel'yorgang mit
g (0% Uberschwingen) 20% Uberschwingen
(0]
;‘E_’ Flihrung Stérung Flihrung Stérung
2 c05-T9 ko c03-T9 ko 20719 ko 07— T9
P-I?gler KP = 0,3 Tu-Ks Kp = 0,3-|-u “Ks Kp = 0,7-|-u “Ks Kp = 0,7 Tu-Ks
K}
3 - Tg c06-T0 ko o0g-T9 Tg
Pl-gegler Kp = 0,35m Kp = 0,6 Tu=Ks Kp = 0,6 Tu-Ks Kp 0,7 Tu-Ks
& Tn=1,2Tg Tn=4-Tu Tn=Tg Tn=23-Tu
()

5 20679 ko 2 095—T9 | ko = 095—T9 | ko = 12—T9__
N%M@a Kp =065, ks |KP=0955 "= Kp =095 = Kp =125 "¢
> Tn=Tg Tn=24+Tu Tn=135:Tg |Tn=2-Tu
s Tv=05"Tu Tv=042"Tu Tv =047 *Tu Tv=042"Tu

[sgl

Der E-oportionalbeiwert Ks der Regelstrecke kann gemaB Bild der vorherigen Seite liber den
Anstieg der Wendetangente, d.h. iber AX / AY berechnet werden (AY: Stellgr6Bensprung):
o
o

_AX
N

MAN 10

burkert
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1 INTRODUCTION

PH CONTROLLER 8205

Dear Customer,

BEF§RE INSTALLING OR USING THIS
PRGDUCT, PLEASE TAKE OUR ADVICE
ANDZREAD THE ENTIRE MANUAL
THOROUGHLY.

(9]
This@ill enable you to fully profit from all of
the aévantages offered by this product.

1.1 packing and control

fr@egeb

Pleaﬁ verify that the product is complete
and fgee from any damage.

Comgare the Type specifications on the
Iabg@go the adjacent list to ensure that you
haveeceived the proper unit. If there is
any [@ss or damage, please contact your
localBiirkert subsidiary.

ersion

1.2 ibout this manual

M

This%anual does not contain any warranty
stat@ent Please refer to our general
terms:of sale and delivery.

OnIySbroperIy -trained staff should install
and/gr repair this product. If difficulties
shougi occur at the time of installation,
please contact your nearest Blirkert sales
office for assistance.

burkert

1.3 User's responsibility for safety

It is the user's responsibility to select a
controller model that is appropriate for the
application, install it properly, and maintain
all components. Special warning must be
paid to the chemical resistance of the
controller against the fluids which are
directly contacting the product.

This symbol appears in the
manual to call special warning
to instructions that affect the
safe installation, function and
use of the product.

1.4 Electromagnetic compatibility

This device fulfills the essential
requirements of te directives 2004/108/EC
(EMC) and 73/23/EC (DBT).

In order to comply with the directives, the
wiring instructions must be followed.

The device has been tested according to
the following EMC standards:

- EN 61000-6-3

- EN 61000-6-2

- EN61010-1

E-2-



2 SPECIFICATION

PH CONTROLLER 8205

2.1 Ordering codes of compact pH controllers 8205
<8205 compact, 4-20 mA output, 15-30 VDC, 1 alarm relay

N

o

N

~Pulse outputs Gaskets Electrode Electrical Ordering code
o connection

S 2 relays FPM Unitrode 2 x M20x1,5 cable glands 426430
€ 2 transistors FPM Unitrode 2 x M20x1,5 cable glands 426450

.2 Ordering codes of separate controllers 8205

ntroller 8205, panel mounted, 4-20 mA output, 1 alarm relay

Rb (released | frelge?,eben)qprl
U o

ulse outputs Power supply Electrical Ordering code
connection

2 relays 15-30 VDC terminal strips 427939

2 transistors 15-30 VDC terminal strips 427941

“Controller 8205, wall-mounted, 4-20 mA output, 1 alarm relay

. Pulse outputs Power supply Electrical Ordering code
g connection
o 2relays 15-30 VDC 5 x M16x1,5 cable glands 427946
O 2 transistors 15-30 VDC 5 x M16x1,5 cable glands 427948
5 2 relays 115/230 VAC 5 x M16x1,5 cable glands 427951
S 2 transistors 115/230 VAC 5 x M16x1,5 cable glands 427953
>
=

SpH sensor holders for pH controllers 8205 in separate versions: see instruction manual
«d'pH sensor holder 8200" (ordering code 428937)
[s2]

o

52.3 Design and measuring principle

8De5|gn

ZpH controller 8205 compact

<The pH-controller compactly combines a
pH-sensor and a controller with display in a
splash-proof enclosure.
The sensor component consists of a
replaceable combination pH-electrode,
screwed into the sensor housing with
screw-in threads. The measured signal is
conveyed to the controller via a coax plug.
The Pt1000 for automatic temperature
compensation is a standard feature in the
sensor housing.
The controller component converts the
measured signal, displays the actual value
and computes the command signals.
The output signals are provided via two
cable glands.

E-3-

pH controller 8205, separate version
The pH transmission system combines a
pH sensor 8200, and a separate pH
controller 8205 with display.

The 8205 separate controller is available in
panel mounted version or in a wall-
mounted enclosure.

pH sensor 8200

The characteristics of electrodes are
described in the 8200 operating
manual.The Pt1000 for automatic
temperature compensation is available as
an option feature in pH sensor housings
type 8200.

burkert



2 SPECIFICATION

PH CONTROLLER 8205

Meag.lring Principle
N

N~
The fost important part of a pH electrode
is th(?glass membrane of pH-selective
glasslz When the electrode is immersed into
the sg_lutlon an electrical charge caused by
H-ions (H*) generates a cell voltage
betw@en the glass membrane and the
solutidn. This electric voltage is recorded
with Eference to a reference electrode,
Iocatéd around the pH glass electrode. The
cell @ltage of the combination electrode is
dlrecfﬂy proportional to the pH value
(59. m mV per pH unit at 25°C).

The gontroller functions in a 3-wire circuit
and réqulres a power supply of 15-30 VDC.
A relay alarm contact, and a 4-20 mA
stan&ard signal proportional to the pH or to
the TS C, are available as output signals.
The llse output signals are provided by
relays or transistors.

=

=
Cont,isolling Principle
[s2]

in sta@ic or dynamic process of pH control.
The dutput signals may control a valve or a
pumE by means of impulses which time
duraffon or frequency is computed
according to user parameters and pH value
of the fluid.

(See § 4.3 Operation).

Refer to Appendix A for general
characteristics of PID controllers.

burkert

ACID BASE

ALARM

Fig. 2.1 static process control

A) Static process: Fluid controlled in a
tank, without significant flow, the control
mode is proportional.

o
The g—( controller 8205 is designed for use
c

ACID BASE ALARM

Fig. 2.2 Dynamic process control

B) Dynamic process: Fluid controlled in a
pipe, or in a tank with significant flow. The
control mode is Pl or PID.
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2 SPECIFICATION

PH CONTROLLER 8205

2.4 Dimensions of the pH controller 8205

180

91

85.5

(190)

113

123

Y

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | freigegeben) printed: 02.07.2024

DN H(mm)
(mm)
T-fitting Saddle Plastic Stainless steel
spigot welding tab
15 186
Iy 20 183
25 183
32 187
40 191
50 197 223 193
[ []] T [65 197 222 206 199
80 226 212 205
100 231 219 213
—| v 110 227
-— 125 234 254 225
J 150 244 261 233
180 268
200 280 282 260

Fig. 2.3 Dimensions pH controller 8205 compact

E-5-
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2 SPECIFICATION PH CONTROLLER 8205
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Fig.§.4 Dimensions pH controller 8205 panel-mounted version, and drilling jig

126

————

blanking stripe ‘

I bunrlzert

pH |
10—

=

MAN 1000010373 ML Versipn: G St
o120

(an)
F o \Y>/ \Y”/ o
8 AN s
— VW ®
— O\ 3
i blanking stripe | S
25.5
ENNEENE|NE) 5 cable glands

+ 1 cable gland reducer

Fig. 2.5 Dimensions pH controller 8205 wall-mounted version
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2 SPECIFICATION PH CONTROLLER 8205

2.5 Technical data

<
SpH measurement
N

N~

Measuring range 0..14 pH

SResolution 0,01 pH

:?\/Ieasuring error + 0,02 pH, after electrode calibration

o

~Temperature measurement

8

é’Measuring range -30 to +140 °C

SResolution 0,1°C

HMeasuring error +1°C

YCompensation automatic compensation with the Pt1000, or manual
§ compensation through user programming
e Reference temperature = 25°

-

%Control mode Programmable, type P; PI ; PID

=]

©

»Min. difference of the pH measuring range corresponding to the 4-20 mA signal
90,5 pH unit (ex: range 6,7 to 7,2 pH corresponds to the 4-20 mA current output)
c

Q

(2

o

“Electrical data

=

c,gPower supply 15-30 VDC, filtered and regulated, or 115/230 VAC -

Q 50/60 Hz (see technical data 115/230 VAC, next page),

é depending on the version

o

o

“Current consumption, max.  with relays: < 60 mA at 30 VDC, < 110 mA at 15 VDC

g(without sensor) without relays: < 40 mA at 30 VDC, < 70 mA at 15 VDC
Current output 4-20 mA programmable, proportional to pH (or T°C)

Loop resistance:
1200 Q max. at 30 V; 900 Q max. at 24 V; 450 Q max. at 15V

Alarm relay output 1 relay, normally open, adjustable, 3 A, 230 VAC

Pulse output 2 relay or 2 transistor outputs (depending on version);
programmable pulse duration and frequency
- Relays: 3 A/ 250 VAC max. ; F < 1 Hz, normally open
- Transistors: polarized, potential free, 5 - 30 VDC, 100 mA,
protected. Line drop at 100 mA: 1.5 VDC

Electrical connection through shielded cable with a max. section of 1,5 mm?
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2 SPECIFICATION

PH CONTROLLER 8205

Materials
<

N
Sensdr armature

O rirtgs
Pt10

Houging
£
Covet with lid
Screfys
Cab@glands
Q

o
Envifonment

ke
Ambignt temperature
Storigy temperature
=
x
Relat#ve humidity

G Sta

Prot%ction rating

Vers

PVDF

FPM (EPDM supplied with the product)
Stainless steel 1.4571 (316 Ti)

PC (compact and panel-mounted versions)
ABS (wall-mounted version)

PC (compact version)

Stainless steel

PA

0to 60 °C

Compact version: 4 to 30 °C (limited through the
electrode)

Separated versions: 0 to 60 °C

max 80 %, non condensated

IP 65 (compact, wall-mounted and front panel of the
panel-mounted versions)
IP 20 (rear side of the panel-mounted version)

-
Teclﬁﬁcal specifications 115/230 VAC
N~

Voltege supplied
Max.8urrent
Intedgated protection
Powgr

27 VDC regulated

250 mA

fuse 250 mA temporised
6 VA

<
Elecfrode type UNITRODE (8205 compact)

Armature
Medium pressure
Medium temperature

Max. pressure at max. temperature

Diaphragm
Reference electrolyte

glas

0-6 bar

0-130°C

4 bar

2 clogging free "single pores™"
polymer

Technical data pH electrode type 8200 for remote 8205 controllers
See corresponding instruction manual (order code 428937)

burkert
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3 INSTALLATION

PH CONTROLLER 8205

3.1 Installation Guidelines

Calibrate the controller before
u installation (see § 4.2).
Before first electrode
calibration, immerse it for 2
hours at least in buffer solution
pH=7 or in a solution of KCI 3M
(223,6 g/1) or in drinkwater.

2

c

&

c

[0]

%’Pressure-Temperature-Diagram
gx/lmd pressure-temperature dependence

0
@©
2
o
P (bar, P
. (,0 ) Application range
o O O
: B s
7 PVDF—+ T
. 6 G N
. P\(C+PF/ DF (PN 6)
. . i \ \
3 H H
) . | PVC(PNB) H
1 : N
N PP(PN‘S)
0750 -30 -10 +10 +30 +50 +70 +90  +110 +130
T(°C)
a
o
o
]

nstallation Guidelines

z

§\/Iount the compact pH controller in vertical
position (max. £75°) into a horizontal pipe
(cf fig. 3.1).

The device must be protected
n from the rain, constant heat
radiation and other
environmental influences such
as magnetic fields or direct
exposure to sunlight.

E-9-

The electrode must continuously be
immersed into the measured fluid in order
to protect it from drying out.

3.1.1 installation compact 8205

The pH controller can be easily installed in
pipes using our specially designed fitting
system. Before installation, the controller
must be calibrated with buffer solutions
(see § 4.2). Remove protective cap of the
sensor.

1.The fitting B must be installed into the
pipe according to the installation
specifications in section 3.1.

2.Insert plastic nut into fitting, and let
plastic ring B snap into guide bush E.

3. Carefully insert the pH controller |l into
the fitting. If installed properly, the
controller cannot be rotated.

4.Tighten controller housing to fitting with
plastic nut El.

Plastic nut must only be
tightened by hand!

Fig_ 3.1 Mounting, compact version

burkert




3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

3.1.2 pH controller 8205 panel installation

Res@ct the installation specifications described in the instruction manual of the remote
senspY.
Follofy the instructions below to install the transmitter:

o

1. Usg the supplied drilling jig to cut away the necessary opening in the panel. Make sure
to scg_quIoust respect the dimensions indicated.

2. Plgpe the gasket on the 4 screws of the cover.

Note%Use the 4 M4x25 screws supplied if the panel door is too thick.
D

3. Plagce the cover+gasket set on the cut-away with the electronic board facing the inside
of thgpanel.
0

@©
4. In%rt the 4 washers onto the 4 screws and fit the device to the panel using the 4 nuts.

-
5. C%nect according to instructions described in chapter 3.2.

atu

6. Ugp the supplied cable clip to fit the cable to the protective plate (see 3.2.2).

Washer Serew

|

Nut —» @

MAN 1000010373 ML Version: G

Gasket —

Cable clip ————

Fig. 3.2 Mounting pH controller, panel-mounted version

burkert E-10-



3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

3.1.3 Installation pH controller 8205 wall-mounted version

<

SThe pH controller in wall-mounted version has 4 fixing holes in the bottom enclosure.
~Remove the white blanking stripes (see Fig. 2.5) and the cover to access to fixing holes HlL.
o

N

Switch for power supply
selection 115/230 VAC /n

OFRO \&)
2
N(] ©Ln
ISTEEUS =]
N e

J)
L

o UL

N~
SFig. 3.3 Mounting pH controller, wall-mounted version

S
o
o
=
Z3.2 Electrical connection
=
3.2.1 Electrical connection recommendations (all versions)

« Do not open and wire the device with the power supply connected.
u « The electrical installation of the building where the controller is

installed must be secured by a switch or a circuit breaker.
It should be installed near the controller, be easily accessible and be
clearly identified as the switchgear of the controller.

« Itis recommended to put security devices on :
Power supply: Fuse (300 mA - temporised) and an interrupter
Relay: 3A max. fuse and circuit breaker (depending on application).

« Do not apply in the same cable both a dangerous voltage and a very
low safety voltage to the relays.

E-11- burkert



3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

o Use shielded cables with a temperature limit of 80°C minimum.
‘l‘

. %r normal operating conditions the measuring signal can be transmitted by a
shlelded cable of 0.75 mm?cross section.
O

. B1e line must not be installed in combination with carrying lines with a higher
@Itage or frequency.

. Ifsa combined installation cannot be avoided, a minimum space of 30 cm should be
tgspected

o ﬁ1e cable diameter must be between 6 and 12 mm;
%‘2 cables are needed, use the supplied multiway seal and 4-mm diameter cables.

0
@©
. %e 15-30 VDC power supply must be filtered and regulated.

L

«  Ensure the equipotentiality of the installation (power supply - controller - medium):

The various earth spots in the installation have to be connected together to
eliminate the potential differences that may occur between different earthes.
Observe faultless grounding of the cable shielding.

Earth the negative terminal of the power supply to suppress the common mode
currents. If direct earthing is not possible insert a 100 nF / 50 V-capacitor
between the negative terminal and the earth.

3 ML Version: G Status:

Special attention has to be paid if the device is installed on plastic pipes because
ere is no direct earthing possible.
Broper earthing is performed by earthing together the metallic devices such as pumps

o .
ot valves, that are as close as possible to the controller.
z

<
Equbpotentiality skeleton diagrams, compact versions
Power supply

15-30VDC

| e — i) a
_______________ Av) -
Metallic pipes (*)

_—

™~

Connection to be carried out on the
terminal strip of the electronic board

.|||_

(*) If direct earthing is impossible, connect a 100 nF/50V-condensator between the negative terminal and the
earth.

burkert E-12-



3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

Power supply
15-30VDC

> e D]
P J -

Metallic devices

8 (valve, pump,...) |—

Plastic pipes ﬁ

)

Connection to be carried out on the
terminal strip of the electronic board

.|||_

quipotentiality skeleton diagrams, separate versions

(rel_ﬁased | freigegeben) printed: 02.07.2024

E ﬁ ____________ T, 8205
-7 -=--=--=----- - Wall or
panel
Power supply * mounted
3 Connection to be carried out on the 8200

terminal strip of the electronic board

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL

Power supply *
E ﬁ """""" T, 8205
=7~ o Wall or
panel
mounted

)

= Connection to be carried out on the 8200
terminal strip of the electronic board

@ Metallic devices
8 (valve, pump,...)

(*) If direct earthing is impossible, connect a 100 nF/50V-condensator between the negative terminal and the
earth.
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3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

3.2.2 Using the cable clip

<
Befogk wiring the device, insert the supplied
cable-clip into the cut of the electronic
board; and, if fitted, into the cut of the
115/230 VAC power supply board.

Fig. 3.3 Using the cable clip

Electrical connection, compact version, 15-30 VDC

el€dsed | freigegeben) printedS02.09.2

Before wiring the device, please read § 3.2.1.

[2]
Lift t[zié transparent lid after having unfastened the screw. Remove the cover of the device
by uféfpécrewing the 4 screws, pass the cables through the cable glands and connect
accogding to the pin assignment below.

o
n Always seal the unused cable gland using the supplied obstructor to
il ensure the tightness of the device.

= Unscrew the cable gland nut, insert the obstructor and screw the nut
2 back onto the cable gland.

N
®
o
)
8 L+ (15-30 VDC) L-(0V)
S Connect the shielding of the power supply
Z
< .
S Switch EI: see
Fig. 3.5
j—Jout L+ L= PE
Connect the shielding | e D ﬁ%ao}fm‘“. ==
of the transistor ou'fpui_'E| Fudd potertal L]
RELZ30V/ 5 pE
cable | Connection of the pH

sensor

Relay or transistor
n cables must be fitted

here to the board

using the supplied

X cable clip (see § 3.2.2)

Connection of the
Connection of the alarm relay temperature sensor

Connection of the 2
relays or the 2
transistors:

see Fig. 3.6 and 3.7

Fig. 3.4 Electrical connection, 8205 compact
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3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

Only manipulate the switch when the device
is not powered.

Switch ElI:

- Set to "SOURCE" position if 4-20 mA output is connected to a
PLC in sourcing mode

- Set to "SINK" position if 4-20 mA output is connected to a PLC
in sinking mode

ig. 3.5 Using switch |l

sl

: RELZ30VACTA

! [TRANSE 30VDCHO0mA
Connection of relay 1, Transistor 1 (+)~A—a—E-]]
normally open (Base) Transistor 1 () - —&.H

) Transistor 2 (+) +— LI’_‘ 1

Connection of relay 2, { Transistor 2 () - Vo] ,—I
normally open (Acid) g U

REL ALARM

Version with 2 relays Version with 2 transistors

ig. 3.6 Pin assignment of the relays or the transistors

MAN“1 000010373 ML Version: G Status: Rl (released | t‘ﬁ' egeben) printed: 02 07 2024
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3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

Connecting the transistor outputs to a PLC

The éansistor outputs of pH controller 8205 can be connected to a PLC, either in NPN or
PNP3hode.

o

N

k) PLC

Q

& =
FNR NRA
B | .

3

o

>

2 1B
. 210 O g

~ |

[s2]

=

o

8 Connection to a PLC, NPN mode Connection to a PLC, PNP mode
S

Fig.§.7 Connecting the transistor outputs to a PLC
=
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3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

Connecting the 4-20 mA current output to a PLC

<
§The 4-20 mA output of the pH controller 8205 can be connected to a PLC. Depending on
gthe PLC type, position the "source/sink" switch ll properly (see Fig. 3.5).

o
Zu Only manipulate the switch when the device is not powered.
]

prin

[8)
o [a]
} g
- o
®?
3
4-20 mA 300 mA 3}
+ + 2 =+ O
+() L e 2
i Y v - (VI)
L B
-
* 1Y +
Switch EI: +()
see Fig. 3.5 [
j—Jout L+ L= PE

317 PTI000 =]

4Flud potential

(thi lectrode)
5PE

j—Jout L+ Lo
E Supply
2 12.30Vde
347 PT1000

4 Fluid potential
t

i eectode)

MAN 1000010373

Connection in sourcing mode and Connection in sinking mode
connection example for the alarm relay

Fig. 3.8 Connecting the 4-20 mA current output to a PLC

BT burkert




3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

3.2.4 Electrical connection, panel-mounted version
n Before wiring the device, please read § 3.2.1.

~
Instgff the transmitter as described in § 3.1.2. Connect the terminals according to the pin
assi@ment described in fig. 3.6, 3.7, 3.8 and 3.9.

=
e L+ (15-30 VDC) L(©V)
§ Connect the shielding of the power supply cable
]
S Switch Hl: see
2 Fig. 3.5
® 9
—_ j—Jout L+ L PE
Con@ect the shielding @D ‘Eig; D@
. — : 4Flidpotntal - .
2;:;@ transistor output I aeei] spg (MO Connection of the pH
g, [~ sensor

Con&ection of the 2
relayg or the 2
transgstors:

see ﬁg. 3.6 and 3.7

Relay or transistor
cables must be fitted
here to the board using
the supplied cable clip
(see §3.2.2)

=

REL AL

.

Connection of {j

O
I
Q
4
g the alarm relay Connection of the
_ temperature sensor:
= 1: red wire
o 2: blue wire
('v\) 3: white wire
e 4: green/yellow wire
= 5: shielding of the cable
S
2 -
z 2 Pt1000
4 =
51

Fluid equipotential

Fig. 3.9 Electrical connection, panel-mounted version

Connection to a PLC

The transistor outputs of the pH controller 8205 can be connected to a PLC, either in
NPN or PNP mode. See Fig. 3.7.

The 4-20 mA current output of the pH controller 8205 can be connected to a PLC.
See Fig. 3.8.
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3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

3.2.5 Allocation of the cable glands of the wall-mounted versions

<
N\Nhen connecting a wall-mounted version, pass the cables through the cable glands by
Bpreferably respecting the following allocation in order to ease the wiring:

/ Transistor and relay cable

pH and Pt cable —

+
x @)
Oy
=0
@2
26!

G

—— 15-30VDCor 115/230 VAC
supply cable

Current output cable

(released | freigegeben) printed: 02.

#3.2.6 Electrical connection, wall-mounted version, 15-30 VDC

atus:

au Before wiring the device, please read § 3.2.1.

CUnscrew the 4 screws of the cover and unscrew the cable glands. Pass the cables
athrough the cable glands by preferably respecting the allocation indicated in § 3.2.5.
<|’Connect the terminals as the panel-mounted version according to § 3.2.4.

§Connect the pH sensor to the electronic board (see § 3.2.4) after having inserted the
c';;(educer into the cable gland, if need be, and passed the pH sensor cable through the
Sreducer.

MAN 1000010
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3 INSTALLATION PH CONTROLLER 8205

3.2.7 Electrical connection, wall-mounted version, 115-230 VAC
m Before wiring the device, please read § 3.2.1.

N~

Uns@ew the 4 screws of the cover and unscrew the cable glands. Pass the cables
thro@h the cable glands by preferably respecting the allocation indicated in § 3.2.5.
Conrﬂbct the terminals according to the pin assignments of Fig. 3.6, 3.7, 3.8 and 3.10.
Conrz@ct the pH sensor to the electronic board (see § 3.2.4) after having inserted the

redueer into the cable gland, if need be, and passed the pH sensor cable through the
reduéer.

Only manipulate the power supply switch when the device is not

[0}
o
m powered.
5
@ L h h
3 Black wire* L-— r?'ont* roug 115 VAC or 230 VAC
g Switch El: Red wire* L+ shie Fuse selection switch
E, see Fig. 3.5 Green wire* / l
Conngction of the ZIE
templgature sensor:
see fRy. 3.9
]
Conngct the shielding
of tthransmtor output —
cable—
Conrﬁctlon of the 2 ~
relaySor the 2 [
transgstors: L
see §y. 3.6 and 3.7 \
& :
o
S
s 0
S
- ) . i )
Relaz or Connection of Connection All the H <
the al | : : Py : 50
trangistor cables ¢ Aam ey of the pH cables [ [ T 23
must be fitted sensor must be - 2o 3
here to the board fitted here T 2 &5
using the 5 S © §_
supplied cable §
clip (see § 3.2.2) lout =
L+ z
* Factory | - = L
prewired _gg E Connect the shielding |
L L } of the output cable
] +-
+ +
4-20 mA 4-20 mA

Connection of current output Connection of current output to a
to a PLC in sinking mode PLC in sourcing mode

Fig. 3.10 Electrical connection, wall-mounted version, 115-230 VAC

burkert E-20-




4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

The operation of the pH controller is classified according to 3 levels.

ain Menu

7.224

~pH, temperature, output current, setpoint and working rates are displayed in the normal
“function mode.

£The "HOLD'" function and electrode calibration function ("PH CALIS") can be accessed in
‘Fhis menu. (see § 4.2)

=

Kalibration Menu

g"lfhe calibration mode allows adjustments of language, units, 4...20 mA output, output
Hrequencies and impulse durations, pH setpoint adjustment, regulation principle (P; PI;
PID), alarm thresholds, manual display selection, temperature compensation mode, and
gilter selection. (see § 4.3).

@©

d.,02.0

jg/Test Menu

_lhe test menu allows the basic setting of the controller (Offset, Span, temperature
Adjustment).

ZA pH or temperature value can be simulated via this menu, allowing the process to be
ntested in the "dry condition".

(_zl'he display of the instantaneous electrode voltage is available. (see § 4.4)

.1 Controller Operating and Control Elements

MAN 1000010373 ML Vegio

Parameter selection and
digit incrementation i 1l Validation of

! | parameters and
menu options

|
i
/]

Led indicating the relay

Alarm relay 2 or transistor 2 status
(normally closed)
Selection of parameter and Led indicating the relay
character 1 or transistor 1 status

E-21- burkert



4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.2 Operation Mode Display

The éllowing process values are displayed in the display operation mode.

L =12 50| pH with two decimals. Press to display the working

rates control function.

0
1

205 o Temperature in °C or °F.

I_;’U__-','E'_@H] Output signal 4...20 mA, proportional to the pH or temperature
value.

HOLLD| HOLD-function. (quick blincking)

FPH CALIB| Calibration of the pH electrode signal.

4.2.¥Working rates control function
Allow&the current working rates to be checked for output 1 (Base) and output 2 (Acid).
If theHAND option is enabled (see § 4.3.9) , the change of percentage rates is allowed in

this gyib-menu, by pressing simultaneously the keys and for 2 sec.

B
To d&activate the HAND option, press the two keys again for 2 sec.

= O 51065

on

bllM

}

100001

4 [51% 114
+ 2s (only available if HAND option enabled)

@ oo0% 1 Base Reactive selection

) [000% 2] s

ooo0 <t

000% 1

Output percentage
adjustment
PHO1260 4P <——[100% |

burkert E-22-




4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.2.2 HOLD function

oA continuous 4-20 mA output corresponding to the last value measured before this
,\optlon was entered is generated. The alarm relay is blocked in its last state. This allows
«the electrode to be cleaned without interruption of the process. The display in the
Zoperation mode is flashing and there is no access to the parameter definition or the test
%ﬁnenu, as long as the HOLD-function is activated. To disactivate HOLD function, enter
Sagain "HOLD" option and confirm "HOLD NO".

=
[0]
Q
[}
5y
ENTER,
g HOLD } HOLD YES|
— Press Enter for
[0} 5 seconds
e HB._D NG
()
O SIS ENTER
& pHiALE 4]
14
%)
=]
i)
17
O}
54.2.3 Calibration of pH electrode
(2
o
31 or 2 measuring points calibration methods are available.
=
@1 measuring point method: enables a quick control calibration with pH=7 buffer solution.
[s2}
o
éQ measuring points method: enables a precise calibration of zero and slope of the pH
Selectrode. 2 buffer solutions are required. The first solution is usually pH=7. Use the
;second buffer solution as close as possible of the assumed final pH value. Before each

Zcalibration, clean the electrode (see §5.2). The temperatures of the buffer solutions must
e equal. The pH controller must be calibrated regularly.
This maintenance procedure is very important to ensure a reliable control operation.

The frequency of calibrations depends upon the degree of contamination of the measuring
fluid: in normal conditions, calibration should be repeated once a week.

E-23- burkert



4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

PrALE) CE)» [\ [T PONT Ep [PR=100)

QPress Enter fo 5 sec. )
N ENTER Immerse electrode in buffer
=S| solution and confirm

v

CALIE. ..
ENTER Automatic confirmation (approx.
A 20 s.) or press ENTER
TN e e ) ENTER
=] » [BUFFERT) £
Automatic confirmation Enter buffer value
(approx. 20 s.) or press

ENTER

[ RivoE| 4 () [TAB..) 4 (%) P00

Immerse electrode in buffer

% solution and confirm
v
>
Enter buffer value
<

atic confirmation W Immerse electrode in buffer

egeben) printed: 02.07

]
5l

o
My
i

N 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | fI':E

Aut
(app

MR

x. 20 s.) or press ENTER solution and confirm

v The message "WARNING" at the end of calibration indicates a
7 buffer solution error or advanced ageing of the electrode. In

UF = 'lg. this case, a change of electrode must be foreseen.
The message "ERROR" at the end of calibration indicates a
W buffer solution error or that the electrode is out of tolerances.
= In this case, values of previous calibration are kept. The
electrode must be changed, otherwise the measured values

would be erroneous.

To escape electrode calibration, press + simultaneously for 2s.

Previous calibration values are kept.
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3 Calibration Mode: Press simultaneously for 5 seconds

g‘The following adjustments are set in the calibration mode display:

N

g LANGLIAGE English, German, French, ltalian or Spanish.

bt

£ ToUNIT | Temperature unit selection (°C; °F).

&

5 CHRRENT | Adjustment of the 4...20 mA measuring range (pH or T°).

g

-9%',’ Selection of output signal 1 (impulse duration or frequency).
o

§ OUTPUT 2| Selection of output signal 2 (impulse duration or frequency).
<

(0]

E @ QZj;;tr)nent of 2 setpoint for pH control (high/low or high/ very
s == _ )

s wnss) [CONTREOLL | Selection of the pH control mode (P; PI; PID).

)

g 51 52| Adjustment of 2 alarm thresholds for pH or temperature (high/
® low or high/ very high;...).

(0]

>

g HAND | Manual operation selection.

=

o

» 7° SENSOR| Selection of the temperature entry Pt1000 or Manual (without
g Pt1000). Entry of the simulation value.

§ Fil TER | Damping selection. 10 different steps available.

z

<§( Back to the operation mode and storage of new parameters.

kx
)
v

FRANCAIS] —
o CPANGL
CTEUNT 4[] < .

o

4.3.1 Language ENGLISH
—— The selected language is confirmed
LANGURG / TELTSCH] by the ENTER key and becomes

immediately active.
L]
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.2 Temperature units

<
The tgmperature can be displayed in °Celsius or in °Fahrenheit.

;wum =y °LELS!U5
: °FHH’€‘E/‘/H
g A%

igege

4.3.3 Output Current

el
Ente%the measuring range corresponding to the 4...20 mA output. First select the unit pH
or T°gurrent then, enter the limit values . E.g. 2 to 12 pH associated to 4...20 mA. The
begirfping of the measuring range might be larger than the end of it, e.g. 2 to 12 pH
corréponds to 20...4 mA (inverted output signal).

CHRRENT) 75 p ‘ (mA.PH] [7Z]p [G=00.00

tatus

o
E o Enter the . .
§ m’q beginning
g of the
’ ‘ 171 L’-l. I'll'l
: measuring
g S
g
o
8 End of ?he n0=00.00
2 measuring )
S range
“REAY, (FF) < 20= .00

u If the beginning of the measuring range equals the end of it, there will be
no display of the current value in the operation mode display (§4.2)
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.4 Output 1 (Base)

S'Select the controller output 1 logic signal.

mmpulse time selection (PULSE 1)

Set the duration of each impulse and the maximum frequency of the output signal.
ampulse frequency selection (PWM1)

ESet the frequency of the logic output signal activation.

outPUTT) =P [ pumn) =P [T1=00005] gPue

Duration

T)
____________ A
BU’TPUTE o2t Mt Rt ‘[ﬁ T=0ig3

PIICE] ENTER } ]:0000;- Impulse

.. (T1)

v
000 /i) Imeviee

Frequency

(F1)

OUTPUT 2 o — — — 4= 02/

..............

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | freigegeben) prin

(T1 (s)+0,02 (s)) x F1 < 60
Internal checking of this condition
is provided. If this is not, the
program returns to T1 selection
until complying with the required
condition.

u If the pulse output is provided by a relay; set F1 < 60. (cf § 2.5)
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.5 Output 2 (Acid)

Select the controller output 2 logic signal.

Imp%lse time selection (PULSE 2)

Set thie duration of each impulse and the maximum frequency of the output signal.
Imp@se frequency selection (PWM2)

Set @ne frequency of the logic output signal activation.

e E“TER TE W } T30 nc | Impulse
cJ = } W = 72=000.05 Duration

:i")’ (T2's)
CSEPONT <A 4 [re=0135

puSE?) ([<]W  [2=00005]meuse

2
L
-
14
(2]
2
o
(2]
]
c
(]
g
=
: S ™
=
[
N
[se]
o
o
o
o
o
P4
<
=

1200155

v

70 / N Impulse

Frequency

(F2)

CSETPONT! - — — — 47X LU/

(T2('s)+ 0,02(s)) x F2 < 60
Internal checking of this condition
is provided. If this is not, the
program returns to T2 selection
until complying with the required
condition.

u If the pulse output is provided by a relay; set F2 < 60. (cf § 2.5)
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.6 Setpoint Adjustment

2024

Select the pH curve setpoints.
al1<L2 and S$1<=82 (1)

gLimit 1 (L1) Set the low bow of the pH
Leurve.

‘&Setpoint 1 (S1)

’gSet low limit of the pH regulation curve

07

Q

%’Setpoint 2(S2)

'E,’Set the high limit of the pH regulation curve.
Zlimit 2 (L2)

§Set the high bow of the pH curve

(relea

2 SETPOINT] D [L100300

L100350] [ (5100600

5200700 4= [5100650

v
(2000
ConTRoiL) 47 [L20ioss

MAN 1000010373 ML Version: G Status

REACTIVE

u If the condition (1) is not fulfilled, the menu points on L1=3.00. New

values have to be selected, before leaving the menu.

E-29-
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.7 Control Mode

<
Sel%tion of Control Mode (static or dynamic) and corresponding calculation parameters
for P5 Pl; or PID functions (Pleas refr to appendix A1).

BASE

ENTER pnp— ENTER L J II‘\DLI
cogrRoLL) =] b statc) C=)p 7

printed: 02.

KPT =100

=
M
CORTROLL < —— 1 ————— d[7< [gP=a100

............

L (released | freigege-

=

Proportional factor

BASE
CONTRLT
osnam |2 p <7 oo
CONTRLE

*
*
mi=1o | €< |
r0p0r Ional tactor

TNT=20 | Integral factor
ENTER

v *
T — Derivative factor
”/,7 77 If TV1=0.0, then control mode is PI.
7 'F NTO | 155 m * Respectively KP2; TN2; TV2
| CONTROLL i< 4 . — if CONTRL2 selected.
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.8 Alarm Threshold Selection

02 thresholds are set for the relay Alarm: MIN and MAX. Options to invert the relays and set
~a delay between 0 and 999 seconds are available. The delay prevents the relay from too
gfast activation, e.g. when time for homogenization is required (measurements in tanks with
agltator) If the pH (or T°) exceeds a threshold, the controller awaits the delay before
Qactlvatlng the relay. No alarm will be provided, if the measured pH (or T°) returns to a
anormal value before the delay is elapsed.
The following condition must be maintained MIN £ MAX; and A pH> 0,2
(orAT° > 2°C).

Mﬂb PHALARA] (=W [Ain=0000)
°LHLHE’ .
72 (=010
<] [BELI=000]
&)
sl 4

)
s 4 =

closed

mi':egeb(-;-n

AN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released | f

M

MANDAL | < 4

open

pH ApH > 0,2

AT® >2°C  PH/T°
PN \T° (°CPF) >
MAX 1
MIN
;
0 ' : > T(s)
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.9 Hand Display Selection

<
Sé¥ct the Hand display mode to allow the manual entry of percentages values of base
anﬂ acid outputs.

O
Erano] =P lllll
o
g
R - ENTER
SR 4
o
3
4. §.10 Temperature Compensation Mode
CD

If @e Pt1000 is not used for temperature acquisition, select SENSOR NO and enter the
temperature of the fluid.

T 2 ‘l'. M PE)y [+0e7 ]

— =26
S | ]
- |
' TLCI S ENTER
BITER | < - Z
3 v
e I
z I
<

s I
T Ry e T l |
CHTR < — = -
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.3.11 Filter Function

oThe damping is set in this sub-menu, which prevents display and output current
.\fluctuatlons There are 10 steps available. However, the first step ("FILTER 8") has no
Ndamplng function.

| FLTER] %D E
L'EE'

VOLTAGE 4 [ 2] <

(released | freigegeben) prm ed:

4 Test Menu: Press. . W simultaneously for 5 seconds

'The following compensations and controls are carried through in the Test menu:

OFFSET Zero point compensation (4 mA).
cpAan| Span compensation (20 mA).

@ 7o AOJLST Tempel;ature va]ug correction. The outputs are reacting

according to this input.

E cim pH or temperature value to be simulated. The outputs are
reacting according to this input.

VOLTAGE Electrode voltage display.

ENO Return to the operation mode and storage of new parameters

for OFFSET and SPAN and T° adjustment. If one of the
values is erroneous, the device points on "OFFSET", and new
values must be entered.

MAN 1000010373 ML Version: & Stasgs RL
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.4.1 Offset-Compensation

In orger to check and modify the basic setting of 4 mA, connect an ammeter in the output
C|rcw.t Press ENTER when "OFFSET" is displayed, the controller generates 4 mA. If the
meawred value is different from 4 mA, enter the measured value as offset value.

—dbrser) )b E=0a
:-__-‘:ES’;C-,HI-: ‘ W m Enter the measured value

4.4:@ Span-Compensation

|gegeben)

RL (

Chegk and modify the basic setting of 20 mA. The procedure is identical to the Offset-
comgensation. The controller generates 20 mA, if the ENTER key is pressed when
"OFRBET" is displayed. Correct the span value by entering the measured value if
nec&bsary.

i 5P [P=ennd

4.4.§ Temperature adjustment

The temperature value issued from the Pt1000 can be corrected. Enter the required
offset of temperature (within the limit +/- 5°C), then valid. The temperature unit is as
selected in previous parameter menu. The selected temperature value influences the
computed pH value.

T AT CZ)p 000

Enter the temperature
offset value (°C or °F)

The temperature adjustment remains active until another value is entered.
The temperature adjustment is not valid with manual temperature compensation mode.
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4 OPERATION PH CONTROLLER 8205

4.4.4 pH Simulation

<
SA pH (or T°) value can be simulated in this menu, allowing the user to test his system
~without any liquid. The simulated value influences the current and pulse outputs and the

Qalarm relay.
T AR I E

inted: O

5

-;E), ____________ Enter the pH value
<D ENTER
.;-#----5!’-7-@’9-'*"" “““““ 4 [pr=mso
3 @ TS| ST
K]

= Enter the temperature value

E
g " cwmn Vg N ENTER "
i SIL 4 [Coarec
17

)

5

‘@) Quit the sub-menu SIMUL by pressing . or . The simulation remains active
(0]

>until the user enters another sub-menu.

=

o

&

o

2 .

‘8_4 .4.5 Display of electrode voltage

g)isplay of the instantaneous value of the electrode voltage.

AR Tl —

-------- '-\iﬁ-‘ ENTER
N 4 <
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5 MAINTENANCE PH CONTROLLER 8205

5.1 Replacement of the pH electrode (compact controller only)

n pH-electrodes have a limited service life, depending upon many
| parameters, such as the chemical composition of the handled fluid,
S temperature, pressure, etc.
z The manufacturer warranty for the 8205 does not cover the pH electrode.
]
The @_ectrode must be replaced if it shows visible damage (broken glass, fractures, etc.)
or if the message "ERROR" is displayed at the end of calibration.
[0]

Q
For réplacement, proceed as follows:
Q

1. Disconnect supply voltage and make sure that there is no pressure on
pipe or tank.
"
@©
2. Re%::nove the controller from the pipe or submersion assembly.

-
3.Liffsthe transparent lid after having unfastened the screw. Unscrew the cover and open
it sgghtly.
17
4.Pdf out pH and temperature cables from the electronic board.
c

Q
5.Pul sensor assembly out of the enclosure.
>

6. S&tew electrode out of assembly with SW17 wrench.
o
7.S(§ew new electrode into assembly and tighten with SW17 wrench. Reassemble in
re@rse order.

o

o
5.2 gtoring and Cleaning of the Electrode

<
Whéf not in operation, the electrode should be stored in a 3 molar potassium chloride
solution (223,6 g/l), providing a regenerative effect. Is there no such solution available,
normal tap water will also do for short measuring interruptions of max. 2 - 3 days. The
electrode must not be stored in distilled or deionisized water, which may be used for
rinsing purposes only!
Experience has shown, that the majority of failures in pH electrode measurements and
long response times originate from contaminated electrodes or diaphragms. Since the
contamination is subject to the application, there is no general detergent available yet. The
following detergents, however, can be recommended for most application cases:
-Greasy or oily deposits must be removed with a tenside-containing agent.
-Chalky deposits and metal hydroxide layers require diluted hydrochloric acid (10%).
-Sulphide-containing deposits (purification systems) are removed with a detergent mixture
of diluted hydrochloric acid (10%) and saturated pepsin.
-For very slow pH-electrodes dip the electrode for 1 minute into a 2% HF and 5% HCL
solution and rinse thoroughly.
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5 MAINTENANCE PH CONTROLLER 8205

Observe safety regulations, when handling acid-containing solutions.
Always rinse electrode with deionisized water and leave for approx. 10
minutes in a 3 molar potassium chloride solution or in tap water.

07.2024

5.3 Error messages

ted

-g_’EE’RUR” on the display (except in electrode calibration function) indicates that calibration

Eclata are lost. By pressing ENTER, the user access to operation menu but the device
Sworks with the factory settings (see §5.4). The controller needs re-calibration. If this
%nessage recurs, please return the controller to your supplier.

g

f"Temperature: If "----° C" or "----° F" is displayed, temperature is out of range (-40...+150)
or connection with Pt 1000 is interrupted. In this case "PH =--" is displayed. For the
wé@)utputs (current and relays) pH=0 is fixed.

re

~pH values out of range: pH>14 or pH<O0, "PH =--" is displayed. For the outputs (current
%and relays) pH=14, respectively pH=0, are fixed.
3

#Flectrode voltage: >+575 mV ou <-575 mV. "PH =--"and "---- m"" are displayed. For the
Goutputs (current and relays) pH=0, respectively pH=14, are fixed.

c

Q

‘qi)Power failure: In case of power failure, the display turns off, 4-20 mA and pulse output to
>0, alarm relays open. When the power supply is turned on, the controller is set to the
Sprevious configuration and the measure goes on.

:'725.4 Factory-setting of pH controller 8205 at delivery

e
(= .
g _Il__anguagf. Unit: ESghSh Controller:  Type : PID
P emperature Unit: Proportional KP1: 1.0 KP2: 1.0
4 4-20 mA Output: pH
S 4 mA: 00.00 Integer TN1: 1.0 TN2: 1.
) ' Derivative TV1: 141 TV2: 141
20 mA:  00.00
Output1: Type Pulse Alarm: Type pH
l‘r’:g e MIN:  00.00
Period 1: 0 (PWM71) 'B"é\é:, 88'30
Output2: Type Pulse INV: ' No
Tme2 O '
Freq2: O .
Period 2: 0 (PWM2) m’;ggL' 22
Setpoint: Limit1:  3.00 Filter: Filter 2
Setl: 6.00
Set2: 8.00
Limit2: 11.00

E-37- burkert



5 MAINTENANCE PH CONTROLLER 8205

5.5 Spare Parts List pH controller 8205

<
5.5.’9\3I Spare Parts pH controller 8205 compact

P@sition Désignation Référence de commande

—_

Lift-up cover with window, screws, folio

and electronic board with relays 426490
Lift-up cover with window, screws, folio
and electronic board with transistors 426492

N

Complete housing for 2 x M20x1.5 cable plugs,
with ring and union nut 425526

w

%tatus: RL (’@"eleased | freigegeben) printed:

+6+8 Setincl. 2 cable glands M20x1,5 + 2 neoprene flat gaskets
for cable gland or screwed plug + 2 screwed plugs
M20x1,5 + 2 multiway seals 2x6 mm 449755

a1
+
()]

Set incl. 2 reductions M20x1,5 / NPT1/2" (mounted gasket)
+ 2 neoprene flat gaskets for screwed plug

O
c
.g + 2 screwed plugs M20x1,5 551782
(0]
>
7+8+13 Setincl. 1 obturator for cable gland M20x1,5 + 1 multiway
= seal 2x6 mm for cable gland + 1 black EPDM gasket
g for the sensor + 1 mounting instruction sheet 551775
o
89 Ring 619205
310 Nut 619204
=11 pH electrode, 0...130 °C, 0...6 bar (UNITRODE) 552041
<
=
12 Electrode holder with stainless steel Pt1000 418889
Electrode holder with Ti Pt1000 418890

13 Setincl. 1 green FPM gasket + 1 black EPDM gasket

(for the sensor) 552111
Buffer solution pH= 4, 500 ml 418540
Buffer solution pH= 7, 500 ml 418541
Buffer solution pH= 10, 500 ml 418543
Storage solution for electrodes (KCI 3M), 250 ml 418557
Factory 2-point pH calibration certificate 550673
Set with 8 "pH" folios 553198
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5 MAINTENANCE PH CONTROLLER 8205

Og

d | freigegeben) printed: 02 07 2024

ig. 5.1 Spare parts, controller 8205, compact

MAN 1000010373 ML Ver_ﬁi n: G Status: RL (rel
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5 MAINTENANCE PH CONTROLLER 8205

5.5.2 Spare parts pH controller 8205, panel-mounted

See%gure opposite.

Posﬁion Designation Order code
-]
1 ,_‘é Lift-up cover with window, screws, folio
s and electronic board with relays 426490
'GE: Lift-up cover with window, screws, folio
3 and electronic board with transistors 426492
g
3@_: Gasket 419350
o .
42 Protection plate 427100
©
<2
52 Mounting kit (screws, lockwashers, nuts, cable clips) 418388
-
[i4
@ Buffer solution pH= 4, 500 ml 418540
k5] Buffer solution pH= 7, 500 ml 418541
g Buffer solution pH= 10, 500 ml 418543
= Storage solution for electrodes (KCI 3M), 250 ml 418557
il
(2]
o Factory 2-point pH calibration certificate 550673
i Set with 8 "pH" folios 553198
s
o
N
[s2]
e
8 2 2
o
S l l
2 © ©
3—|
1
2y
®©

Fig. 5.2 Spare parts, controller 8205, panel-mounted version
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5 MAINTENANCE PH CONTROLLER 8205

5.5.3 Spare parts pH controller 8205, panel-mounted

§Position Designation Order code
~
§ 1 Complete IP65 enclosure 557180
bt
£ 2 115/230 VAC power supply board @)
o
’ag: 3 Electronic board, 8205 wall-mounted, with relays or transistors *
Q
> Buffer solution pH= 4, 500 m| 418540
2 Buffer solution pH= 7, 500 ml 418541
= Buffer solution pH= 10, 500 ml 418543
g Storage solution for electrodes (KCI 3M), 250 ml 418557
@©
<2
L Factory 2-point pH calibration certificate 550673
-
x

+(*) For non referenced parts, please contact your Biirkert sales office.

MAN—0000140373— ML Version—G Statu

A

SYGTIE
imE=ley

=

Fig. 5.3 Spare parts, controller 8205, wall-mounted version
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APPENDIX PH CONTROLLER 8205

A1: Characteristics of PID controllers

A PID§ontroIIer has a proportional, an integral and a differential component (P, 1 and D components).
N

P coE,ponent :
o
=]

Func‘tai;on : Y = Kp = Xd

-

£
Kp isdhe proportional action coefficient. It results from the ratio of the manipulating range AY to
the ppoportional range AXd.

[}

Q
[}
5
.g’ YA X a
g Ymax i : Xd |-
@ g N
< < >
= g t
z 1Yo Y4
“
=2
@®,.." X
) Ymin = Kp.Xd -
(D Ll
= Xd
ks] Proportional range A Xd
(2]
o >
> 't
3‘ Characteristic Step response
o
N~
[s2}
Chargtteristics :

Theo%tically, a pure P controller operates without delay, i. e. it is fast and therefore dinamically
favorable. It has a lasting system deviation, i. e. it does not balance out the effects of disturbances
com%letely and is therefore relatively unfavorable from the static point of view.

<
=
| component :

Function : Y = f Xd dt

Ti ist the integration or manipulating time. This is the time that elapses before the manipulated
variable has passed through the complete manipulating range.
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X A

N X
S dy d

: A
S dt
o JP—
© 5
_.8.
£ Ymax
s >
8 Xd
QO
)
{=)]
@
o .
£ : : Ymin
= < I y t
3 Control range A Xd Manipulating
& time
g Characteristic Step response

D_fICharacteristics :

?gA pure | controller eliminates the effects of occuring disturbances completely. Therefore, it has
‘ma favorable static response. Owing to its finite manipulating speed, it operates more slowly than
Dthe P controller and tends to oscillate. Therefore, itis relatively unfavorable from the dynamic point
(_zof view.

K]

gD component :

>

= i H =

EFunctlon : Y= Kd

ng ist the derivative action coefficient.

SThe higher Kd is, the stronger the D influence is.
S Xa
o
=)
- Xd-
<
= >
t
Y A
t

Step response

Characteristics :
A controller with a D component reacts to changes in the controlled variable and is accordingly
capable of dissipating occurring deviations faster.
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Supperposition of P-, I- and D components:

1 d Xd
Y =Kp Xd + —— f Xd dt + Kd 4Xd
P T f ot

Kp*Ti = Tn and Kd = Tv, results with regard to functioning of the PID controller:

Whe Kp

Y = Kp (Xd + —fdet+Tv ddXd)

Kp :
Tn:

roportional action coefficient / gain
eset time (the time needed to achieve the same manipulated variable change by the |
component as is produced as the result of the P component).
erivative action time (the time to achieve a specific manipulated variable on the basis of
- the D component earlier than when using a pure P controller).

Tv:

Status: Rlérele%seodlfreigegeben) prited: 02.07.2024

X
L Verso'jo n)'>é

\4

M
—_

14

D component

| component

MAN 100001 0é3

P component

.............................. "t

Tn

Reset time

Step response of the PID controller
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A2: Rules for adjusting PID controllers

§I’he litterature on control systems specifies a series of adjustment rules with which a favorable
“adjustment of controller parameters can be achieved experimentally. To avoid bad adjustments,
ahe conditions under which the respective adjustment rules have been elaborated must always
Sbe observed. In addition to the characteristics of the controlled system and of the controller itself,
4t is important to know whether it is intented to balance out a disturbance change or a command
+ariable change.

B

-Adjustment rules according to Ziegler and Nichols (oscillation method)

[}

QO

3Vhen using this method, controller parameters are adjusted on the basis of the control loop's
?:i'esponse at the stability limit. In doing so, the controller parameters are adjusted so as to ensure
E!hat the control loop begins to oscillate. A conclusion as to a favorable adjustment of the controller
;parameters is reached from critical characteristic values occurring in this case. It goes without
%aying that, when using this method, it must be possible to bring the control loop to oscillation.
©

[}

Wethod:

_—+ Set the controller as a P controller (i.e. Tn = 999, Tv = 0), initially selecting a low Kp value.

5 Set the required setpoint.

% Increase Kp until the controlled variable oscillates continuously without attenuation (see following
& figure).

X

Actual value
A

Terit

v

MAN 1000010373 ML Version: G

Figure : Progression of the control variable at the stability limit

The proportional action coefficient set at the stability limit is referred as Kcrit. The resulting
oscillation period is referred to as Tcrit.
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Onthe basis of Kcrit and Tcrit, the controller parameters can then be calculated in accordance with
the fcglowing table:

N
Paraﬁeter settings according to Ziegler und Nichols :

N~

Co@oller type Parameter settings
o

P c%troller Kp = 0,5 Kcrit

P caéntroller Kp = 0,45 Kcrit Tn = 0,85 Tcrit

P cecntroller Kp = 0,6 Kcrit Tn = 0,5 Tcrit Tv = 0,12 Tcrit
[0]

QO
The Z&gler and Nichols adjustment rules were determined for P systems with a time delay of the
first (_ﬂ_gder and a dead time. However, they apply only to controllers with a disturbance response,
but ngt to controllers with a command response.

Adju%ment rules according to Chien, Hrones and Reswick (manipulated variable methode):
©

9]
When@using this method, the controller parameters are adjusted on the basis of the control
syste_Tﬁ‘s transition response. A 100% change in the manipulated variable is output. The time Tu
and Tg are derived from the progression of the actual value of the control variable (following
figuré. Ks is the proportional action coeffficient of the control system.

8
7]
0] Y4
5 100%
?
)
> 4Y
—
=
('f) 4
5 t
®
=]
§ Actual value X4
= KS.4x
Z
= AX
e t
Tu Tg

Figure : Progression of the controlled variable after a manipulated variable change AY

Method :

- Set the controller to MANUAL mode.

- Output a manipulated variable change and record the controlled variable with a recorder.

- Switch off in good time if you encounter critical progressions (e. g. a risk of overheating) (Pay
attention to the fact that, in thermally inert systems, the actual value of the controlled variable
may increase further switching off).
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PH CONTROLLER 8205

The following table lists the settings for the controller parameters depending on Tu, Tg and Ks for
command and disturbance response and for an aperiodic control operation as well as a control
Soperation with 20% overshoot. They apply to systems with a P response, with a dead time and with
Na delay of the 1st order.

07

SParameter settings according to Chien, Hrones and Reswick :

°
Q
-

Parameter settings

Controller
type Aperiodic control operation Control operation with
(0% overshoot) 20% overshoot
Command Disturbance Command Disturbance
0319 =039 —o7—19 o719
P controller KP = 0,3 Tu-Ks Kp = 0,3 Tu - Ks Kp = 0’7Tu T Ks Kp = 0,7 Tu-Ks
- Tg 0619 Coe_T19 _T9
Pl controller Kp = 0’35W Kp = 0,6 Tu - Ks Kp = 0,6 Tu-Ks Kp 0,7 Tu - Ks
Tn=1,2Tg Tn=4+=Tu Tn=Tg Tn=23+"Tu
C
: _ 0619 c005-T9 | ko - 005 T9 koo o T3
PID controller Kp = 0,6 Tu-Ks Kp = 0,95 Tu-Ks Kp = 0,95 To-Ks Kp =1,2 Tu-Ks
Tn=Tg Tn=24+=Tu Tn=1,35+"Tg Tn=2+Tu
Tv=05=Tu Tv=0,42"Tu Tv = 0,47 = Tu Tv=0,42"=Tu

"
e

37

SAs shown in the figure of the previous page, the proportional action coefficient Ks of the control

osystem can be calculated by way of the increase in the inflectional tangent, i. e. by way of AX / AY
S(AY: manipulated variable change)

MAN 10

AX

Ks =——

AY

E-47-
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1 INTRODUCTION

REGULATEUR DE PH 8205

Cher client,

<
Pou@itiliser pleinement et en toute
conffance les fonctions de cet instrument,
o

N
NOUS VOUS RECOMMANDONS DE
LIREATTENTIVEMENT LA PRESENTE
NOTECE D'EMPLOI AVANT LA MISE EN
SERMICE.

[9)

1.1 €ontrole de la livraison

frefegeb

Apr% avoir déballé I'appareil, vérifiez que
celuigi n'est pas endommagé et que la
livraigon est compléte.

Pouryous assurer que vous avez regu le
bon gppareil, comparez la désignation
figurgnt sur I'étiquette avec le tableau
suivamt. En cas d'erreur ou de probléme,

contctez immédiatement votre fournisseur.
c

ersio

1.2 Eecommandations générales

M

Ce rg)anuel ne contient pas de conditions
de g&rantie. Pour cela nous vous prions de
vous%éférer a nos conditions générales de
vent@&

L'insgallation et toutes les interventions
éven@elles sont a effectuer par un
personnel qualifié. Si des difficultés
apparaissent lors de la mise en service,
veuillez ne pas entreprendre de
manipulations hasardeuses, mais prenez
contact avec votre fournisseur.

burkert

1.3 Consignes de sécurité

Il est de la responsabilité de l'utilisateur de
déterminer le capteur approprié a son
application, de l'installer correctement et
d'assurer sa maintenance.

Ce symbole apparait dans le
manuel lorsqu'une attention
particuliére est requise pour
assurer un fonctionnement
correct de l'installation et une
sécurité totale de l'utilisateur.

1.4 Compatibilité électromagnétique

Cet appareil est conforme aux exigences
essentielles des directives 2004/108/CE
(CEM) et 73/23/CE (DBT).

Pour rester en conformité avec ces
directives, les instructions de raccordement
électrique doivent étre suivies.

Les appareils ont été vérifiés suivant les
normes CEM :

- EN 61000-6-3

- EN 61000-6-2

- EN61010-1
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2 DESCRIPTION

REGULATEUR DE PH 8205

2.1 Références de commande du régulateur de pH 8205 compact

<8205 compact, sortie 4-20 mA, 15-30 VDC, 1 relais alarme
N

S .
~Sorties impulsions

&~ Joints Electrode Raccordement Référence
N électrique de commande
5 2 relais FPM Unitrode 2 presse-étoupes M20x1,5 426430
£ 2 transistors FPM Unitrode 2 presse-étoupes M20x1,5 426450
&

2.2 Références de commande du régulateur de pH 8205 version séparée

[}

QO

SRégulateur 8205 encastrable, sortie 4-20 mA, 1 relais alarme

:ﬁ'; Sortie impulsions Alimentation Raccordement Référence de
= électrique commande
3 2relais 15-30 VDC borniers 427939
§ 2 transistors 15-30 VDC borniers 427941
(0]

—JRégulateur 8205 mural, sortie 4-20 mA, 1 relais alarme

% Sorties impulsions Alimentation Raccordement Référence de
2 électrique commande
& 2relais 15-30 VDC 5 presse-étoupes M16x1,5 427946
O 2 transistors 15-30 VDC 5 presse-étoupes M16x1,5 427948
& 2relais 115/230 VAC 5 presse-étoupes M16x1,5 427951
S 2 transistors 115/230 VAC 5 presse-étoupes M16x1,5 427953
>

SArmature de pH pour régulateur de pH 8205 version séparée : voir manuel utilisateur

«"Armature de pH 8200" (réf 428937)
[s2]

o
§2.3 Construction et principe de mesure

SConstruction

—~Régulateur de pH 8205 compact

%Le régulateur de pH combine un capteur et
un régulateur digital avec affichage logés
dans un boitier.
La partie capteur est composée d'une
électrode combinée, interchangeable,
vissée dans une armature en PVDF par un
presse-étoupe. Cette armature est équipée
en standard d'une sonde de température
Pt1000 pour la compensation automatique
de température. Le signal de mesure de pH
est transmis par cable coaxial au
régulateur.
Le régulateur permet la conversion et
l'affichage de la mesure sélectionnée.
Les borniers des signaux de sortie sont
accessibles par 2 presse-étoupes.

F-3-

Régulateur de pH 8205 version séparée
Le systéme de régulation de pH version
séparée, encastrable ou mural, comprend
une sonde de pH 8200 connectée a un
régulateur de pH version séparée 8205.

Sonde de pH 8200

Les caractéristiques des électrodes sont
décrites dans le manuel d'utilisation des
sondes de pH 8200 (réf 428937). Les
sondes Pt1000 pour compensation
automatique de température sont
disponibles en option dans les boitiers des
électrodes de pH 8200.
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2 DESCRIPTION

REGULATEUR DE PH 8205

Prin§ipe de mesure
&
Le c&eur de I'électrode de pH est une
memBrane en verre qui posséde une
séled@ivité variable en fonction du pH.
Lors@e I'électrode est plongée dans une
solutfdn, il se forme une différence de
poteigiel, due aux ions hydrogéne (H*),
entre'a;’a membrane en verre et la solution.
Cett&différence de potentiel, mesurée par
rapp@rt & une électrode de référence, est
direcement proportionnelle a la valeur du
pH (@9,1 6 mV par unité de pH a 25°C).
()
Le r'g') lateur de pH 8205 nécessite pour son
fonciidnnement une tension d'alimentation
15-38 VDC ou 115/230 VAC.
Le siBinal de mesure normalisé 4...20 mA
en sejtie est proportionnel au pH ou a la
température (cf § 4.3.3).
Les @Ieurs des seuils et le sens de
foncbnnement du relais alarme sont
progeammables.
Les S&Qrties impulsions, programmables,
sontfgénérées par relais ou transistors,
selongla version.

000

Pringjpe de Régulation
Z

Le re§gulateur de pH 8205 est congu pour

piloter les process statiques et dynamiques.

Le signal de sortie peut piloter une vanne
ou une pompe. La durée ou la fréquence
des impulsions générées sont fonction des
parametres saisis par |'utilisateur et de la
valeur du pH du fluide. (cf § 4.3
Configuration).

burkert

Fig. 2.1 Contrdle de process statique

A) Process stastique: Fluide controllé dans
un réservoir, sans débit significatif. Le
mode de régulation est proportionnel.

ALARME

ACIDE BASE

Fig. 2.2 Contréle de process dynamique

B) Process dynamique: Fluide controllé
dans une tuyauterie, ou un réservoir avec
un débit significatif. Le mode de régulation
est Pl ou PID.

Voir Annexe A:
Caractéristiques des régulations PID.
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2 DESCRIPTION REGULATEUR DE PH 8205

2.4 Dimensions des régulateurs de pH 8205

180

113

91
123

. 21
=
(190)

85.5

Y

o
o
= DN H (mm)
S (mm)
9 _ Raccord en T | Colliers Manchon Manchon en
= A en plastique | acier inoxydable
i
= 15 186
20 183
[ [ ] ] T~ | 25 183
32 187
40 191
50 197 223 193
] _| Y 65 197 222 206 199
N 80 226 212 205
100 231 219 213
110 227
125 234 254 225
150 244 261 233
180 268
200 280 282 260

Fig. 2.3 Dimensions du régulateur de pH 8205 compact
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2 DESCRIPTION REGULATEUR DE PH 8205

4

° 88 a
S
N O76 2 , 95 R
g |« 2 Tle 8Q > |
3 — < 76 >
N7z 3 T e 50 17
® D >
3
| Bt pH] =T R
3 ggng
ANIEL 1
Q......8/| || oeoe <= @ B
Om1 Om: Vv A4 &\ &
& &)
S
-
14
Fig.:2.4 Dimensions du régulateur de pH 8205 encastrable et du plan de découpe

MAN 1000010373 ML Nersion: G Statys:

126
23 23
!
bande de recouvrement
E= o] fi
0
[ Ll | T )
4 o >
Om1 Oms
{f| L bande de recouvrement g N
2;.5
([ ] ,
U o o 5 presse-étoupes + 1

réducteur de presse-étoupe

Fig. 2.5 Dimensions régulateur de pH 8205 mural
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2 DESCRIPTION REGULATEUR DE PH 8205

2.5 Caractéristiques techniques

<

SMesure du pH

N

~

SEchelle de mesure 0..14 pH

:Resolunon 0,01 pH

gErreur de mesure + 0,02 pH, aprés étalonnage de I'électrode
&

Mesure de la température

[0]

Q

:)-’Echelle de mesure -30 4 +140 °C

SReésolution 0,1 °C

“Erreur de mesure +1°C

BCompensation automatique avec Pt1000, ou manuelle par programmation
g de I'utilisateur

° Température de référence = 25°C
-

iMode de régulation Programmable, type P; Pl ; PID

=]

®

o
9

(2]

)

iCaractéristiques électriques

=

,chllmentation 15-30 VDG, filtrée et régulée, ou 115/230 VAC - 50/60 Hz
Q (voir Caract. 115/230 VAC page suivante), selon version
éConsommation max.

S(avec capteur) avec relais : < 60 mA a30VDC,< 110 mA a 15 VDC

; sans relais : < 40mA 430 VDC, < 70mA a 15 VDC

<

ZSortie courant 4-20 mA programmable, proportionnel au pH (ou T°C)

Reésistance de boucle :
1200 Q max.a30V; 900 Q max.a24 V; 450 Qmax.a 15V

Sortie relais alarme 1 relais, normalement ouvert, programmable, 3 A, 230 VAC

Sortie Impulsions 2 sorties relais ou 2 sorties transistor (selon version) ; durée
et fréquence d'impulsions configurables.
- Relais : 3 A/ 250 VAC max. ; F < 1 Hz, normalement
ouverts
- Transistor : polarisées, libres de potentiel, 5 - 30 VDC,
100 mA, protégées. Chute de tension a 100 mA : 1,5 VDC

Raccordement par céble blindé de section max. 1,5 mm?
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2 DESCRIPTION

REGULATEUR DE PH 8205

Matériaux

<

S
Arm;i\ﬂure du capteur
Jointgtoriques
Pt1090
Boitig

c

Couyoércle a rabat
Vis &
QO
FaceQvant
Pres_gﬁe—étoupes
o
Envitonnement
@
©
TemiE ambiante
Temp; de stockage
x

Humjﬁiité relative
®©

7]
Protection

L Version

PVDF

FPM (EPDM livrés avec la commande)
Acier inoxydable 1.4571 (316 Ti)

PC (compact et encastrable)

ABS (mural)

PC (compact)

acier inoxydable

polyester

PA

0a60°C

Version compacte : 4 a 30 °C (limitée par I'électrode)
Versions séparées : 0 a 60 °C

max 80 %, non condensée

IP 65 (compact, mural et face avant version encastrable),
presse-étoupes cablés ou obturés et serrés (versions
compactes et murales)

IP 20 (face arriére version encastrable)

=

Spécifications techniques de I'alimentation 115/230 VAC
N~
[s2]

Ten%n fournie
Cougant max.
Protéction intégrée
Puisgance

=

27 VDC régulée

250 mA

fusible 250 mA temporisé
6 VA

Electrode UNITRODE (8205 compact)

Armature
Pression du fluide
Température du fluide

Pression max. & température max

Diaphragme
Electrolyte de référence

verre
0-6 bar

0-130 °C

4 bar

2 "single pores™" a faible risque de colmatage
polymére

Caractéristiques de I'électrode de pH 8200 pour les régulateurs 8205 en versions

séparées :

Voir manuel utilisateur correspondant (réf 428937)

burkert
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3 INSTALLATION

REGULATEUR DE PH 8205

3.1 Consignes de montage

Calibrer le régulateur avant son
installation (voir § 4.2).
Avant la premiére calibration de

0ﬁ4

3 I'électrode, plongez celle-ci

8 pendant 2 heures au moins

g_ dans une solution tampon

= pH=7, une solution de KCI 3M
g (223,6 g/1) ou de l'eau courante.
[}

(=]

.qg’Diagramme température-pression

=Selon le matériau du raccord, tenir compte
u rapport température/pression.

eg_l I/Je

P (bar)
10

Plage d'utilisation
9 ‘ - -

DF

PN 6)

PP (PN 6)

470 490 +110  +130

T(°C)

80 <10 +10 430  +50

onditions d'installation

009,;0373M4Lemion'_G_Stams;BJ_(.teleas
T
1

o

“Le transmetteur de pH doit étre installé de
%référence dans une conduite horizontale,
Zyers le haut, et incliné au plus de 75°.

L'appareil doit étre protégé

n contre les perturbations
électromagnétiques et,
lorsqu'il est installé a
I'extérieur, de la pluie et des
ultraviolets.

F-o-

L'¢électrode doit étre constamment plongée
dans le milieu de mesure. Eviter le
stockage a sec de I'¢lectrode. Le lieu de
montage sera choisi en conséquence.
Proscrire les vitesses de circulation
élevées. Dans ces cas, un montage en by-
pass est préconisé.

Un montage en aval de composants
générant des turbulences est déconseillé.

3.1.1 Montage 8205 compact

Installer le régulateur de pH 8205, sur les
conduites a l'aide de raccords spéciaux.
Retirez le capuchon de protection de
I'¢lectrode et conservez-le pour stockage.

1.Lors du montage du raccord B sur la
conduite, respecter les consignes de
montage (voir § 3.1).
2.Déposer I'écrou E sur le raccord et
insérer le circlip B dans le siege B.
3.Enfoncer doucement le régulateur il
dans le raccord. Si le montage est
correct, le capteur ne peut plus tourner
sur lui-méme.
4.Verrouiller I'ensemble avec I'écrou E.
Serrer I'écrou uniquement a la
main !

Fig. 3.1 Montage compact

burkert



3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

3.1.2 Installation du régulateur de pH 8205 encastrable (voir fig. 3.2)

<
Resi®cter les consignes de montage du capteur distant, indiquées dans le manuel
utilisateur correspondant.

o

N
Asse@bler l'appareil de la fagon suivante :

L
1. Utgiser le gabarit fourni pour découper I'ouverture dans l'armoire. Veiller a respecter
scruptlleusement les cotes indiquées.
2. Pl&cer le joint d'étanchéité sur les 4 vis du couvercle.
Rem%que : Utiliser les 4 vis M4x25 fournies si I'épaisseur de la paroi le nécessite.
3. Piger 'ensemble couvercle + joint sur la découpe, coté carte électronique vers
l'intéffeur de l'armoire.
4. Ingrer les 4 rondelles sur les 4 vis et fixer le contréleur sur I'armoire a l'aide des 4
écrois.
5. Ca@nnecter selon les instructions décrites dans le chapitre 3.2.
6. Utlliser le serre-cébles fourni pour fixer le cable des sorties relais ou transistor a la
plaqye de protection (voir § 3.2.2).

Vis

Rondelle

|

Ecrou —@) ©

Joint —

MAN 1000010373 ML Version: G Statu

Serre-cable ——C—

Fig. 3.2 Montage version encastrable

burkert F10-




3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

3.1.3 Montage du régulateur de pH 8205 mural

oLe régulateur de pH en version murale dispose de 4 trous de fixation dans le fond du
gbomer Retirer les bandes de recouvrement (cf Fig 2.5) pour ouvrir le couvercle et
gacceder aux trous de fixation .

Fusible Sélecteur de tension

Ik d'alimentation 115/230 VAC /n

ﬂ@@ —— @@g@lo

ngig. 3.3 Montage version murale
o
Z
3.2 Raccordement électrique
3.2.1 Consignes de raccordement électrique

« Ne pas ouvrir, ne pas cabler l'appareil sous tension.

« L'installation électrique du batiment dans lequel est installé le
transmetteur doit comporter un interrupteur ou un disjoncteur.
Celui-ci doit étre installé a proximité immédiate du transmetteur, étre
facilement accessible et étre marqué comme étant le dispositif de
coupure du transmetteur.

« Il est recommandé d‘utiliser des dispositifs de sécurité pour:
Alimentation: un fusible (300 mA - temporisé) et un interrupteur
Relais: un fusible 3A max. et un coupe circuit (selon I‘application).

« Ne pas appliquer dans un méme cable une tension dangeureuse et
une trés basse tension de sécurité (TBTS) sur le relais.

F11- burkert



3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

« Utiliser des cables blindés ayant une température limite de fonctionnement de 80°C min.

. Dérrws des conditions normales d‘utilisation, du céble blindé de section 0,75 mm?
s(ifit & la transmission du signal.
o
o
o N€ pas installer la ligne a proximité de cables de forte puissance ou haute fréquence ;
si@ine pose contigué est inévitable, respecter une distance minimale de 30 cm.
c

&
o Lediamétre du cable passant par le presse-étoupe doit étre compris entre 6 et
1§mm ; lorsque 2 cables sont nécessaires, utiliser le joint & double pergage,
Ie%iamétre des cébles devant alors étre de 4 mm.

eig

-
fre

imentation 15-30 VDC doit étre filtrée et régulée.

o Aurer I'équipotentialité de l'installation (alimentation - transmetteur- fluide) :
raccorder les différentes terres de I'installation les unes aux autres afin de
supprimer les différences de potentiel pouvant se créer entre elles.

relier correctement le blindage du céble d'alimentation a la terre, aux deux
extrémités.

raccorder la borne négative de I‘alimentation a la terre pour supprimer l'effet des
courants de mode commun. Si cette liaison n‘est pas réalisable directement,

un condensateur de 100 nF / 50 V peut étre branché entre la borne négative et la
terre.

Ugke attention toute particuliere doit étre apportée lorsque I'appareil est installé sur des
cenduites en plastique, car la mise a la terre ne peut pas étre directe.

P@Jr réaliser une mise a la terre adéquate, il faut relier a la méme terre les différents
appareils métalliques tels que vanne ou pompe se trouvant le plus prés possible du
tr%smetteur.

—

Verstons compactes, schémas de principe d'une équipotentialité :
=

Version: G Status: RL (relegksed |

Alimentation
15-30VDC

B e

)

Conduites métalliques

(*) siune mise a la terre
directe est impossible,
brancher un condensateur liaison a réaliser sur le bornier de
de 100 nF/50 V entre la carte électronique

la borne négative de
|‘alimentation et la terre.

il

burkert P12




3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

Alimentation
15-30VDC

= ]
Appareils tels que |—

vanne, pompe,...

Conduites plastiques ﬁ

D@

)

liaison a réaliser sur le bornier de
la carte électronique

L
ersions déportées, schémas de principe d'une équipotentialité :
F|lg------------ 7 8205
—{ 1 )
o o - - - — = — — — = vy
Version murale
ou encastrable

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (rgeased | freigegeben) printed: 02.07.2024

Alimentation
*)
= liaison & réaliser sur le bornier de 8200
la carte électronique
Conduites métalliques ___ _
+
+ ﬁ """""" "f\, 8205
- o o - - - - vy
Version murale
. . ou encastrable
Alimentation *)

liaison a réaliser sur le bornier de 8200
la carte électronique

®»

8 Appareils tels que Conduites plastiques
vanne, pompe,...

(*) si une mise a la terre directe est impossible, +
brancher un condensateur de 100 nF / 50 V entre la
borne négative de |‘alimentation et la terre.
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3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

3.2.2 Mise en place du serre-cable
<
N

Avarfcﬁde cébler l'appareil, insérer le
serr@céble fourni dans I'encoche

de |&=arte électronique et, si elle existe,
de lagarte alimentation 115/230 VAC.

Fig. 3.3 Mise en place du serre-cable

«
N

Raccordement électrique, régulateur 8205, 15-30 VDC, compact

(r'é'Reased | freigegeben) prin

- Avant de démarrer le cablage électrique, lire attentivement le § 3.2.1.

It

© . . , . L. . . .
Soulgyer le rabat transparent aprés avoir desserré la vis. Dévisser les 4 vis puis retirer le
couvercle du régulateur, passer le cable a travers les presse-étoupes et connecter les
bornfgrs suivant les indications ci-dessous.

Boucher impérativement le presse-étoupe inutilisé a l'aide de I'obturateur
fourni pour assurer I'étanchéité de l'appareil.

Pour cela, dévisser I'écrou du presse-étoupe, insérer l'obturateur et
revisser I'écrou.

L+ (15-30 VDC) L- (O V)

Raccorder le blindage du cable d'alimentation

MAN 1000010373 pers

Interrupteur H :
voir Fig. 3.5

j—Jout L+ L PE

Sy
2 1250V @
JEE, PT1000

4 Fluid potential

Raccorder le blindage _|
du cable des sorties

transistor | Raccordement du capteur

de pH

Raccordement des 2
relais ou des 2
transistors :

voir Fig. 3.6 et 3.7

Fixer obligatoire-
ment le cable des
sorties relais ou
transistor

(voir § 3.2.2)

Raccordement du capteur
Raccordement relais alarme de température

Fig. 3.4 Connexion du régulateur 8205 compact
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3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

= \ u Ne pas manipuler l'interrupteur sous tension.

Interrupteur M :

- en position SOURCE si la sortie 4-20 mA est raccordée a un
automate en mode source

- en position SINK (puits) si la sortie 4-20 mA est raccordée & un
automate en mode puits

_Hr igegeben) printed: 02 07 2024

ig. 3.5 Utilisation de l'interrupteur

RELZ30V:  RELZ30V
ITRANS. 30VDCH00MA ITRANS530VDCAOOmA
Raccordement relais 1,
normalement ouvert (Base) {

Transistor 1 (+) -

=

| H-

J REL1

]

J REL1

n—|

N

Transistor 1 (-)

LT”_“

Raccordement relais 2, { Tra"sfswr 2(+) 1
normalement ouvert (Acide) gx e Transistor 2 () gx e
@ : |0 [0 @ : 0o
g0 @ g {0 Q)
| |
Version avec 2 relais Version avec 2 transistors

1000010373 M| Version: G Status: Rl (released
@
%

ig. 3.6 Brochage des relais ou des transistors

My
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3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

Raccordement des sorties transistor a un automate
<

N
Les Sorties transistor du régulateur de pH 8205 peuvent étre raccordées a un automate,
en ntdde NPN ou PNP.

N

Automate Automate

n) printed:

REL ALARM

Raccordement en mode NPN Raccordement en mode PNP

N 1000010373 ML

Fig.§.7 Raccordement des sorties transistor a un automate

burkert Fie-




3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

Raccordement de la sortie courant 4-20 mA, a un automate

024

<\La sortie courant 4-20 mA du régulateur de pH 8205 peut étre raccordée a un automate,
Oen mode source ou en mode puits ; Positionner correctement l'interrupteur source/puits
Oen fonction du type d'automate (voir Fig. 3.5).

ed:

£ Ne pas manipuler l'interrupteur sous tension.

—
c

15-30 VDC

]
— |+ g
Interrupteur M : 14 % L i o
o L ol ]
voir Fig. 3.5 -1-1-1- }s
] —
< +
1Y +
S, Interrupteur El : 3
voir Fig. 3.5 AT
lout L+ L= PE
190 @ ;
347 PTI000 ==
4 Fluid potential
o o
lout L+ L- PE
15 aon @
347 PTI000
o 4 Fluid potential
1 g e
o
=
<
g
Qg
g
s
=
Z
<
b=
Raccordement en mode source et exemple Raccordement en mode puits
de raccordement du relais alarme

Fig. 3.8 Raccordement de la sortie courant 4-20 mA a un automate
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3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

3.2.4 Raccordement électrique du régulateur 8205 encastrable
n Avant de démarrer le cablage électrique, lire attentivement le § 3.2.1.

Instaﬁer le régulateur dans I'armoire selon les consignes du § 3.1.2. Connecter les
bormgrs suivant les indications des fig. 3.6, 3.7, 3.8 et 3.9.

£

£

IS

= L+ (15-30 VDC) L-(V)

g Raccorder le blindage du cable d'alimentation
(0]

g Interrupteur I : o,

:g; voir Fig. 3.5

Racmorder le blindage
du (@ble des sorties
trangistor

Rac@rdement des 2 [ _|
relaigsou des 2
=]
transgstors :
voir Bg. 3.6 et 3.7

'%T
Raccordement {_

relais alarme Raccordement de la sonde
de température :
1 : fil rouge
2 :fil bleu
3 : fil blanc
4 : fil vert/jaune
5 : blindage du céble

Raccordement du capteur
— de pH

Fixer obligatoire-
ment le cable des
sorties relais ou
transistor

Pt1000

MAN 1000010373 ML Version: G

[
'
‘o
Y

I

Equipotentielle du fluide

o s WD =

Fig. 3.9 Connexion du régulateur 8205 encastrable

Raccordement a un automate

Les sorties transistor du régulateur de pH 8205 peuvent étre raccordées a un automate,
en mode NPN ou PNP. Voir Fig. 3.7.

La sortie 4-20 mA du régulateur de pH 8205 peut etre raccordée a un automate. Voir Fig. 3.8.

burkert F18-




3 INSTALLATION REGULATEUR DE PH 8205

3.2.5 Utilisation des presse-étoupes d'une version murale
<
%nstaller le transmetteur selon les indications du § 3.1.3. Dévisser les 4 vis du couvercle

puis dévisser les presse-étoupes. Afin de faciliter le cablage, passer les cables en
arespectant de préférence l'attribution suivante :

/ Cables relais ou sorties
transistor

\
-

Cable pH et Pt — 4
P

Cable sortie courant —

=\
\'4

—— Cable alimentation
15-30 VDC ou 115/230 VAC

(released | freigegeben) printed
©
,©' ’

.2.6 Raccordement électrique du régulateur 8205 mural, 15-30 VDC

Avant de démarrer le cablage électrique, lire attentivement le § 3.2.1.

r&on: G Statla RL

uvrir le couvercle aprés avoir dévissé les vis. Passer les cables a travers les presse-
Letoupes en respectant l'attribution indiquée au § 3.2.5 puis connecter les borniers de la
gﬂéme maniére qu'une version encastrable suivant les indications du § 3.2.4.

o . . \ o Lo
SRaccorder le capteur de pH sur la carte électronique (voir § 3.2.4) aprés avoir inséré le
(=3 . . . . . A .
greducteur dans le presse-étoupe, si nécessaire, et passé le cable du capteur de pH a
Stravers ce réducteur.

MAN 10
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3 INSTALLATION

REGULATEUR

DE PH 8205

3.2.7 Raccordement électrique du régulateur 8205 mural, 115-230 VAC

n Avant de démarrer le cablage électrique, lire attentivement le § 3.2.1.
~

Ouvig le couvercle aprés avoir dévissé les vis. Passer les cables a travers les presse-

, o \ . L, . . .
étoupes en respectant l'attribution indiquée au § 3.2.5 puis connecter les borniers suivant
les ir@iications des Fig. 3.6, 3.7, 3.8 et 3.10.
Racégrder le capteur de pH sur la carte électronique aprés avoir inséré le réducteur dans
le presse-étoupe, si nécessaire, et passé le cable du capteur de pH a travers ce

rédu@eur.
S

1]

Manipuler le sélecteur de tension uniquement lorsque l'appareil est hors

Raoc@dement de la
sondégde température :
voir Ffy. 3.9

O]
Raccprder le blindage
du c#Ble des sorties
%)
transator

e, L0
g,
shumce

O

1—Jou

Eant
4 Flid potent

>
Raccordement des 2
relai$ou des 2

transgstors :

voir B3y. 8.6 et 3.7
o

00001

Fixef
obligatoirement
le cable des
sorties relais
ou transistor

* pré-cablé
en usine

Raccordement de la sortie
courant en mode puits

Raccordement
relais alarme
pH

lout

L+

- PE

oy
2 | fove @

Raccordement
du capteur de

tension.
9
3 Fil noir L- —_ E:! dde reprise de Sélecteur 115 VAC
2 ntermupteur @ Fil rouge* L+ indage Fusible  ou230VAC
El voir Fig. 3.5 Filvert*4-20mA_ | | [

[OL1]

P

Point de

fixation
obligatoire
des cables

lout
lout

Raccorder le blindage |

+

4-20 mA

J_ du cable de la sortie

]

+

4-20 mA

Raccordement de la sortie
courant en mode source

Raccordement
de l'alimentation
115/230 VAC

Non connectés {

Fig. 3.10 Connexion du régulateur 8205 mural, 115-230 VAC

burkert
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.1 Touches de programmation
< . L
§La programmation se fait suivant 3 menus.

N~
SMenu Principal
o

EAffichage des valeurs du pH (acceés a l'affichage des consignes et % de sortie active), de
'g_la température, du courant de sortie.
ZAcces a la fonction "HOLD" et & la calibration de I'électrode ("PH LALIE") (cf § 4.2).

enu Calibration

ige%ebe

+=Programmation des paramétres liés au contréle du pH :

Blangue, unités, sortie 4...20 mA, fréquence et durée des impulsions de commande,
§consigne de pH, principe de régulation (P; PI; PID), seuils du relais alarme, option
‘smanuelle,sélection manuellede la compensation de température, filire (cf § 4.3).

L

“Menu Test

tus

%Réglage des valeurs d'offset (4 mA) et de span (20 mA), et ajustement de la température.
OSimulation du pH ou de la température pour vérifier le fonctionnement des sorties courant,
Simpulsions et relais, sans circulation de fluide.
'gAffichage de la tension d'électrode. (cf § 4.4 )

MAN 1000010373 ML V

Faire défiler les menus
ou incrémenter une

valeur numérique | $ Touche de validation

(paramétres et

Etat relais Alarme ——= option de menu)

Faire défiler les menus ou Voyant état relais 1 Voyant état relais 2 ou
sélectionner un chiffre a ou transistor 1 transistor 2
modifier
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.2 Menu principal

<
L'aff@hage des valeurs du menu principal clignote lentement en mode MANU (cf § 4.2.1)
et rapidement en mode HOLD (cf § 4.2.2).

P = 1250 pH mesuré (2 décimales). % pour contrdle des consignes
: (cf §4.2.1)

205 °r Température en °C ou °F.

—— | #7132 mA' Courant de sortie 4...20 mA proportionnel au pH et fonction de
la gamme de mesure active.

HOoLD| Acces a la fonction HOLD (clignotement rapide).

PHCaLR Etalonnage de I'électrode de pH.

-
4.2.¥ Contréle des consignes en cours
Visudiser les valeurs instantanées des sorties 1 (Base) et 2 (Acide). Si I'option MANU est
validge (cf § 4.3.9), les pourcentages de commande des sorties logiques peuvent étre

modifiés. Appuyer simultanément sur et durant 2 sec, puis saisir les valeurs
requises.

Pou@ésactiver le mode MANU, appuyer sur les mémes touches pendant 2 s.
L'affehage du menu clignote lentement, jusqu'au retour en mode régulation .

P 250 2 b @

73 ML

S,

520715

N 1000Q

riaeed 4% [51% 1] 404
. | 9 g Commutation MANU/REGULATION
9.9 Acces autorisé si MANU validé (§ 4.3.9).

Base
7 7

sactif
v Acide réacti
000% ¢

ooeo<a

000% 1
Ajustement du
pourcentage de
commande en
sortie
- - 1 ENTER
PHOIE] 4K |——[100% 1

burkert F22-

o




4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.2.2 Fonction HOLD

4

SActiver l'option HOLD pour conserver un courant de sortie correspondant a la derniére
~valeur de pH mesurée. Le relais alarme est figé en |'état; la régulation en cours est arrétée
S;(pas de sortie impulsions). Cette fonction permet par exemple de nettoyer les électrodes
=) . . . | e .

—sans interrompre le process. Lorsque la fonction HOLD est active, I'affichage clignote
Zrapidement et I'acces aux autres menus est verrouillé. Pour quitter le mode HOLD,
aretourner dans l'option "HOLD" et valider "HOLD NON".

2

geben)

e

Appw sur
ENTER pendant
5 secondes

S o) CE» ’ HOLO Gl

[HOLO NGN ]

leased | fr

epiran 404 <

4.2.3 Calibration de I'électrode de pH

3_ML Version: G Status: RL

Pour une régulation fiable, étalonner régulierement I'électrode de pH. L'utilisateur dispose
gde 2 méthodes d'étalonnage: avec 1 ou 2 points de mesure.

) . .

Sla méthode avec un point de mesure permet un étalonnage rapide de controle avec une
Ssolution tampon pH=7.

z

<§':La méthode avec 2 points de mesure permet un étalonnage précis de I'offset et de la
pente de I'¢lectrode. Cette opération nécessite 2 solutions tampons. On utilise en général
pH=7 comme premiére solution, pour la deuxiéme solution, nous recommandons de
choisir celle-ci le plus prés possible de la valeur du pH a mesurer. Avant chaque
étalonnage, nettoyer correctement I'électrode (voir §5.2). Les solutions tampons doivent
étre a températures identiques.
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

La périodicité de |'étalonnage est fonction des conditions de mesure. Un étalonnage
hebdpmadaire est en général suffisant.

N
Q
PRCALIB) (=) W [\ [T POINT) <] B [PH =100
QE?’E;W ENTER Plonger I'électrode dans la
pendant 5 sec solution tampon et valider
' v
LALIE. ..
ENTER Validation automatique aprés
A stabilisation (env. 20 s.) ou
v appui sur ENTER

PHE 9251 < =

> >
I solation ampon

< <

Plonger I'¢lectrode dans la

ENTER Validation automatique aprés ut id
A stabilisation (env. 20 s.) ou solution tampon et valider

v appui sur ENTER

>
faasif)iﬁ.lt?snliaﬁlpegr: o
q

| freigegeben) printed: 02

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (relea

Validation automatique R Plonger I'électrode dans la
aprés stabilisation (env. 20 s.) A solution tampon et valider
ou appui sur ENTER v

Le message "ATTENTION" en fin de calibration indique une
erreur de solution tampon ou un vieilissement avancé de
IFF: '78 I'¢lectrode. Dans ce cas, prévoir le remplacement de I'électrode.
W Le message "ERREUR" en fin de calibration indique une
= erreur de solution tampon ou une électrode hors

tolérances. Dans ce cas les valeurs de |'étalonnage
précédent sont conservées. L'électrode doit étre changée

v
ﬁH -:"q-g-g: 4 EP: q’,’ S impérativement, les valeurs de mesure seraient erronnées.
! 3. ! 1.

Appui sur + pendant 2 s pour quitter le mode calibration en

conservant les paramétres antérieurs.
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3 Menu calibration: pression simultanée pendant 5 s.

(84

LANGUE
UNITE T°
LOURAN

SORTIE]
SORTIEC

(released | freigegeben) printed: 02.07.2

LONSIGNE
REGUL
ALARME
ANy

- To

&
=

0
B=
2

Xl

MAN 1000010373 ML Version: G Status:

4.3.1 Langue

v

LANGUE| [

ans ce menu, les grandeurs suivantes sont programmeées:

Choix de la langue des messages (Allemand, Anglais,
Frangais, ltalien, Espagnol).

Choix de I'unité de température. (°C ou °F)

Choix de la plage de mesure (pH ou T°) correspondant au
courant de sortie 4...20 mA.

Sélection de la sortie impulsions 1 (durée ou fréquence de
limpulsion)

Sélection de la sortie impulsions 2 (durée ou fréquence de
l'impulsion)

Programmation de 2 valeurs de consigne pour la régulation de
pH. (bas/haut).

Détermination du mode de régulation (proportionnelle/
intégrale/dérivée) et des coefficients associés.

Programmation de 2 seuils de relais. (bas/haut).
Sélection du mode de commande manuel

Détermination de l'acquisition de température (Pt1000 ou
manuelle). Saisie de la valeur de compensation manuelle.

Choix du filtre. 10 niveaux d'atténuation sont disponibles.

Retour au menu principal et enregistrement des nouveaux
parameétres de calibration.
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.2 Unité de température

Sélegtion de I'unité de température ; °Celsius ou °Fahrenheit.

E ] EEp °"EL5/.J
%m%tw

I

prmted 9& 'l

4.3.2 Sortie courant

ed |

Sélegtion de la gamme de mesure correspondant a la sortie courant 4...20 mA.
Séle@ionner la mesure affectée a la sortie 4-20 mA (Température ou pH), puis saisir la
gamﬁe de mesure associée, par ex. 2 & 12 pH correspond a 4...20 mA.

Le cBurant de sortie peut étre inversé, c. a d. 2...12 pH correspond a 20...4 mA.

] 7)) ‘ (mA.PH] ) [

tatus:

Saisie de la deuxiéme

borne de la gamme
de mesure

| RELAIS : 4 . 20=12.00

9 [*)

[mA.°C ] - .

>

4 — 13 0

= Entrée de la borne H=0c. 00

- .

[ sup. ou inf. de la ENTER

o gamme de mesure =

o v

§

~— I 17 1
= ou oy

z

<

=

u Si les limites de la gamme de mesure sont égales, le courant de sortie n'est pas
visualisé dans le menu principal.
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.4 Sortie 1 (Base)

‘l‘
oDetermmatlon du type de signal de la sortie impulsions 1 du régulateur

r\- Sélection de la durée d'impulsion (PULS 1)
~Saisir la durée de chaque impulsion et la fréquence maximale du signal.

g, Sélection de la fréquence d'impulsion (PWM 1)

LSaisir la fréquence souhaitée du signal.

&

ENTER ENTER - | Isi

T sormer] C=)p punt) =P [Ti=oo0gs) [meuisien
5 (™)

o

¢

SORTES < ---fomgomomm oo =] (=013

T ENTE } :ﬂa 05 ImpuIS|on
MR e

MAN 1000010373 ML Version: G Status: RL (released

v
Impulsion

Fréquence

(F1 )
SORTE?, <« — 2 [me/mm

(T1 (s)+0,02 (s)) x F1 <60

Si cette condition, controlée
aprés validation, n'est pas remplie,
le programme se positionne sur la
sélection T1 .

u Si la sortie impulsion est fournie par un relais, choisir F1 < 60. (cf § 2.5)
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.5 Sortie 2 (Acide)
<
Détédmination du type de signal de la sortie impulsions 2 du régulateur
- Ségction de la durée d'impulsion (PULS 2)
Saisg la durée de chaque impulsion et la fréquence maximale du signal.

- Sé@ction de la fréquence d'impulsion (PWM 2)
Sais@ la fréquence souhaitée du signal.

_ ﬂ > ,WI % > Impulsmn

. . (T2 s)
?fﬁgé{ﬁ_‘ffi el EEE EEE— 4 =35

n) pri

| freigege

puse2) =P [r2=00005 'mp:§'°”

I
4
2]
2
i)
177
10)
c
S
14
2
B (T2 s)
=
[s2]
N
[s2]
o
o
o
o
o
=z
<
=

WJM%
v

oon / N Impulsion

Fréquence

(F2)

CCONSIGNE: <« — — — — — — 4% Lo/

(T2 (s)+0,02 (s)) x F2 <60

Si cette condition, controlée
aprés validation, n'est pas remplie,
le programme se positionne sur la
sélection T2 .

u Si la sortie impulsion est générée par un relais, choisir F2 < 60. (cf § 2.5)
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.6 Points de réglage de la courbe de pH

I, Saisie des valeurs caractéristiques de la
Kcourbe du pH (L1< L2 et S1<= S2).

N~

o

SLimite 1 (L1) Saisir le point d'inflexion
‘Binférieur de la courbe de pH.

_‘gSetpoint 1 (S1) Saisir la limite inférieure de
°-Ia zone de consigne du pH

geben)

DSetpoint 2 (S2) Saisir la limite supérieure
Qde la zone de consigne du pH

—L|m|te 2 (L2) Saisir le point d'inflexion
gsupérleur de la courbe de pH.

ig

(relea

s: R|

@éﬁ;&c L»  [Lioo3oo
L100350) [Z£)p (5100600

-.
saooo0] 40 [S100650

A o

ENTER Le----———— - <«~——— — -
A

v

L2Onoo

B

- real 44 o

MAN 1000010373 ML Version: G Statu

REACTIF

Si la condition (1) n'est pas remplie, la valeur L1=3.00 s'affiche. Des valeurs
admissibles doivent étre saisies avant validation par ENTER.
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.7 Type de régulation

<
Déte%nination du type de régulation (statique ou dynamique) et des paramétres de calcul
assogiés aux fonctions P; PI; ou PID.
L‘anngxe A explicite les modes de régulation et le choix des paramétres.

BASE

S— REGULT
“Z)p sTATiouE) (=) p 7

*

printed

o

AP =100

CRARAE < — - —— — — 474 Fr=270m

P W

L (released | freigege

Coefficient Proportionnel
BASE

REGULT
ounamave] [ p 7| acme
REGUL?

PT=100]
|
=10 | 4= [kPi=100

Coefficient Proportionnel
TNT1=20 | Constante de temps d'Intégration
ENTER
s

v .
T — Constante de temps de Dérivation
v P
: Si TV1=0.0, la régulation est de type PI.
:'”,'D,L',QP'I'T'I'E': o * Respectivement KP2; TN2; TV2
--------- VI < 4 = “’7 ” si REGUL2 est sélectionné.
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.8 Relais

24

SSaisir les 2 seuils de déclenchement du relais Alarme; MIN et MAX. Le sens de
,\fonctlonnement du relais peut étre inversé. Une temporisation du déclenchement (entre O
<\et 999 sec.) est disponible. Le relais commute si le dépassement du seuil est permanent

Sdurant toute la temporisation. Si la mesure (pH ou T°C) revient sous (dans le cas d'une
Lalarme haute) le seuil avant la fin de la temporisation, le relais ne déclenche pas. Cette
‘Honction de temporisation est utile pour mieux controler les procédés nécessitant une
“homogeénéisation du fluide mesuré (cuve avec agitateur par ex.).

2

& ALarne | [<)p m 4V (=000
2@

rax0850] =)W (peLi=000)
A

|DEL=030)

ENTER

AN 1000010373 ML Version: G Status: RL (

S maw i< = Lwou *

fermé —
Condition!: MIN £ MAX;
et ApH> 0,2 (cuAT® > 2°C). ouvert
min ¢«—» max
pH ApH > 0,2
OUVERT AT® >2°C pH /I°
AT° (°CFF) >
MAX 1
MIN - |
I
1 |
[ ! ' ! Délai
| | ! |
0 ' - > T(s)
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.9 Validation du Mode Manuel

La v%dation du mode MANU autorise la saisie au clavier du pourcentage de
foncﬁ'onnement des sorties base et acide. (cf § 4.2)

%’CI/"U <y ﬂH/‘lLI N
[ABNUT |

ben) p

ed

4.3.‘@0 Sélection du mode de compensation de température

(rel

Si Iaéonde Pt1000 n'est pas utilisée pour la mesure de température, sélectionner SONDE
NON,,et saisir la valeur de la température du fluide.

g
(/)
[ sioer] CEIp |—|JU”DE N =y [+03 ]
g
sl (D0
: [0
RN o2 BN ) |
E..!.g__’_’_\_E___,: «— " — — — — — — — —J ENTER@
g v
° |
z |
= |
e , |
CENTEE T e —— — — B
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.3.11 Filtre

<

SSélection du niveau de filtrage du signal d'entrée. Cette atténuation évite les fluctuations
~de I'affichage et des signaux en sortie. 10 niveaux sont disponibles, le premier niveau
QCFILTRE 3" correspond a une atténuation nulle.

o

§FLTRE| 2 EL:EE

IS

=

[0]

3

> ‘:l I

2

g

“_T""""'\" ENTER

3 AV <

0

@©

K}

L

5

x

%)

=]

i)

17

)

4. pression simultanée pendant 5 s.
®

e menu Test permet les réglages et vérifications suivantes:
=

g Réglage de l'offset (4 mA).
o

S ,

8 Réglage du span (20 mA).
<Z( To ADJLST Correction de température. Les signaux de sortie sont
= g calculés selon cette valeur.

E cimr Simulation du pH ou de la température. Les signaux de sortie

sont calculés selon ces valeurs.

TENSION | Affichage de la tension d'électrode.

EIN|  Retour au menu principal et enregistrement des nouveaux
paramétres OFFSET et SPAN. Si l'une des 2 valeurs est
erronnée, |'appareil revient automatiquement sur "OFFSET", e
de nouvelles valeurs doivent étre saisies.
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.4.1 Réglage de l'offset
Pour§:ontr6ler et corriger le réglage de base des 4 mA, brancher un ampéremetre en série
dangJa boucle de mesure. Aprés une pression sur la touche ENTER au message "OFF5ET",

le régulateur génére 4 mA. Si la valeur lue n'est pas correcte, corriger I'offset du régulateur
en |n<f’rodU|sant la valeur mesurée par l'ampéremétre.

thrser) )b (070900
Saisie de la valeur mesurée
S 4

4.4.% Réglage du span

|gegeben)

L' utlﬁJSateur a la possibilité de corriger le réglage de base des 20 mA. Le déroulement est
idenfjue au réglage de I'offset. Aprés une pression sur la touche ENTER au message
"SPHE" le régulateur génére 20 mA. Si la valeur lue n'est pas correcte, corriger la valeur
du sgan en saisissant le courant mesuré par l'ampéremétre.

<D
>
31 Saisie de la valeur mesurée
[s2]
";"",:"""'_'- ENTER
T &St 4 [<] [5P=1338]
]
=
4.4.3 Correction de Température
<
=

Pour corriger la température transmise par la sonde Pt1000, saisir |'offset de température
(dans la limite +/- 5°C), puis valider. L'unité de température est I'unité active. La valeur
saisie influence la valeur du pH calculé.

TeApaE] CZ)p [ 007

Saisie de la valeur d'offset de
la température (°C ou °F)

L'offset de température est validé jusqu'a la prochaine correction de température saisie.

L'offset saisi n'est pas pris en compte si la compensation de température est manuelle. (cf
§ 4.3.10).
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4 CONFIGURATION REGULATEUR DE PH 8205

4.4.4 Simulation d'une valeur de pH

SSimulation du pH ou de la température pour tester l'installation sans circulation de fluide.
“La valeur simulée agit sur la sortie courant, sur les sorties impulsions et sur le relais alarme

g sl C=p

ed: 02.0

PHSIAUL) [=|P  [PH=0000
Saisie de la valeur du pH
----- ML < - - - - - 4= [PH=1a50
TSl ] (=0 [oooec
Saisie de la température
: )
I R e e U4 oot
g" La simulation est désactivée lors de la sélection d'une autre option du menu Test, par

es touches ou

.4.5 Affichage de la tension d'électrode

RL (released | freigegeben) pr

G Sta

n.,

SI0

isualise la valeur instantanée de la tension d'électrode.

eI BTy E—

MAN 100@103?& ML Ver:
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5 MAINTENANCE REGULATEUR DE PH 8205

5.1 Remplacement de I'électrode
g
N~

L'électrode de pH est un consommable dont la longévité dépend des
conditions d'utilisation.
La garantie du fabricant ne couvre pas I'électrode de pH.

rinten

o
L'élegtrode doit étre remplacée lorsqu'elle a subi un dommage visible (membrane en verre
brisé8, rayure, etc), ou si la calibration affiche le message "ERRELUR" (offset ou pente non
ajust%bles).

Reniplacement de I'électrode du régulateur 8205 compact

asél | freig

1. Couper l'alimentation et veiller a supprimer toute pression sur la
conduite.

.=

2. Dé:iponter I'appareil de la conduite ou de I'armature & immersion.

3.Ddgserrer la vis et soulever le rabat. Desserrer les vis du couvercle et le soulever
lé§&rement.

4.Déprancher les cables des sondes de pH et de température de la carte électronique.

5.Refirer 'armature de I'électrode du boitier.

6.D&isser I'électrode de I'armature a I'aide d'une clé plate de 17.

7.Re&hplacer I'électrode et la serrer avec une clé plate de 17. Remonter I'ensemble.

0373

5.2 Entretien de I'électrode

000

KCI (228,6 g/l) qui exerce un effet régénérant. Pour de courtes interruptions de
mes({re (max. 2 & 3 jours), utiliser de I'eau courante pour le stockage si aucune solution
de KCI 3M n'est disponible. L'eau distillée est utilisable pour le ringage de I'électrode
mais en aucun cas pour le stockage.

Dans la majorité des cas, les erreurs de mesure et les temps de réponse longs sont dis a
un encrassement de |'électrode et plus spécialement du diaphragme. L'encrassement
dépendant de la nature du fluide, il n'existe pas de produit de nettoyage universel.
Cependant les recommandations suivantes sont valables dans la plupart des cas:
-Encrassement par des graisses ou des huiles: produit nettoyant a base de tensio-actifs.
-Dépots calcaires ou d’hydroxydes métalliques: acide chlorhydrique dilué (10%).
-Précipités sulfureux (par ex. dans le domaine des stations d'épuration): mélange d’acide
chlorhydrique dilué (10%) et de pepsine (saturée).

-Solution régénérante pour des électrodes "mal en point": mélange d'une solution d'acide
fluorhydrique (2%) et d'une solution d’acide chlorhydrique (5%). Plonger I'électrode
pendant une minute dans la solution et rincer abondamment avec de I'eau.

Lors%lcle I'électrode n’est pas en service, elle devrait étre stockée dans une solution de
=
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5 MAINTENANCE REGULATEUR DE PH 8205

u Lors des manipulations avec des solutions acides, respecter les
consignes de sécurité. Aprés le nettoyage, toujours rincer I’électrode
avec de P'eau distillée et la plonger pendant 10 minutes dans une
solution de KCI 3M ou de I'eau courante.

.3 Messages d'erreur

ted &2 07.2024

£Si le message "ERREUR" apparait a 'affichage (sauf en fin d'étalonnage de I'¢lectrode), les
f‘parametres de calibration ont été perdus. Une pression sur la touche ENTER affiche le
amenu principal mais l'appareil se trouve dans la configuration de base (voir § 5.4). Il faut
geprogrammer le régulateur. Si ce message apparait de fagon répétitive, retournez
gapparell a votre fournisseur.

_Temperature l'affichage de "----° " ou "---- ° F", indique un dépassement de I'échelle de
gmesure en température (T<-33 ou T>+140) ou une coupure de la liaison Pt 1000. Dans
—ce cas on affiche également "PH =--". Pour les sorties (courant, impulsions et relais) on
irmpose pH=0.

Valeur de pH hors seuil: Si pH>14 ou pH<O0, on affiche "PH =--". Pour les sorties
Zcourant impulsions et relais) on impose pH=14, respectivement pH=0

(%Tension d'entrée: >+575 mV ou <-575 mV. Dans ces 2 cas on affiche "PH =--" et "---- m}"".
@Pour les sorties (courant, impulsions et relais) on impose pH=0, respectivement pH=14.
g’De'faut alimentation: Afficheur éteint, sorties 4-20 mA et impulsions a 0, relais alarme
';Z;ouvert. Vérifier I'alimentation.

>
5.4 Configuration du régulateur de pH 8205 a la livraison

o
N~
é Langue: Anglais
S . Reégulateur:  Type : PID
g . o,
‘E_ gglttged:_;%mnﬁzrlature. CH Proportionnel KP1: 1.0 KP2: 1.0
- ru 4‘ A OpO 00 Intégral TN1: 1.0 TN2: 1.
g mA: ' Derivé TVI: 14 Tv2: 1.1
= 20 mA:  00.00
Sortie  1: Impulsions .
Duréet: 0 Alarme: -I:}Ilee pH 00.00
Freq1: O ‘. '
Période 1: 0 (PWM1) 'l:'AéAI\iI(PO1 88(?0
Sortie  2: Impulsions INV: ' Non
Durée2 O '
Freg2: O . :
Periode 2: 0 (PWM2) 'l\j"ﬁr(')uo'o_ 83:
Consigne pH: Limite1:  3.00 Filtre: Filtre 2
Set1: 6.00
Set2: 8.00
Limite 2: 11.00
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5 MAINTENANCE REGULATEUR DE PH 8205

5.5 Piéeces de rechange
5.5.& Liste des piéces de rechange régulateur 8205 compact

Pgsition Désignation Référence de commande

—_

Couvercle avec rabat, vis, face-avant et électronique avec relais 426490

Couvercle avec rabat vis, face-avant et électronique avec
transistors 426492

N

Boitier complet pour 2 presse-étoupes M20 x 1.5 avec rondelle,
écrou 425526

w

ﬁtus: RL (rel'é'ased | freigegeben) printed: 02.

+
[e]
+
@

Lot 2 presse-étoupes M20x1,5 + 2 joints plats en néoprene
pour presse-étoupe ou bouchon + 2 bouchons M20x1,5 a
visser + 2 joints multi-passage 2x6 mm 449755

a1
+
»

Lot 2 réductions M20x1,5 / NPT1/2" (joint torique monté)
+ 2 joints plats en néopréne pour presse-étoupe ou bouchon

17
)
¥ + 2 bouchons M20x1,5 a visser 551782
Q
(2
7£8+13 Kit 1 obturateur de presse-étoupe M20x1,5 + 1 joint
_ multi-passage 2x6 mm pour presse-étoupe + 1 joint noir
= en EPDM + 1 notice de montage 551775
o
N
3o Bague d'arrét 619205
o
o
310 Ecrou 619204
z
<§(1 1 Electrode de pH 0...130 °C, 0...6 bar (UNITRODE) 552041
12 Armature capteur avec Pt1000 en acier inoxydable 418889
Armature capteur avec Pt1000 en Tl 418890
13 Lot 1 joint FPM vert + 1 joint EPDM noir 552111
Solution tampon pH= 4, 500 ml 418540
Solution tampon pH= 7, 500 ml 418541
Solution tampon pH= 10, 500 ml| 418543
Solution de stockage pour electrodes (KCI 3M), 250 ml 418557
Certificat de calibration du pH réalisé en 2 points en usine 550673
Lot de 8 folios "pH" 553198
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5 MAINTENANCE

REGULATEUR DE PH 8205

d | freigegeben) printed: 02 07 2024

J—
— 5@3 @
5% Og v

MAN 1000010373 ML Versiq,rh' G Status: Rl (rel

ig. 5.1 Piéces de rechange, régulateur 8205 compact

F-30-
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5 MAINTENANCE REGULATEUR DE PH 8205

5.5.2 Liste des piéces de rechange régulateur de pH 8205 encastrable

<
N
N
Position Désignation Référence de commande
S Couvercle avec rabat, vis, face-avant et électronique avec relais 426490
Couvercle avec rabat vis, face-avant et électronique avec
transistors 426492
2 Accessoires de montage (vis, rondelles, écrous, serre-cable) 418388
3 Joint d'étancheité 419350
Solution tampon pH= 4, 500 ml 418540
Solution tampon pH= 7, 500 ml 418541
Solution tampon pH= 10, 500 ml 418543
Solution de stockage pour electrodes (KCI 3M), 250 ml 418557
Certificat de calibration du pH réalisé en 2 points en usine 550673
Lot de 8 folios "pH" avec marquage "relais" 553198

<— N

MAN 1000010373 ML VErsion: G Status: RL (released | freigegeben) printed:
©)

Fig. 5.2 Piéces de rechange, régulateur 8205 encastrable
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5 MAINTENANCE REGULATEUR DE PH 8205

5.5.3 Liste des piéces de rechange régulateur de pH 8205 mural

§>osition Désignation Référence de commande
N

~

N Boitier IP65 complet 557180
S 2 Carte d'alimentation 115/230 VAC ®*
g2 3 Carte électronique 8205 mural avec relais ou transistors @)
£

; Solution tampon pH= 4, 500 ml 418540
g Solution tampon pH= 7, 500 ml 418541
S Solution tampon pH= 10, 500 ml 418543
.% Solution de stockage pour electrodes (KCI 3M), 250 ml 418557
° Certificat de calibration du pH réalisé en 2 points en usine 550673

relfased

) Pour les piéces non référencées, veuillez contacter votre revendeur Biirkert.
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Fig. 5.3 Piéces de rechange, régulateur 8205 mural
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ANNEXE REGULATEUR DE PH 8205

A1: Caractéristiques des régulateurs PID

<
Un r@yulateur PID posséde une part proportionnelle, une part intégrale et une part différentielle
(parfP, 1 et D).

o

Part% :

e

[}
Foncéion : Y = Kp = Xd

s
Kp €8t le coefficient d’action proportionnelle, rapport entre la plage de réglage AY et la plage
prop§rtionnelle AXd.

(=]

S

g X4

o Xd |-

2 YA

© H

<2 >
L Ymax:-- t
x > Y A

% <

2 ()

s Yy o Kp. Xd

» YO0 >

O] ®

= °

C o

o .

2 Ymin & o

>t & Xd Tt
3l Plage proportionnelle AXd

mFonction caractéristique Réponse a un échelon

&

o

Cardgtéristiques :

Un r&ulateur purement P fonctionne théoriquement sans retard, c’est-a-dire qu'il est rapide et
donc dynamiquement favorable. Il présente un écart de régulation constant, c’est-a-dire qu'il ne
rég pas intégralement les effets des perturbations et a de ce fait un comportement statique
relatement défavorable.

Part |l :

Fonction : Y= % f Xd dt

Ti est le temps d’intégration ou de réglage. Il s’agit du temps nécessaire pour que la variable
réglante ait parcouru I'ensemble de la plage de réglage.
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ANNEXE REGULATEUR DE PH 8205

X A

N dy Xd
< —A
~ dt S
o — »
o : t
o
o] P>
RS Ymax <
£ o
& : > g

H (o2}
= | Xd E;
[0] H [0}
g i

H (9]
g — 3
= H H . o
© i i Ymin —a>
= Plage de réglage A Xd < Ti S t
3 Jemps :
2 d'intégration
% Fonction caractéristique Réponse a un échelon

E:'Caractéristiques :

2:/,5L'action intégrale tend a supprimer le bruit.Elle diminue I'erreur statique mais en raison de sa
wvitesse limitée, elle est plus lente que le régulateur P, et introduit de l'instabilité. Elle est donc
Drelativement défavorable sur le plan dynamique.

O
GPartD:
[
gFonction : Y= Kd dXxd
i dt
in est le coefficient d’action dérivée.
cr:)PIus Kd est élevé, plus l'influence de D est importante.
o
8 X A
o
=
o Xd
<
= >
t
Y A
1t

Réponse a un échelon
Caractéristiques :

Un régulateur avec une partie D réagit aux modifications de la variable réglée et est capable de
ce fait de supprimer plus rapidement les écarts de régulation qui surviennent. L'action dérivée
stabilise le systéme mais amplifie le bruit.
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Combinaison des parts P, l et D :

<
N
o
§ Y=KpXd+ —— fXd dt + Kd 9Xd.
o Ti dt
o
o
3 Kd
Avee‘r:;K *Ti=Tn et K_p = Tv, on obtient pour la fonction du régulateur PID :
o
5
2 Y = Kp(Xd+—fdet+TvdXd )
2 Tn at
fe)
g
Kp :§Coefficient d’action proportionnelle / facteur de gain
Tn: gTemps de compensation (temps nécessaire pour obtenir par la part | une modification de

la variable réglante identique a celle obtenue avec la part P).
emps d’action dérivée (temps a raison duquel une variable réglante donnée est atteinte
plus rapidement avec la part D qu’avec un régulateur purement P).

Tv:

°
T
4
»
2
8
7]
Ka
T
o
>
= 3
- t
R 4
=}
= Part D
S
= Part |
Z
<
=
Part P
>
.............................. t

Tn

Temps de compensation
Réponse a un échelon
du régulateur PID

burkert Fad-




ANNEXE REGULATEUR DE PH 8205

A2 : Régles d'ajustement pour les régulateurs PID

§La littérature technique spécialisée dans la régulation donne une série de régles d'ajustement qui
Spermettent de déterminer expérimentalement un réglage favorable des paramétres du régulateur.
SPour éviter les erreurs de réglage, il est indispensable de toujours tenir compte des conditions
Sdans lesquelles les régles d'ajustement ont été établies. Outre les caractéristiques du systeme
"gréglé etdurégulateur lui-méme, le fait qu’il s’agisse de réguler sur une modification de perturbation
‘cou sur une modification de variable de commande est a cet égard important.

o

Régles d'ajustement selon Ziegler et Nichols (méthode oscillatoire)

n

gebe

vec cette méthode, les paramétres du régulateur sont réglés sur la base du comportement du
xircuit régulateur a la limite de stabilité. Les paramétres du régulateur sont d’abord réglés de
.,“L_’maniére ace que le circuit régulateur commence a osciller. Les valeurs caractéristiques critiques
Aui surviennent alors servent a déterminer un réglage favorable des paramétres du régulateur.
BPour pouvoir appliquer cette méthode, le circuit régulateur doit bien entendu pouvoir étre mis en
L&)scillation.

(0]

|ge

(r

aniére de procéder :
. » Régler le régulateur en tant que régulateur P (c’est-a-dire Tn = 999, Tv = 0), choisir
d’abord une faible valeur pour Kp
Régler la valeur de consigne souhaitée
Augmenter Kp jusqu’a ce que la variable réglée présente une oscillation continue non
amortie (figure ci-dessous).

X A Valeur instantanée

crit

\4

MAN 1000010373 ML Version: G Sfatus

Figure : Caractéristique de la variable réglée a la limite de stabilité

Le coefficient d’action proportionnelle réglé a la limite de stabilité est appelé Kcrit. La période
d’oscillation qui en découle est appelée Tcrit.
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A partir de Kcrit et de Tcrit, les paramétres du régulateur peuvent alors étre calculés a I'aide du
tableau ci-apres.

<

S
Réglla\ge des parameétres selon Ziegler et Nichols :

(]

Tylg de régulateur Réglage des paramétres
e}
Régulateur P Kp = 0,5 Kcrit
Régsllateur PI Kp = 0,45 Kcrit Tn = 0,85 Tcrit
Régtilateur PID Kp = 0,6 Kcrit Tn = 0,5 Tcrit Tv = 0,12 Tcrit

QO
Les r@gles d'ajustement de Ziegler et Nichols ont été déterminées pour des circuits P avec un
retar;&_%du premier ordre et un temps mort. Elles ne s’appliquent cependant qu’aux régulateurs
réag'@sant a une perturbation et non pas aux régulateurs réagissant a une commande.

ke

Reéglds de réglage selon Chien, Hrones et Reswick (méthode du saut de la variable réglante)
©
2

Avec&ette méthode, le réglage des paramétres du régulateur est effectué sur la base du

comportement transitoire du systéme réglé. Considérons un saut de la variable réglante de 100%
;les Eémps Tu et Tg sont obtenus a partir de la caractéristique de la variable (figure ci-dessous).

Ks e§ le gain statique du systéme.
©
n Y 4
O
c 100%
9
[
(0]
> AY
-
=
o
= t
[s2]
o
§ Valeur instantanée x4
=4 KS.4x
Z
= AX
] t

Tu Tg
Figure : Caractéristique de la variable réglée aprés un saut de la variable réglante AY

Maniére de procéder :

* Mettre le régulateur sur MANUEL.

= Effectuer un saut de la variable réglante et enregistrer la variable réglée avec un enregistreur.

= Pour les processus critiques (p. ex. risque de surchauffe), mettre a l'arrét a temps (attention,
dans le cas des systémes thermiquement inertes, la valeur rélle de la variable réglée peut
continuer d’augmenter aprés la mise a l'arrét).
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REGULATEUR DE PH 8205

Le tableau ci-dessous indique les valeurs de réglage pour les paramétres du régulateur en
vfonction de Tu, Tg et Ks pour les régulateurs réagissant a une commande et a une perturbation
Se méme que pour un processus de régulation apériodique et un processus de régulation avec
“dépassement de 20 %. Ces régles concernent les circuits & comportement P, avec temps mort et
getard du 1er ordre.

=}
‘gRégIage des parameétres selon Chien, Hrones et Reswick :
g
S Réglage des paramétres
2l Type de

régulation Régulation apériodique Régulation avec

(dépassement 0 %) dépassement 20 %
:.; Commande Perturbation Commande Perturbation
: =03-19  |kp=03-—T19 _ =07-19 =07-19

Régulateur P KP = 0,3 To-Ks Kp = 0,3 Tu-Ks Kp = 0,7 To+Ks Kp = 0,7 To+Ks
é T T T T,
 -F = _ 19 |kp=06-—'9 =06 —9 _'9
@ Régulateur PI Kp = 0,35 To-Ks Kp = 0,6 Tu+Ks Kp = 0,6 Tu-Ks Kp 0,7 Tu-Ks
% Tn=1,2Tg Tn=4-Tu Tn=Tg Tn=23=Tu
O
c
9 e - Tg - Tg - Tg = Tg
7 Régulateur PID |[Kp = 0,6 T+ Ks Kp = 0,95 To-Ks Kp = 0,95 ToKs Kp =1,2 To-Ks
>
N Tn=Tg Thn=24+=Tu Tn=1,35+Tg Tn=2=Tu
= Tv=05"Tu Tv=042"+Tu Tv =047 = Tu Tv=0,42 = Tu
N

SLe coefficient de gain statique Ks du systéme peut étre calculé conformément a la figure de la
Spage précédente par 'augmentation de la tangente d’inflexion, c’est-a-dire par AX / AY
8(AY : saut de la variable réglante) :

MAN

Ks =—=

AY
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EG-Konformitéts-
Erklarung

Wir erklaren in alleiniger
Verantwortung, dass die mit CE
gekennzeichneten Produkte

Typ: 8205

Beschreibung:
PH-Wert Transmitter

Die griindlegenden Anforderungen
der Richtlinien

- 2004/108/EG (EMV)
- 73/23/EG (DBT)

erflllen.

Die Priifung der Geréate wurde
entsprechend den EMV-Normen:
EN 61000-6-3 ((2001)

EN 61000-6-2 (2001)
EN 61010-1 (2001)

durchgefiihrt.

BURKERT & CIE SAS

BP 21

67220 Triembach au Val
Triembach au Val, le 15/07/2005

Qualitdtsmanagement
Quality assurance

Assurance Qualité S

Bruno Thouvenin

EC Declaration of
Conformity

We declare under our sole
responsibility, that the CE
marked products

Model: 8205

Description:
PH transmitter

Fulfills the essential
requirements of the Directives

- 2004/108/EC (EMC)
- 73/23/EC (DBT)

The devices have been tested
according to the EMC norm:

EN 61000-6-3 ((2001)

EN 61000-6-2 (2001)
EN 61010-1 (2001)

F-49-
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Fluid Control Systems

Déclaration de
Conformité CE

Nous déclarons sous notre seule
responsabilité que les appareils
marqués CE

Type : 8205

Description :
Transmetteur de PH

Sont conformes aux exigences
essentielles de la directive

- 2004/108/CE (CEM)
- 73/23/CE (DBT)

Les appareils ont été vérifiés
suivant les normes CEM :

EN 61000-6-3 ((2001)

EN 61000-6-2 (2001)
EN 61010-1 (2001)
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Australia
Burkert Contromatic Australia Pty. Ltd.
2 Welder Road
Seven Hills, NSW 2147
C\IAUSTRALIA
OTel +61 1300 888 868
'\.Fax +61 1300 888 076
TSE-mail:sales.au@burkert.com

Naustria
— Biirkert Contromatic GmbH
“ODiefenbachgasse 1-3
DAT-1150 Wien
CTel +43(0)1-894 13 33
"TFax +43 (0)1-894 13 00

-mail: info@buerkert.at
—
GC)Belgium
_QBurkert Contromatic nv/sa
DBijkhoevelaan 3

E-2110 Wijnegem
Ojel +32(0)3-325 89 00,
“@Fax +32 (0)3-325 61 61
J=E-mail: sales.be@burkert.com
“OBrazil
DBirkert Contromatic Brasil Ltda

Rua Américo Brasiliense 2171, cj. 1007

@04715-005 Sao Paulo - SP
“DBRAZIL
Lrel +55 (0)11-5182 0011,
_Fax +55 (0)11-5182 8899
(Y E-mail: burkert@burkert.com.br

‘g(:anada

+=Birkert Contromatic Inc.

5760 Pacific Road, Unit 3

N0akille, Ontario, L6L 6MS
CANADA

.Tel +1905-847 55 66,

CFax +1 905-847 90 06

. OE-mail: sales.ca@burkert.com

(2

<4
Dchina

>Burkert Contromatic (Shangai), Co., Ltd.

Room J1, 3rd floor
207 Tai Gu Road

Wai Gao Qiao Free Trade Zone
mshangha\ 200131
IN-P.R. CHINA
el +86 21-5868 21 19
Fax +86 21-5868 21 20
OFE-mail: info.chn@burkert.com
o

8Czech Rep.

~—Birkert Contromatic GmbH organizacni slozka

Krenova 35

CZ - 602 00 Brno

Tel +42543-25 25 05
Fax +42 543-25 25 06
E-mail: obchod@burkert.cz

Denmark
Burkert-Contromatic A/S
Horkeer 24

DK-2730 Herlev

Tel +45 44-50 75 00

Fax +45 44-50 75 75
E-mail: info.dk@burkert.com

Estonia
Birkert Oy Eesti

Laki 11E

EE-12915 Tallinn

Tel +372 6440 698
Fax +372 6313 759
E-mail: info@burkert.ce
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Birkert Oy
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FI-00370 Helsinki

Tel +358 (0) 9-549 70 600
Fax +358 (0) 9-503 12 75
E-mail: sales.fi@burkert.com
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Birrkert Contromatic

Rue du Giessen

F-67220 Triembach au Val

Tel +33(0) 38858 91 11

Fax +33 (0) 388 67 20 08

E-mail: burkert france @buerkert.com

Italy
Burkert Contromatic Italiana S.p.A.
Centro Direzionale ‘Colombirolo’
Via Roma 74

IT-20060 Cassina De’ Pecchi (Mi)
Tel +39 02-959 071

Fax +39 02-959 07 251

Germany / Dy +
Birkert GmbH & Co. KG
Christian-Biirkert-StraBe 13-17
DE-74653 Ingelfingen

Tel +49(0)7940 10-111

Fax +49 (0)7940 10 448
E-mail: info@de.buerkert.com

Niederlassung Dortmund
Birkert GmbH & Co. KG
Holzener StraBe 70
DE-58708 Menden

Tel +49 (0)2373-96810
Fax +49 (0)2373-968150

Niederlassung Frankfurt
Birkert GmbH & Co. KG
Am Flugplatz 27
DE-63329 Egelsbach

Tel +49 (0)6103-94140
Fax +49 (0)6103-941466

Niederlassung Miinchen
Birkert GmbH & Co. KG
Paul-Gerhardt-Allee 24
DE-81245 Miinchen

Tel +49 (0)89-8292280
Fax +49 (0)89-82922850

Niederlassung Berlin
Birrkert GmbH & Co. KG
ParadiesstraBe 206b
DE-12526 Berlin

Tel +49 (0)30-6797170
Fax +49 (0)30-67971766

Niederlassung Dresden
Birkert GmbH & Co. KG
Christian Birkert StraBe 2
DE-01900 GroBrshrsdorf
Tel +49 (0)35952-36-300
Fax +49 (0)35952-36-551

Niederlassung Hannover
Birkert GmbH & Co. KG
Rendsburger StraBe 12
DE-30659 Hannover

Tel +49 (0)511-902760
Fax +49 (0)511-9027666

Niederlassung Stuttgart
Birkert GmbH & Co. KG
Karl-Benz-StraBe 19

DE-70794 Filderstadt-Bernhausen
Tel +49(0)711-451100

Fax +49 (0)711-4511066

Hong Kong
Burkert Contromatic
(China/HK) Ltd.

Unit 708, Prosperity Centre
77-81 Container Port Road
Kwai Chung N.T.

Hong Kong

Tel +852 248 012 02

Fax +852 241 819 45
E-mail: info.hkg@burkert.com

India
Burket Contromatic PVT Ltd
Apex Towers

1st Floor, No. 54 Il Main Rd
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Chennai 600 028

INDIA

Tel +91 (0) 44-5230 3456
Fax +91 (0) 44-5230 3232

E-mail: sales.in@burkert.com

E-mail: it

Japan
Burkert Ltd.

1-8-5 Asagaya Minami
Suginami-ku

Tokyo 166-0004

JAPAN

Tel +81 (0) 3-5305 3610
Fax +81 (0) 3 5305 3611
E-mail: info.jon@burkert.com

Korea

Biirkert Contromatic Korea Co. Ltd.
C-401, Micro Office Bldg. 554-2
Gasang-Dong, Kumcheon-Gu
Seoul 153-803

KOREA

Tel. +82 (0) 2-3462 5592

Fax +82 (0) 2-3462 5594

E-mail: info.kor@burkert.com

Malaysia
Burkert Contromatic Singapore Pte. Ltd.
2F-1, Tingkat Kenari 6

Sungai Ara

11960 Penang

MALAYSIA

Tel. +60 (0) 4-643 5008

Fax +60 (0) 4-643 7010

E-mail: info.sin@burkert.com

Netherlands

Biirkert Contromatic BV
Computerweg 9

NL-3542 DP Utrecht

Tel. +31 (0) 346-58 10 10
Fax +31 (0) 346-56 37 17
E-mail: info@burkert.n|
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Burkert Contromatic New Zealand Ltd.
2A, Unit L, Edinburgh Street

Penrose, Auckland

NEW ZEALAND

Tel +64 (0) 9-622 28 40

Fax +64 (0) 9-622 28 47

E-mail: sales.nz@burkert.com
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Birkert Contromatic A/S
Hvamstubben 17
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Tel +47 63-84 44 10

Fax +47 63-84 44 55
E-mail: buerkert@online.no

Philippines

Burkert Contromatic Philippines, Inc.
8467, West Service Road Km 14
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Tel +63 (0) 2776 43 84

Fax +63 (0) 2-776 43 82

E-mail: info.rp@burkert.com
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PL-02-904 Warszawa

Tel +48 (0) 22-840 60 10

Fax +48 (0) 22-840 60 11

E-mail: buerkert@buerkert.pl
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Portugal
Tel +35121-212 84 90
Fax +351 21-212 84 91
E-mail: portugal@burkert.com

Singapore
Burkert Contromatic Singapore Pte Ltd
51 Ubi Avenue 1, #03-14
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Singapore 408933

SINGAPORE

Tel +65 6844 2233

Fax +65 6844 3532

E-mail: info.sin@burkert.com
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Biirkert Contromatic S.A.
Avda. Barcelona, 40
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E-mail: spain@burkert.com
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Biirkert Contromatic (Proprietary) Ltd
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Tel +27(0) 11-574 60 00
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E-mail: sales.za@burkert.com
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Tel +41 (0) 41-785 66 66

Fax +41 (0) 41-785 66 33
E-mail: info.ch@buerkert.com

Taiwan

Biirkert Contromatic Taiwan Ltd
9F No. 32 Chenggong Road
Sec. 1, Nangang District

Taipei

TAIWAN 115, RO.C

Tel +886 (0) 2-2653 7868
Fax +886 (0) 2-2653 7968
E-mail: info.rc@burkert.com

Turkey

Burkert Contromatic Akiskan
Kontrol Sistemleri Ticaret A.S.
1203/8 Sok. No.2-E
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Tel +90 (0) 232-459 53 95

Fax +90 (0) 232-459 76 94
E-mail: burkert@superonline.com

United Kingdom
Burkert Contromatic Ltd.
Brimscombe Port Business Park
Brimscombe, Stroud,

Glos. GLS 2QF / UNITE KINGDOM
Tel. +44 (0) 1453-73 13 53
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